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In lucrare sunt expuse incercarile personale de explicitare prin rationamente simple a sensului
fizic al constantelor fizice universale (a interactiunii gravitationale y sau G, a interactiunilor

electroastatice capa k si constanta de actiune h). Adimensionalitatea constantelor G si k
conduce la ipoteza identitatii dimensiunii fizice a masei gravifice m (egald cu masa inertd),
cu dimensiunea fizica a sarcinii electrice q , ipoteza ale carei citeva consecinte logice sunt
expuse in cuprinsul lucrdrii. Adoptarea acestei ipoteze duce la o semanticd exactd (la
definirea clard) a conceptelor (a marimilor) cu care lucreaza fizica si la evidenticrea
sistemului bidimensional al marimilor fizice (s.b.m.f.), sistem in care masa m nu mai este
marime fizica fundamentala, ci apare (este exprimati) ca relatie intre spatiu si timp. Sistemul
bidimensional al marimilor fizice este congruent cu sistemul gravitational absolut al
marimilor fizice, edificat de Thomson pe baza adimensionalitatii constantei gravitationale y

sau G . Explicitarea constantei de actiune h evidentiaza mai multi cuantificatori universali.
Pe baza semnificatiei marimilor fizice, pe baza sistemului bidimensional al marimilor fizice
si pe baza cuantificatorilor universali am incercat descifrarea (modelarea foarte simplistd) a
structurilor dinamice ale particulelor elementare, care apar ca sisteme de unde
electromagnetice stationare, de amplitudine gigantica, structuri care ar aparea (ar lua nastere)
prin interferenta constructivd a fotonilor de anihilare corespunzatori, cu ei insisi, In urma
refractiei lor la 360 de grade, dupa o circomferintda de razad egald cu raza particulei, in
conditiile densitdftii gigantice a energiei campului electromagnetic. Pe baza structurii
dinamice (ipotetice) a neutronului am explicat (am dedus) natura electromagnetica a
campului gravitational. Pe baza structurii dinamice a fotonului aflat in translatie libera, in
vid, am dat (am gasit) o explicatie neeterica si nerelativistd pentru formula lui Fresnel si am
propus un experiment prin care s-ar putea pune in evidenta campul electromagnetic terestru,
camp a carui existenta ar explica foarte simplu rezultatul experimentului Michelson-Morley.
Lucrarea este un studiu teoretic de nivel mediu fara abordari de matematici superioare §i se
intinde pe mai mult de o sutd de pagini de format A4 de texte, formule si cateva desene
explicative. Examinarea acestei lucrari in toate detaliile, de catre specialistii domeniului, ar
putea evidentia si alte consecinte ale ipotezei abordate dar ar putea evidentia si eventualele
gafe stiintifice sau erori strecurate n rationamentele pe care le-am urmat.



PAPER SUMMARY

A NEW HYPOTHESIS IN PHYSICS AND A COUPLE CONSEQUENCES

Gheorghe Adrian,

The paper presents the attempts of explain via simple arguments the physical meaning of
universal physics constants (the G of the gravitational interaction, the k of the electrostatic
interactions and the h of the action constant). The adimensionless quantity of constants G and
k leads to the hypothesis of the identity of the "m” graviphic mass’ physical dimension (equal
to the inert mass), to the physical identity of the “q” electrical charge, hypothesis whose a
couple of logical consequences are presented in this paper. Adopting this hypothesis leads to
an exact semantics (to clearly defining) the concepts (the sizes) with which physics works
and to highlighting the bidimensional system of physical sizes (BSPS). In this system, the
mass "m" is no longer a fundamental physical size but it appears (it is expressed) as a relation
between space and time. The bidimensional system of physical sizes is congruent with the
absolute gravitational system of physical sizes, highlighted by Thomson based on the
adimensionless quantity of the G gravitational constant. Explaining the action constant “h”
highlights several universal quantifiers. Based on the meaning of physical sizes, based on the
bidimensional system of physical sizes and on the universal quantifiers, | have tried to
decipher (the simplistic shaping of) the dynamic structures of fundamental particles, which
appear as systems of stationary electromagnetic waves with enormous amplitude and
frequency. These structures would appear (would be formed) through the constructive
interference of corresponding annihilating photons, with themselves, consequent to their 360
degrees refraction, as per a ray circumference equal to the ray of the particle, under the given
circumstances of the enormous density in the electromagnetic field energy. Based on the
dynamic structure of the electron, | have deduced the pulsating electromagnetic nature of the
electrical field. Based on the (hypothetical) dynamical structure of the neutron, I have explain
( I have deduced) the alternative electromagnetic nature of the gravitational field. Based on
the photon’s dynamic structure in free translation in vacuum, I have provided (I have found)
a substantial and non relative explanation for the Fresnel formula and | have suggested an
experiment that could highlight the terrestrial electromagnetic field. The existence of this
field would simply explain the result of the Michelson-Morley experiment. The paper is an
average level theoretical study without superior mathematical approaches and covers more
than one hundred A4 pages of texts, formulas and a couple explanatory drawings. The in-
depth examination of this paper by the specialists in the field could also highlight other
consequences of the approached hypothesis, but it could also show possible science blunders
or errors that may have appeared in the arguments | observed.
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IN LOC DE INTRODUCERE

Este cunoscut faptul ca fizica lucreaza cu concepte (termeni sau marimi) al caror inteles in
esenta lor nu este tocmai bine lamurit. Altfel spus fizica nu are Incad o semantica bine pusa la
punct (precisa sau riguroasd) a unor notiuni (marimi sau concepte) cu care lucreaza. Astfel de
concepte precum: masa, sarcina, forta, energia si altele, nu sunt lamurite n esenta lor. Diversi
autori elaborand diferite definitii ale acestor marimi sau recunoscand imposibilitatea definirii
lor. Astfel de marimi (concepte) fizice pentru care nu s-au gasit (nu s-au stabilit) definitii
precise si prin aceasta pastreazd un caracter misterios, enigmatic, le-am sistematizat (dupa
caracteristicile lor comune) intr-un tablou al ,, Enigmelor fizicii ” ( intr-o diagrama in care
sunt indicate prin sdgeti curbate legaturile dintre ele) pe care il prezentdm alaturat. Credem ca
ipoteza noastra pe care o dezvoltam in continuare, ar duce la clarificarea unor marimi
(concepte si constante) cu care opereaza fizica. Astfel prin consecintele ipotezei noastre
rezulta de exemplu ca: -masa (gravitationald) ca si sarcina electrica pot fi definite ca produsul
intre suprafata inchisd si acceleratia normald la acea suprafatd (pe scurt acceleratia ori
suprafata m=qg=aS); -forta poate fi definitd intodeauna ca produsul intre o suprafatd si
presiune (F=Sp). Presiunea fiind definitd ca produsul acceleratiilor (al intensitatilor
campurilor) si nu prin raportarea fortei la suprafata caci am intra intr-un cerc vicios. Astfel in
cazul fortei de inerfie avem F =m;-a =S;-a,-8 =S;-p; unde S; este suma sectiunilor
mediane ale tuturor particulelor care compun corpul, a, este acceleratia gravitationala la
nivelul unei particule a corpului, a, este acceleratia campului de inertie iar p; este
presiunea fortei de inertie F,; -densitatea poate fi definitd ca frecventa la puterea a doua (la
patrat); -energia poate fi definiti intotdeana ca produsul dintre volum si presiune. Insisi
relatia energiei totale de repaus (formula lui Einstein) E=m-c? poate fi scrisa
W, =m-Vv/ in care apirand viteza luminii (v, =c) la pitrat, se vede ci este energie
cineticd. Inlocuind masa prin produsul volum x densitate avem W, =V .p-v? , in care
produsul densitate ori viteza la pitrat p-V> este presiune dinamici. Presiune ce apare la

translatia (propagarea) fotonului prin eter, fiindca energia totald de repaus este energia totala
ce rezultd prin transformarea substantei in radiatie, adica in fotoni. Densitatea p nu este a

eterului (caci eterul nu are densitate, el fiind doar spatiu —foarte fin granulat) ci este



f 2
densitatea fotonului Tn vid (p = p,, ). Daca scriem p,, :m unde f, este
. 72' .
frecventa fotonului de la anihilarea wunei particule de substantd, obtinem
f? f
W =V —fg v/ in care ' este inductia magnetica a fotonului in vid ( B.)
(4-7-Kk) (4-7-k)
v c?
iar ' = = —  este permeabilitatea magneticd a vidului. Astfel incat
(4 T k) (4-71'-k) o
2 2
relatia devine W, =V -—_ fncare termenul —_ este componenta magnetica a presiunii
M, H,

din formula lui Pointyng. De asemenea credem cd ipoteza noastrd permite clarificarea
sensului fizic al constantelor fizice universale; -constanta interactiunilor electrice k ; -
constanta interactiunilor gravitationale y ; -constanta de actiune h s.a..



ENIGMELE FIZICII
in repaus in miscare
-Sarcini :

-sarcina electrica :

- pozitron(+)} . @

—electron(-)

—masa_(sarcina) _ gravmca} N @

—masa_(sarcina) _inerta

-sarcina magnetica :

— polul _nord(N)} . @

— polul _sud(S)

-Campuri :

-campul electric — @
-campul gravific — @
-campul magnetic — @

-campul de inertie —

Constante fizice universale :
-constanta electrici — ®
-constanta gravitationald — ( )

-permitivitatea electrica a vidului —

-permeabilitatea magneticd a vidului —
-constanta de actiune (constanta lui Planck) — )

-Potentiale : @

-Forte : F

-Energii W



O NOUA IPOTEZA IN FIZICA SI CATEVA CONSECINTE ALE EI

Ipoteza noua pe care o propunem pentru stiinta fizicii exprima in esenta ei faptul ca sursele
campurilor fizice sarcinile electrice q si masele (sarcinile gravifice) m au aceleasi
dimensiuni fizice (au aceeasi naturd). Acesta inseamnd ca existind identitatea intre
dimensiunile fizice ale masei (sarcinii) gravifice m si cele ale sarcinii electrice q exista
identitatea fizica (naturald) a campului electric E cu cdmpul gravific I". Aceasta ipoteza s-a
nascut din convingerea autorului ca totul este miscare, ca obiectul principal de studiu al
fizicii este miscarea, si ci toate marimile fizice sunt masuri ale miscarii. In acest context
trebuie inteles ca sarcina gravifica m masoara miscarea fizica in acelasi mod (sunt masuri
de acelasi tip) dar miscarile respective pe care le masoara sarcina electrici ( Sau sarcina

gravifica m sunt legate de (se refera la) structuri dinamice diferite care coexista in structura
particulelor elementare si a sistemelor de particule. Aceasta ipoteza are citeva consecinte
importante :

1) Toate marimile fizice se pot exprima ca relatii simple intre spatiu | si timp t, adica au
caracter bidimensional, ramanand fundamentale numai doua unitati de masura si anume :
metrul (m) pentru spatiu | sisecunda (s) pentrutimp t .

2) Marimile (conceptele) fizice enigmatice (cu intelesuri nelamurite ca masa, sarcina,
forta s.a) capatd acum intelesuri clare putand fi bine lamurite si definite.

3) Toate fortele fizice pot fi reduse la forte de un singur tip, si anume de tip electrostatic .

4) Apare in evidentd legatura intima care exista intre fortele garvifice si cele elctromagnetice
5) Constantele fizice universale capata de asemenea intelesuri (interpretari) clare disparand
caracterul lor de enigme ale naturii. Astfel de exemplu constanta k a interactiunilor
electrice ca si constanta 7y a interactiunilor gravitationale reflectd in esenta lor raportul intre
suprafata integratoare S,, (suprafata inchisa pe care se Tnsumeaza contributiile de camp ale

tuturor particulelor care compun corpul) si suprafata generatoare S . (suprafafa egald cu

suma sectiunilorgeneratoare- suprafete deschise- ale tuturor particulelor generatoare care
compun corpul). Iar constanta de actiune h (constanta lui Planck) apare ca fiind o constanta
compusa din constante ale electronului si prin universalitatea ei duce la evidentierea si a altor
cuantificatori universali. Constanta de actiune h poate fi definitad ca fiind data de produsul
dintre energia unei lungimi de undda W,, a fotonului si durata fotonului 7, sau ceeace

este acelasi lucru, ca produsul energiei potentiale a electronului (care rezulta din Tnsumarea
energiei celor k ~9-10° unde ale fotonului . de la anihilarea electronului n urma

interferentei constructive a lor) cu durata unei perioade t,, a aceluiasi foton.

fae
6) Examinarea legilor fizicii clasice si moderne (legile lui: Newton, Coulomb, Gauss,
Maxwel, Einstein, Broglie) duce la concluzia ca particulele elementare (structurile dinamice
elementare) pulseazd in eter cu frecvente f specifice, explicind 1intr-o maniera simpld
geneza campurilor fizice si a fortelor fizice prin presiunea rezultantd asupra particulelor
elementare in urma intreferentei undelor de presiune care iau nastere in eter datoritd
propriilor lor pulsatii.
7) Face posibila elucidarea (descifrarea) structurilor dinamice ale particulelor elementare.
Ajungem astfel la concluzia ca particulele elementare sunt de forma inelara. Prin rotatia



acestora in eter apar campul electric si gravific in jurul particulelor elementare. Particulele
elementare ar lua nastere prin interferenta constructiva a fotonilor de anihilare corespun-
zatori cu ei ingisi in urma refractiei lor la 360° (de-a lungul unui cerc ce are raza egala cu
raza particulei r), refractie posibila in conditiile unor densitati mari de energie ale campului
electromagnetic. Astfel se poate spune ca particulele elementare sunt sisteme de unde
electromagnetice stationare de amplitudine si frecventa gigantice in care sarcinile electrice
apar cu diferite grade de comprimare.

8) Structura dinamica a fotonului in vid permite o explicatie neeterica si nerelativista a
formulei Fresnel, formuld verificatd cu precizie in experimentele de tip Fizeau. Aceasta
explicatie duce la concluzia existentei anvelopei electromagnetice terestre cu care se
cupleaza lumina, justificand foarte simplu rezultatul negativ al experimentelor de tip
Michelson. De asemenea in starea excitatd a atomilor, fotonii absorbiti s-ar gasi sub forma
unor inele foarte fine de raza intrmediara intre raza orbitei initiale (interioare) si raza orbitei
finale (exterioare) pe care a facut salt electronul si avand circumferinta egald cu lungimea de
unda a fotonului in atom A, (lfa =Aq ! 137)

9) Din teorema lui Poynting rezulta ca undele electromagnetice sunt unde de presiune in
eter. Ar rezulta ca undele electromagnetice sunt unde longitudinale (in  eter) transversala
fiind doar structura dinamica a undelor (a fotonilor).

10) La variatia (cresterea) relativista a masei particulelor (crestere ce are loc numai in
procesul de accelerare a particulelor) odata cu cresterea vitezei de translatie a particulelor se
produce si o comprimare particulelor adicd se produce si o variatie (crestere) a energiei
interne potentiale) a particulelor. lar crestera masei particulelor s-ar datora adsorbtiei
fotonilor pe particule. Astfel ca interactiunea fotonilor cu particulele ar fi similara unei
ciocniri plastice.

[— Acest mecanism este sugerat de faptul ca sectiunea de interactiune dintre foton si

electron in cazul efectului fotoelectric rezulta a fi egala cu sectiunea de curent a electronului.
Cu cat viteza de translatie a particulei creste cu atat durata de interactiune a fotonilor cu
particula este mai mare (deoarece viteza de appropiere dintre foton si particula este tot mai
micd) si cu atit mai multi fotoni vor fi adsorbiti pe particula, ducand la cresterea masei ei pe
seama masei fotonilor incidenti si la inertia tot mai mare a particulei determinand acceleratii
ulterioare tot mai mici. Acest mecanism ar putea explica conservarea simultana a impulsului
si energiel In cazul efectului fotoelectric. Trebuie sd aratam ca legea (formula) care da
cresterea relativistd a masei particulelor in procesul accelerarii lor catre viteze apropiate de
viteza luminii este numai o extrapolare (admisa fara rezerve atat timp cat nu se cunoste
structura dimensionald a masei) a relatiei stabilite pentru dilatarea timpului la viteze
relativiste, justificatd numai de datele (rezultatele) experimentale care par sd o confirme pe
deplin. Dar aceasta nu are nici o justificare fizica adica nu are la baza nici-un rationament
fizic. Rationament care sa explice mecanismul intim al cresterii masei particulelor accelerate
spre viteze apropiate de viteza luminii. Avand in vedere structura dimensionala a masei asa
cum apare in s.b.m.f. (M =L°/T?) pentru a obtine coeficientul de majorare relativisti a
masei accelerate spre viteza luminii ar trebui sa admitem ca spatiul 1 din sistemul particulei
suferd contractie relativista numai pe directia de translatie iar timpul suferd contractie la
puterea a 2-a. $i atunci prin



simplificarea coeficientilor relativisti de contractie ai timpului si spatiului se obtine
coeficientul relativist de majorare a masei. Numai ca ar fi un efect de contractie a timpului si
nu de dilatare a lui asa cum prevede teoria relativitatii. Aceasta inseamnd cd in sanul
particulei accelerate evenimentele se succed mai repede si nicidecum mai lent (mai incet).
Insdsi dogma potrivit cireia fotonii au masa de repaus nula ei neputind exista in repaus si
avand numai masd de miscare, masa care ar aparea ca efect relativist datoritd translatiei
fotonilor cu viteza luminii ¢ nu poate fi acceptata deoarece fotonii existd intodeauna intr-un
(aparent) repaus relativ in structurile dinamice ale particulelor elementare. lar fiind in
translatie (propagare) cu viteza luminii ¢ au exact aceeasi masa ca (egald cu) a particulelor
din care s-au nascut prin procese de anihilare. Particulele elementare (structurate cilindric)
accelerate oricat de mult nu vor ajunge (nu vor atinge) nici-odata la viteza luminii deoarece
spre viteza luminii tot mai multe impulsuri ale fotonilor adsorbiti vor fi distribuite radiar,
astfel ci suma lor nu va realiza nici-odata viteza de translatie a luminii. -]

11) Teza potrivit careia la baza universului stau spatiul, materia si timpul corespunzator
sistemului unitatilor fundamentale de masurd: m, Kg, s.) se inlocuieste cu teza potrivit
careia la baza universului stau miscarea si eterul avand doar dimensiunea spatiului inteles ca
volum, adici la puterea a 3-a; (L*).

Aceasta nu inseamna ca se exclude din univers materia infeleasa ca substanta si camp, ci ca
acestea sunt ele insele entitati spatiu-timp. In incheierea acestei lucriri mentionam faptul ca
la aceste cateva consecinte (concluzii) am ajuns in urma unui studiu de nivel Intrucatva
elementar (si la acest nivel asertiunile de mai sus sunt verificabile din punct de vedere
logico-teoretic). Si prin urmare credem ca abordarea sistematica si aprofundarea acestei
ipoteze de catre specialistii domeniului ar aduce la lumind noi date pentru fizica, de valoare
atat teoretico-filozofica cat si tehnico-aplicativa. La final prezentdm tablourile principalelor
marimi fizice asa cum apar ele prin prisma ipotezei identitatii dimensiunilor fizice ale sarcinii
electrice g cu dimensiunile fizice ale masei (sarcinii) gravifice m, iar separat prezentam

consideratiile noastre asupra eterului (vidului) cosmic .

** Din lucrarea filosofului rus M.E. Omeleanovski ,,Dialectica in fizica moderna ,, aflam (la
pagina 360) cd W.Thomson a edificat un sistem de unitati LT de masurd al marimilor fizice
(adica bidimensional) pornind de la considerarea constatntei gravitationale y ca fiind unitara
(adica adimensionald), si pe care la denumit ,,sistem gravitational absolut ., , [— Constanta y
din fata formulei care descrie interactiunea gravifica reflectda masura in care este atenuata
forta de atractie dintre doua mase. Daca ar avea valoarea unitatii, forta de interactiune dintre
doua mase ar fi de 15 miliarde de ori mai mare, adica mai mare decat interactiunea electrica
de cam 1,55 ori —]. Deoarece in sistemul bidimensional la care am ajuns dimensiunile masei
m si ale constatntei gravitationale y coincid cu cele din sistemul lui W. Thomson (pe care nu
il cunoastem) credem ca sistemul nostru coincide in totalitate cu cel al lui Thompson .
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DESPRE ETERUL COSMIC

Eterul cosmic in care pesupunem ca sunt suspendate (dispersate) si pulseaza toate structurile
dinamice (radiatii, particule, corpuri microscopice si macroscopice) a fost imaginat mai intai
de unii filosofi ai antichitatii, a fost preluat de fizicienii vremurilor clasice pentru a explica
propagarea luminii si interactiunile electromagnetice, si ulterior a fost renegat de fizicieni
contemporani. Trebuie sa aratdm ca existenfa lui fizica reald este logic necesara pentru
explicitarea fenomenelor fizice din univers si deci trebuiesc postulate atat existenta lui fizica
cat si proprietatile lui (doar deduse logic).

1) Acest eter cosmic trebuie asimilat unui fluid macroscopic uniform dens, care umple tot
universul (asa cum a admis Einstein intr-o versiune hidrodinamica a relativitagii generale) un
fluid perfect, incompresibil, imponderabil, fara frecare internd (fara vascozitate) si de aceea
insesizabil.

2) Eterul cosmic nu este substanta (nu este structurat ca substanta) cum au considerat unii
fizicicieni. Adica granulele de eter (ca adevaratii atomi ai universului) nu au pulsatie a lor
proprie si prin aceasta eterul nu are masa (este imponderabil) i deci nu are inertie, nu are

densitate, avind doar dimensiunea spatiului volumic 1°. Granulele de eter le presupunem (le
imagindm) ca niste sfere (bile) de dimensiuni foarte mici Incat sunt absolut rigide
nedeformabile (asa cum le-a imaginat Newton), oricat de mare ar fi forta de strivire (de
comprimare) la care ar putea fi supuse in conditiile universului. Nu putem sd spunem daca
granulele (atomii) de eter sunt toate de aceeasi dimensiune sau sunt de dimensiuni diferite dar
le imaginam ca fiind sferice. Granulele de eter fiind rigide (lipsite de pulsatie proprie) nu se
atrag, nu se resping, ci sunt in atingere si luneca unele pe langa (printre) altele .

3) Ansamblul granulelor de eter (care constituesc fluidul de eter) constitue mediul
cvasicontinuu (=vidul cosmic) ca material fundamental al universului, in sanul caruia se
desfasoara (se pe-trec) toate fenomenele fizice din univers .

4) Eterul cosmic nu interactioneaza cu structurile dinamice (radiatii, particule elementare,
corpuri) si prin aceasta se postuleaza proprietatile fundamentale ale eterului de a fi
insesiabil de a conserva nealterate structurile dinamice si nivelul lor de miscare (de a asigura
inertia lor), si de a nu opune nici o rezistenta la translatia lor prin eter (in vid). Fiind lipsit de
masa are densitatea masicad nuld Tn ansamblul lui.

5) Prin asimetria sferei de presiune din jurul particulelor (structurilor dinamice) ce ia
nastere datoritd proprilor pulsatii, eterul cosmic determind acceleratia si translatia lor pe
directia si in sensul de la polul (zona) cu presiune mai mare, la polul (zona) cu presiune mai
micd (fiindca orice translatie materiald in spatiul fizic implica dizlocuirea spatiului dinaintea
structurii dinamice a particulei, in sensul si pe directia miscarii).

6) Deoarece translatia particulelor ca si a sistemelor de particule (a corpurilor) este
determinatd de diferenta de presiune (in eter) intre polul anterior si cel posterior al sferei de
presiune din jurul corpurilor pe directia de translatie, putem spune ca traiectoriile de miscare
ale planetelor in jurul Soarelui (orbitele planetare=geodezicele spatiale statornicite de teoria
relativitatii) ar fi locurile geometrice ale punctelor de minimd presiune rezultate din
interferenta campului gravitational al Soarelui cu campul gravitational si cu cel de inertie al
planetelor.
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Actualmente este statornicitd teza (ideea) cd eterul cosmic nu exista, tezd argumentatd prin
rationamente care atribuiesc etrului proprietati ale substantei (masa, densitate, frecare).
De asemenea se considerd teoria relativitdtii ca o demonstratie absolutd a lipsei
eterului. Aici trebuie aratat ca teoria relativitatii s-a nascut initial pentru a explica rezultatul
negativ al expe-rientei lui Michelson, si ajunge la concluzia cd pentru a explica rezultatul
experientei nu este ne voie de existenta eterului (caci s-au demonstrat efecte de dilatare-
contractare a spatiului si a tim-pului). Dar experienta lui Michelson s-a facut plecand de la
ipoteza existentei eterului (care ar antrena lumina in translatia lui). Daca in experienta lui
Michelson se considera ca nu exista etrul cosmic, atunci nu mai este nevoie de o teorie a
relativitafii pentru a explica rezultatul negativ al experientei. Mai trebuie aratat ca 1in
locul eterului cosmic ca suport al undelor si interactiunilor electromagnetice fizica actuala
pune campul electromagnetic (ca forma de existentd a materiei), camp care are in fapt
aceleasi proprietati ca ale eterului. Adica fizica actuald nu a facut decat o schimbare de
nume. In lega-turd cu teoria relativitdtii trebiue aratat cd ideea geniala a lui Einstein intr-0
vreme cand fizici-enii cautau un reper (o referintd) fix(ad) la care sa se raporteze toate
miscarile corpu-rilor din univers) a fost de a raporta miscarile corpurilor la un reper (o
referintd) mobil(d) care sd statisfacd In permanentd si in mod ideal (perfect) principiul
inertiei (adica sa prezinte in per-manentd o miscare uniforma si rectilinie). Aceasta
referintd inertiald ideald este lumina (unda eletromagneticd, respectiv viteza luminii
v, =c). De fapt prin postularea constantei vitezei luminii Einstein postuleaza cd lumina

este unda (caci in natura, in univers numai undele prezintd o miscare rectilinie cu viteza
constatntd = viteza de propagare). Viteza luminii in vid v, =C data de formula lui Maxwell,

in care apar permeabilitatea magnetica u, si permitivitatea electrica &, asa zise ale vidului

ar putea aparea ca fiind o constanta a vidului (a eterului), dar ea nu este decat o constanta a
substantei structuratd specific fotonului in translatie, (asemenea motorului electric liniar).
Constantele ¢, si u, se considera ca fiind ale vidului deoarece determi-narea lor s-a facut in

vid pentru a se elimina influentele perturbatoare (asupra mdasurdtorilor) ale vecinatagilor
materiale. Teoria relativitatii ajunge la concluzia ca nu este necesara prezenta ete-rului
pentru explicarea fenomenelor fizice din univers. Si aceastd concluzie s-a interpretat (sa
statornicit) ca o demonstratie (dovada) absolutd a lipsei eterului. Totodata teoria relativitatii
postuleaza ca viteza luminii in vid (v, =V,, = C) este independenta de starea de miscare a sis-

temului in care are loc emisia (radiatia) luminii sau a celui in care are loc observarea fenome-
nului luminos (independentd evidentiata si de efectul Doppler) si astfel poate fi considerata
ca referinta absoluta a miscarilor din univers. Mai trebuie aratat ca un reper al miscarii (al
trans-latiei) structurilor dinamice este el insusi o structurda dinamicd si prin aceasta
raportarea este posibila. Eterul cosmic nu are sarcind, masa, densitate, inerfie, caci el este
cauza (condifia exis-tentei) acestora respectiv pulsatia structurilor dinamice in  sanul
eterului). Eterul cosmic nefiind structurat dinamic (neavand o structurd dinamica proprie,
fiind lipsit de pulsatie) nu reacti-oneaza in nici un mod cu structurile dinamice si prin
aceasta le conserva. Structurile dinamice interactioneaza numai intre ele (prin intermediul
campurilor pe care le autocreaza in jurul lor). Prezenta fortelor de inertie pe durata miscarilor
accelerate este dovada imediatd si permanentd a existentei eterului. Inexistenta eterului in
univers Inseamna translatia (miscarea) in universul fizic fara un suport material, ceeace poate
fi doar o idee metafizica. (La fel inghetarea timpului si cresterea masei la infint fara vreun
rationament fizic cand se ajunge la viteza luminii sunt idei care {in de domeniul metafizicii).
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DETERMINAREA PARAMETRILOR FIZICI Al FOTONULUI (Al
CUANTEI DE LUMINA)

Lucrarea de fatd prezintd in cateva tabele (foarte concentrat) rezultatele obtinute in
incercarea noastra de a descifra structura dinamica a fotonului oarecare, atat in translatie prin
eter (= propagare 1n vid) cat si in stare de foton absorbit (refractat) in atom si, In particular,
parametrii de interactiune dintre foton si electronul cvasi liber din metal in cazul efectului
fotolectric . Prezentand structura dinamica a fotonului, lucrarea noastra incearca sa raspunda
la Intrebarea ; ce este lumina? La aceste rezultate a fost posibil sa se ajungd numai dupa
exprimarea tuturor marimilor fizice in sistemul bidimensional al marimilor fizice (s. b. m. f.)
sistem ce exprima toate marimile fizice ca relatii simple intre spatiu (1) si timp (t). Sistemul
bidimensional al marimilor fizice rezulta ca o consecinta logica daca se admite ipoteza
identitatii dimensiunilor fzice ale sarcinii electrice () cu dimensiunile fizice ale sarcinii
gravifice (m). Odata cu exprimarea marimilor fizice in sistemul bidimensional s-a ajuns la
descifrarea sensului fizic al constantelor fizice universale, la descifrarea naturii campurilor
fizice (E, H,T") in esenta lor (nu in detaliu) si la evidentierea factorilor care determina
parametrii fizici ai fotonului (ai cuantei de luminad) utilizand relatiile (legile) din mecanica
clasica, din electromagnetism si din mecanica cuantica. Structura dinamica la care am ajuns
arata ca fotonul (cuanta de lumind) aflat in translatie prin eter (in propagarea in vidul cosmic)
este compus dintr-o succesiune (un sir) de pelicule (suvite) f.f. subtiri de curenti electro-
eterici (ca efecte ale sarcini electrice dar fara sarcina electrica in translatie) transversali
(perpendiculari) pe directia de translatie (de propagare), deci paraleli intre ei si alternativi de
la o0 semiunda la alta (| ;,) care aflati in propria lor inductie magnetica ( B;,) gliseaza

(alunecd) hidrodinamic prin eter (in vid), uniform si rectiliniu cu viteza luminii c. Datorita
translatiei curentilor electro-eterici cu viteza luminii n vid (v, = v, =c) liniile cdmpului

magnetic generate de un curent nu mai sunt distribuite uniform in jurul curentului ci se vor
rasfrange inapoia curentului asigurand inductia magnetica pentru curentul urmator fiind
posibila interactiunea magnetica care determind portanta curentilor (forta electromagnetica a

fotonului in vid F, ). Interactiunea electrostatic intre sursele aldturate care susin aceeiasi

curenti nu se mai produce fiindca influenta celor din urma (din cauza translatiei cu viteza
limitd) nu va fi nici o data simtitd de cele dinainte. Adica fotonul (cuanta de lumind) ar fi o
structura de motor electric liniar ultramicroscopic(a). Deci lumina este transport de substanta
(=structurd dinamica in translatie rectilinie si uniforma) pe directia razei, desi apare ca
vibratie transversald a cAmpului electromagnetic, vibratie care este numai efect Tnsotitor
translatiei fotonului. (Daca privim relativist, aceasta structura ar fi vazuta de un observator
din sistemul de referinta al fotonului, adica aflat in translatie cu viteza luminii v, =V, =C,

in timp ce pentru un observator aflat in repaus, Tn sistemul in care se face observarea
fotonului, translatia structurii dinamice a fotonului ar aparea doar ca vibratie transversala a
campului electromagnetic). Acesti curenti electro-eterici (fara sarcina electrica in translatie)
ar fi echivalenti prin efectele lor la nivelul sectiunilor ultramicroscopice curentilor electronici
la nivelul sectiunilor macroscopice si prin asocierea lor in interiorul structurii dinamice a
fotonului sau particulei generaza atat sarcina electrica (), cat si sarcina gravifica (masa)

(m) a particulei si totodata determina caracterul dur, puternic penetrant si ionizant al

%
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radiatiilor de mare energie (x si y) céci, de exemlpu in cazul fotonului (y,,.) de la anihilarea

electronului (de frecventa f. ) ajung la aproape 20 A. (Este de inteles ce efect devastator

fae
produc acesti curenti fotonici asupra microstructurilor celulare, ale celulelor din tesuturile vii,
atunci cand sunt traversate de radiatii penetrante de mare energie, radiatii X _Si_ ). Acesta
structura evidentiaza natura electromagnetica a masei (a sarcinii inerte) (m) care este legata
de acesti curenti. Adica curentii electro-eterici sunt purtatori de masa (prin cAmpul magnetic
de inductie By, ), s1 da un raspuns clar in legaturd cu sensul unic de propagare (translatie) a

undei luminoase, chestiune ramasa fara raspuns in teoria lui Huygens - Fresnel, care nu
explica de ce, centrele secundare de emisie de pe frontul de unda nu emit unde si spre sursa
de lumina. Astfel sensul de propagare a undei luminoase (= sensul de translatie a fotonului

prin eter) in vid este dat (determinat) de sensul fortei portante (forta electromagnetica F,,,

ce apare ca efect hidrodinamic de tip Magnus 1n eter), ce actioneaza asupra curentilor care
constituesc fotonul (cuanta de lumina), forta ce pastreaza in permanenta acelasi sens. Forta

electromagnetica a fotonului in vid (F,,,) se afld in echilibru dinamic cu forta de inertie a

fotonului invid (F,

), ceea ce determind translatia rectilinie si uniforma a fotonului (a

luminii), cu viteza (v, =V, =c). Totodata, structura aceasta evidentiaza simultan aspectul
ondulatoriu si transversal al luminii (dat de periodicitatea si transversalitatea curentilor ce
compun fotonul) si cel corpuscular (dat de translatia longitudinala a acelorasi curenti care
transporta fiecare masa, forta, impuls, presiune, energie) caci teoria prin care s-a ajuns la ea
trateaza ambele aspecte ale fotonului sau particulei intr-un tot care este structura dinamica a
fotonului sau a particulei. De asemenea, este relevant faptul ca fotonul absorbit (refractat la
3607?) in atomul excitat prezinta o structura inelara cilindrica rezultata din interferenta
constructiva a tuturor undelor (de tensiune ale) fotonului intr-o singura unda (de tensiune)
stationara de mare amplitudine avand cantonata in centrul sectiunii radiale a inelului (pe
linia mediana paraleld cu axa cilindrului) energia cinetica a fotonului in atom (W, ), aceea

care determina translatia (propagarea) fotonului dupa o circumferinta cu raza fotonului in
atom (r,,) iar in tot volumul inelului este cantonata energia potentiald a fotonului in atom
(W
noastra, pe de o parte, mediul atomic prezintd un indice de refractie n, (datorita densitatii de

energie foarte mari a cdmpului electromagnetic din interiorul atomului) egal cu inversul
constantei de structurd find o si deci si lungimea de undd a fotonului refractat in atom

(A, ) este de n, ori mai mica decat lungimea de unda a fotonului (a luminii) in vid A,. In

cfa

oa), €0ald cu energia fotonului data de legea lui Planck (W, =h- f,). Fiindca in ipoteza

sanul acestei structuri se constata ca forta de inertie a fotonului in atom ( F,,) este in
engra)- Adica fotonul

refractat 1n atom este un motor electric pe tipul rotorului disc (cu directia inductiei
magnetice B, paraleld la axa de rotatie). De asemenea forta elecrtrostatica (de respingere)

echilibru dinamic cu forta electromagnetica a fotonului in atom (F

dintre semisarcinile care constituesc impreuna sarcina electricd elementara ( F, ) si forta

mgfa) de
atractie intre curentii (diametral opusi) care constitue structura dinamica a fotonului absorbit
(refractat) Tn atom, respectiv a electronului. Pe de alta parte, fotonul absorbit in atom

centrifugd (Fyy,) sunt la echilibru (sunt compensate de) cu forta magnetica ( F
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(refractat 1a360°) se comporta ca o sarcina electrica elementara (q,, =(,) care graviteaza
cu viteza (¢/n, ) in jurul nucleului la o distanta (r,, ) cam la jumatatea distantei dintre cele

doua orbite permise, intre care are loc saltul electronului pe durata emisiei fotonului (adica
sarcina electrica elementara este forma de repaus a fotonului). Totusi, aceasta structura nu
pune in evidenta toate detaliile miscarii eterului in structura interna a particulelor si fotonilor
caci nu evidentiaza si traseele curbilinii ale miscarii eterului. Multe relatii la care am ajuns
nu sunt riguroase sunt numai aproximative deoarece folosim o relatie de aproximare intre

[ re
distanta elementard d, si raza electronului; ° T 2-mk

pentru care nu am gasit o justificare fizica (nu stim de unde ar putea rezulta) dar ne ajuta la
descifrarea aproximativa a structurilor dinamice. Consideram ca pentru evidentiarea detaliilor
de miscare a eterului in structura interna a particulelor si fotonilor este necesar sa se apeleze
la hidrodinamica fluidelor perfecte (céci in ipoteza noastra eterul este un fluid perfect, fara

masi, fara densitate, fara inertie, fara frecare interna adica este doar spatiu volumic 1%). La
baza teoriei (conceptiei) noastre, eterul este considerat materie primordiald fara de care nu
poate avea loc translatia structurilor dinamice (fotoni si particule). Structurile dinamice sunt
de fapt pompe de eter §i prin aceasta surse de miscare. Curentii de eter generati de structurile
dinamice interferand intre ei, genereaza efecte hidrodinamice care se repercuteaza asupra
surselor de miscare sub forma fortelor fizice ce actioneaza intre particule, astfel incat putem
spune ci toate fortele fizice sunt efecte hidrodinamice in eter. In incheiere consideram ca
rezultatele la care am ajuns valideazd o noud directie de cercetare in fizica atomica si
subatomica, directie care sa adanceasca cunoasterea in profunzimile substantei, si credem ca
este necesara generalizarea viziunii bidimensionale asupra universului fizic (viziune care
evidentiaza miscarea in toate relatiile). Totodatd pe baza structurii dinamice a electronului,
prin analogie incercam sa schitdm (sa modelam) foarte simplist structura dinamica
(ipoteticd) a nucleonilor si legat de aceastd structurd enuntdm o ipoteza asupra sursei
campului gravitational. Chestiuni pe care le expunem in capitolul urmator. In incercarea
noastrd de a descifra structura dinamica a nucleonului dupa modelul electronului apar doua
probleme importante pentru care nu am gasit argumentatie logica consistentd. Astfel cdutand

echilibrul intre fortele electrostatice F ., (de atractie intre semisarcinile unei unde) si

cele electrodinamice F, ., (de respingere dintre curentii | antiparaleli ai unei unde)

fanr
gasim ca lungimea curentilor asupra carora actioneaza forta electrodinamica ar trebui sa fie

1/4 din grosimea g,,q, @ volumului energiei potentiale a nucleonului V... (@

fotonului de la anihilarea neutronului refractat) adica cu mult mai mare decat lungimea

curentului asupra caruia actioneaza forfa electromagnetica F, ... (aceea care determina

rotatia nucleonului). Pe de alta parte marimea gigantica a acestor fore rezultate din modelul
nostru, ar impune (pentru a le apropia de nivelul celor preconizate de teoria quarcilor)

ajustarea constantei electrice k cu factorul n_ /2 saucu 4°.

IPOTEZA ASUPRA SURSEI CAMPULUI GRAVIFIC

In ipoteza noastra campul gravitational (gravistatic) al maselor s-ar datora miscarii de rotatie
a nucleonilor. Nucleonii fiind rezultati din interferenta constructivd a fotonilor y, de
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anihilare corespunzitori (de frecventa de circa 10%[Hz]. Tn cazul nucleonilor (barionilor)
interferenta constructivd s-ar produce tot la nivelul tensiunilor (potentialelor) curentii
ramanand aceiasi ca si in vid (1, =1, =1840-1,,). (In unele carti masa ionului de
hidrogen H™ este data de 1840 de mase electronice si masa neutronului
m, =1,676-10%' [Kg] care raportatd la masa electronului da cam 1840, desi in
tabele sistematizate masa neutronului este data de 1838 de mase electronice, valoare care va

fi desigur utilizatd in cazul unui studiu mai riguros). Pe inelul nucleonic ar fi 1840-2
meridiane (adica 1840 de unde stationare de tensiune) de curenti electro-eterici alternativi si

transversali corespunzand semmiundelor fotonului de anihilare refractat la 360° de-a lungul
unei circumferinte cu raza neutronului r, =r,/2 (r, este raza clasica a electronului) pe care

fanr fanv

fotonul y,,, se propaga (translatezd) cu viteza egala cu 1/2-137 = 1/274 din viteza luminii

vV, =C. Curentul unei semiunde este sustinut de zonele (sursele) de tensiune de la

extremitatile lui (corespunzatoare unei semisarcini electrice). Aceste zone sunt si ele
alternative de la o semiunda la alta corespunzator curentilor alternativi si transversversali la
directia de translatie. Asadar nucleonul va aparea ca un inel greu, ca un rotor cu 1840 (sau
1838) de perchi de poli, cu diametrul jumatate din cel al electronului care prezinta la exterior
potentialul electrostatic de semiunda de circa 1MV aproape dublu fatd de al elctronului,
alternativ (de la semiunda la semiunda), si care s-ar roti cu viteza egala cu 1/2-137 din viteza
luminii ¢ (adicd cu aceeasi turatie ca si a electronului egald cu 1,23726-10°°Hz ). Rotorul

neutronic ar avea astfel o putere instalatd de circa 915 MW ceeace ar explica energiile
uriase eliberate in reactiile nucleare. (Spre deosebire de neutron electronul ar avea o putere
instalatd de numai 1080 W, cate 540 W pe semiundd). Prin rotirea nucleon(ilor)ului (sub
actiunea fortei electromagnetice) datoritd succesiunii alternative a potentialelor de semiunda

ar rezulta un potential alternativ respectiv un camp electric alternativ cu frecventa de 10%
Hz urmat de aproape de un camp magnetic alternativ si de aceeasi frecventd. Adicad ar
rezulta o unda electromagnetica propriu zisa (cu semiunda pozitiva si semiunda negativa) ca
o vibratie longitudinala in eter fara translatiec de substantd. Dar acest lucru nu se produce
deoarece peste campul semiundelor alternative se suprapune campul centrifugal,generat de
rotatia foarte rapidd a inelului nucleonic. Acest fapt determind o micad inegalitate a
semiundelor si aplecarea lor inegald in sens opus rotatiei. De aceea liniile de camp ale
semiundelor vecine se itilnesc si se compenseazd reciproc. De aceea neutronul apare neutru
electric. Dar compensarea semiundelor vecine nu este perfectd. Rdmane o diferentd foarte
mica, ce se resimte ca flux eteric de aspiratie prin bazele cilindrului neutronic. Fluxul eteric
de aspirate de la nivelul neutronului, apare sub forma a doud turbioane cu acelasi sens de
rotatie, dar cu sensuri de Tnsurubare opuse. Fluxul eteric de aspiratie de la nivelul nucleonilor
ar fi chiar cdmpul gravific al substantei.

In structura undei stationare a neutronului ar trebui si aparia componentele de presiune din
formula lui Poynting. De componenta electrica a presiunii ar fi data (legatd) masa gravifica
fiind derivatd din componenta electricd a semiundelor §i ar avea caracter atractiv, iar de
componenta magneticd a presiunii ar fi datd (legatd) masa inertd care ar avea caracter
repulsiv. Aceasta ar fi structura globald a cdmpului gravitational (gravific). De componenta
magnetica a presiunii ar fi legat si campul de inerfie (cAmp care este al masei inerte m, iar
masa inertd este datd de produsul densitate x volum (mi =p -V), iar densitatea masica avand
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dimensiunea fizica a frecventei la puterea a doua are de fapt dimensiunea fizica a inductiei
magnetice la pitrat, adici p = f? = B%). Cele doud componente de presiune ale campului
gravific ar trebui sa fie egale si sd aiba efectele compensate. Dar se pare cd reactiunea
intarziata (defazatd) a componentei magnetice (sau implicarea acestei componente partiald in
momentele de inertie ale nucleonilor, si prin Tnsumarea lor ale nucleelor) ar determina
preponderenta componentei electrice cu efect atractiv asupra surselor. Este de asemenea
posibil sd existe o mica asimetrie a semiundelor gravitationale datoritd suprapunerii
campului de inertie devenit caAmp centrifugal, peste campul electric al nucleonului, avand
consecinta la fel preponderenta componentei atractive. Intensitatea mare ca si frecventa
foarte mare a campului gravific ar face ca acesta sa fie imposibil de ecranat. (Pe de alta
parte undele gravitationale avand dimensiunea comparabila cu dimensiunea nucleelor, de

circa 10™°m, prin fenomenul de difractie ar ocoli nucleele, avand consecintd transparenta

Substantei la campul gravitational). Dintr-o  structurda aproximativd a constantei
gravitationale
3 m m? m: ¢ m2.c-d’ P :
~ ~ e /na:\/ ;.naz\/ e o = | [adim]
5-k Q. Qe e C/na d 0 '(C/na) I:)emge

in care Py, ar fi puterea gravistatica a electronului iar P, ar fi puterea electromagnetica

emge
a electronului. Ar rezulta ca interactiunea campului gravific cu substanta s-ar produce la
viteza luminii invid v, =v,, =c determinand durate foarte mici de interactiune a campului

gravific cu substanta avand consecintd valoarea foarte micd a fortei gravitationale. Pe cand
interactiunea campului electromagnetic cu substanta s-ar produce la vitezad mult mai mica
(egala cu ¢/n, sau mai mica), ducand la durate de interactiune a cdmpului cu substanta mult

mai mari avand consecinta valoarea considerabila a fortei electromagnetice. Frecventa foarte
mare a campului electromagnetic alternativ generat in jurul structurii dinamice a neutronului
face ca acesta sa fie indiferent (neutru) in campuri electrice sau magnetice generate de
electroni. Sarcina electrica a particulelor presupune (face necesard) cuplarea structurii
neutronice (purtdtoare de masa) cu o structura pulsatorie de frecventa electronului, ceeace
face posibilda interactiunea particulelor incarcate cu campurile electrice sau magnetice
generate de electroni. Totodatd este intuitiv cd intre neutroni vecini se institue un sistem
dinamic de forte 1n echilibru. Astfel cand pe directia ce uneste centrele a doi neutroni se
invecineaza doi curenti neutronici (electro-eterici) antiparaleli intre acestia va aparea forta
magnetica de atractie care va fi compensata de forta electrostatica de repulsie dintre zonele
polare (sursele) care sustin acei curenti fiind de acelasi semn (de aceeasi polaritate). lar
atunci cand pe o aceeasi directie se invecineaza doi curenti neutronici paraleli intre acestia va
aparea forta magneticd de respingere (derepulsie) care va fi compensatd de forta
electrostatica de atractie dintre zonele polare care sustin acei curenti fiind de semne opuse (de
polaritate opusa). Acesta ar fi complexul fortelor nucleare, forte care actioneaza pe distante
foarte mici si avand intensitati foarte mari asigura coeziunea, soliditatea si marea stabilitate a
nucleelor. (Pare ca aici se gasesc concretizate ideile lui Stefan Lupascu din « logica dinamica
a contradictorului »). Asadar interactiunile (fortele) care functioneaza (care se intalnesc) la
nivelul edificiului nuclear sunt de patru tipuri: -interactiunea (forta) electrostatica (F,), -

interactiunea (forta) magnetostatica ( F -interactiunea (forta) electrodinamica (F), -

mgs)’
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interactiunea (forta) electromagnetica ( F

emg)- Desigur ca aceste tipuri de interactiuni (forte)

se vor regasi 1n diferite combinatii ale lor, la toate nivelele de structurare ale substantei.

DESCIFRAREA CONSTANTEI DE ACTIUNE h (CONSTANTA LUI PLANCK),
CONSTANTEI INTERACTIUNILOR ELECTRICE k SI CONSTANTEI COMPTON A

Constanta de actiune (constanta lui Planck) h este considerata cea mai mica actiune
din universul fizic. Fiind actiune este data de produsul unei energii (W, ) cu un timp (z,).

Adica h=A, =W, -t, =constant . Pentru ca acest produs sa fie constant, d.p.d.v. logic
creste, celalalt sa scadd proportional; Ori amandoi factorii sunt constanti in permanenta.
Prima posibilitate ar presupune un mecanism care sa controleze cei doi factori in cursul
fenomenelor fizice (cuantice), mecanism care nu s-a evidentiat in experiente. De aceea
admitem numai a doua posibilitate. Daca am admis varianta factorilor constanti trebuie sa
admitem ca de fapt constanta universald h este compusa din alte doua constante universale,
si ramane sia determinam cele doud componente ale constantei de actiune h. Pentru
identificarea celor doua componente (cuanta de energic W, si cuanta de timp (z,) ale

constantei de actiune h facem urmatorul rafiomament. Stim ca produsul h-f, =W, este
energia unei cuante de lumina (energia unui foton). In acest produs factorul f, (frecventa

fotonului) reflectd ceeace se intdmpla in unitatea de timp, intr-o secunda. Dar produsul tot
h-f, reflecta ceeace se petrece intr-o fractiune de secundd, adica exact pe durata emisiei

fotonului. Tnseamna de aici ca informatia asupra duratei fotonului este continuti in constanta
de actiune h. Aceastd informatie este chiar durata fotonului 7, care este o cuanta de timp si

este o constanta universala ca si constanta h. Inseamna in continuare ca avem si o cuanta de
energie W, tot ca o constantd universala. Urmeaza sa identificim aceastd cuanta de energie.

Deoarece fotonul este emis (se naste) la interactiunea dintre electron si nucleu, energia
implicatd Tn aceastd interactiune este numai energia potentiald (totala, sau de repaus) a
electronului. Fiindcd numai aceasta energie putem spune cd ramane constantd pe durata
emisiei fotonului. Putem sa admitem pentru inceput ca energia constanta W,, componenta a

constantei de actiune este tocmai energia potentiald (totalda, de repaus) a electronului (desi
este o energie mult prea mare pentru a fi componenta a celei mai

L k-q¢ 3 L .
mici aciuni). W, =m, ¢’ = % ; Daca determindm timpul cu care ar trebuie
r

e

inmultita aceasta energie ca sa obtinem constanta h ,

17
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h-r
t, = h = h > = 62 =1, =8.082437 -10’21[8] gasim ca acest timp este chiar
W m,-c- k-q

e

perioada t,, afotonului y.. de laanihilarea electronului. Cu acest timp putem

fae

k-g?
t,.. = 9 . Dar acest

e e fae

scrie constanta de actiune sub forma; h=W, -t =

timp t,, care este si el o constantd universala nu este durata fotonului At, =7z, fiind mult

prea mic. Trebuie sa cautam in structura (formula) constantei h un adimensional fizic (un
numar) care sa multiplice timpul (perioada) t astfel ca sa obtinem durata fotonului 7, .

2
Factorul Y este energie. Mai ramane doar k, constanta interactiunilor electrice. Dar
r

e

fae

k=———; incare ¢, este permitivitatea electrica a vidului, si se masoara in

4-7-¢,

Farazi/metru. Dar faradul F ca unitate de masura a capacitatii electrice (C) are dimensiunea
fizica a lungimii (1) ca i metrul m, care este unitate de masura a lungimii. Asadar ¢, este
un adimensional fizic. Stabilind adimensionalitatea lui &, rezulta adimensionalitatea fizica a

lui k, sitotodata dispare separatia (ruptura dogmatica) dintre electromagnetism si mecanica.
(Fiindca din formula vitezei luminii se vede ca u, = permeabilitatea magnetica a vidului este

invers de viteza la patrat;

1 4z-kjH| . . . : . 1|s?
Uy =—F5 = ﬂ; [—} , iar inductivitatea L este invers de acceleratie L[H]= —{S—} etc.
Vv C m ajm

Rezulta ca multiplicatorul timpului (perioadei) t este chiar constanta interactiunilor

fae

electrice k. Asadar durata fotonului este 7, =k-t s1 este tot o constantd universala.

fae >
Inseamna de aici ca trenul de unde al fotonului y,,. de la anihilarea electronului contine

k ~9-10°unde, fiecare undi continand (purtdnd) o cuanti de energie W, si o cuanti de
masa m, ; Putem deci sa definim constanta interactiunilor electrice k ca fiind data (ca

reflectind) numarul de unde continute in trenul de unde al unui foton de la anihilarea
electronului. Asadar energia unei lungimi de undd a fotonului y,, este:

9. _ M. < . .
W, =W, =—== Te -¢“. Cuanta de masa este deci masa unei singure unde a

fotonului aflat n propagare (translatie) prin vid m, ;
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m .
m, =m,, =— =1.01211-10"°[Kg]. Cand fotonul y . este structurat ca electron
k

\

(ca sarcina electrica elementarda) factorul k este multiplicatorul energiei unei singure unde a
fotonului in vid. Din insumarea energiei tuturor undelor fotonului  y . (printr-un mecanism

de interferenta constructiva) rezultdnd energia potentiala (de repaus) a electronului W .

2
(Wpe:k'Wifv:k'?,_ezk'

Putem prin urmare sa spunem ca sarcina electrica este forma de existenta a fotonului in
repaus, si prin generalizare ca particulele elementare sunt forma de existenta a fotonilor (de
anihilare corespunzatori) in repaus. Avand durata fotonului putem determina imediat si
lungimea fotonului in vid, care va fi de aseamenea o constanta

universala ¢, =7, -C=k-t., -c=k-A,, =218-10%[m]=2,18[cm]
Tn cazul unui foton oarecare putem scrie energia fotonului;

k'qs ) ff - ff .
=———— Iincareraportul —— =6 este gradul de interferentd a
-

e " !fae fae

W; =h-f,
pulsatiei fotonului oarecare cu pulsatia fotonului gama de la anihilarea electronului

f
¥ e iar adimensionalul k-6 =k-—— este chiar numarul de unde al fotonului

fae

care se propagd liber in spatiu purtdnd in fiecare unda aceeasi cuantd de energie W, si

2

aceeasi cuanta de masa m, W, =W, = % _ m,-c° = o
r
e

Formula de mai sus poate fi pusa sub forma;

.
;

3

W, =h-f, =——=—=.-=.k-t,,; Tncare este tensiunea electrica a

I’e~tf I

[

q, 1602-10™°

fotonului in vid (U fv:———=5,686~105[\/]]; e

L

= 587437105 este curentul
r : :

e
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fotonului (curent specific, plecand de la sarcina electrica, generat sau indus de sarcina
electrica, dar fara sarcina electrica, curent care la nivel ultra ultra microscopic ar produce

aceleasi efecte ca si curentul electronic la nivel macroscopic) in vid, si K-t =At,, =7,
este durata fotonului. Factorul 9 este de asemenea o constanta universald, si anume este
I

e

cuanta de tensiune U, . Prin insumarea potentialelor (tensiunilor) de unda ale celor k unde

ale  fotonilor  y,. rezultd  potentialul  electrostatic  al  electronului

U, =Kk e _ 5117-10°[V ], potential la care electronii accelerati (in acceleratoare), ajung la
I

e
energie cineticd egala cu energia potentiald, si pot genera prin interactiune cu nucleele fotoni

Ve Carelarandul lor pot genera sarcinile electrice elementare (perechile pozitron-electron).

De asemene obtinem o cuanta de impuls G, inmulitind cuanta de masa m, cu
viteza luminii c;

G,=m,-Cc= % C= 3,03633-1932[Kg %} . Putem spune ca produsul h- f, este

eticheta (de produs) a fotonului, care contine principalii parametri fizici ai fotonului. Prin
coroborarea acestor parametri cu legile (formulele) electromagnetismului si ale mecanicii se
pot determina toti parametri fizici ai structurii dinamice a fotonului oarecare (structurad
similard motorului electric liniar) aflat in propagare (translatie) in vid. Din considerentele de
mai sus putem defini (si scrie) constanta de actiune h ca produsul energiei potentiale a

electronului W, cu perioada pulsatiei t;, afotonului y.. de laanihilarea electronului,

sau (ceeace este echivalent si pare perfect adevarat) ca produsul intre energia unei unde a
fotonului (unei singure unde a unei cuante de energie) W,, =W, si durata fotonului 7, .

fae

: o k-m, - -
Constanta de actiune h se mai poate scrie si sub forma h :d—efqe; in care
e !fae
me qe . —26 = 1: .
q =—; si d, =1602-10 [m] rezulta din formula pentru viteza de propagare a undelor
e re

transversale, intrun mediu pe care il modelam ca o coarda alcatuitdi numai din sarcini
electrice, in care forta de tensionare T 1intre doud sarcini vecine la distanta d, este egala cu

forta electrostatica F,, iar in locul masei unitatii de lungime x4 avem sarcina unitatii de

es >

lungime. Avem astfel;

2
VL:C:\/f;T:Fes:k % ;/J:q_e;:czzk % 'd—e:k qe;
U

N

d, "7, dz g, d,
25 . . 9» . 719
g = e g, =K 0 (910718021077 ) ooy 102 fmpsi_d, ~ - te
K c 910 2. 7% K
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Avand in vedere ca electronul se misca pe orbita asemanator unei unde (se propagd), si
tindnd cont cd « (=constanta de structura find) este raportul intre viteza electronului pe

Veol

: oo . . 1. .. e
prima orbitd permisd (prima orbitd Bohr; o = = 13—7) si viteza luminii in vid ¢, putem

asimila inversul constantei de structura find ca pe un indice de refractie al mediului atomic

. e C . . . 1 5

(mediu cu densitati ale energiei campului electromagnetic foarte mari) n, = — =137 . Daca
a

raportam lungimea de unda a fotonului y,, Tnvid A,.,=c-t la acest indice de

fae fae
refractie, gasim o circumferintd cu raza egald cu raza electronului r, =2,87473-10™°[m].
Acest rezultat ne arata ca electronul (sarcina electrica elementard (, ) este o unda stationara
a fotonului y . refractat la 360° dupd un cerc cu raza egald cu raza electronului r,. Tn
aceasta situatie putem sd scriem viteza luminii in vid in legaturd cu parametrii fizici (cu
constantele) ai electronului; avem astfel ca

1
&, H,

vy =v,=C=2-7-1,-f,-n, =

fae " 'la

Utilizand aceasta forma de scriere (structurare) a constantei de actiune h  si a vitezei
luminii ¢ in formulele in care acestea apar, se ajunge la scrierea simplificata a formulelor de
mecanica cuanticd, si pentru aceasta ar putea constitui un mijloc de lucru foarte util
cercetitorilor in domeniu. In incheiere facem observatia ci in interactiunile cuantice

parametrii fizici ai electronului (constantele electronului; m,,q,,W, f.,c) sunt referinte

(adica sunt parametri constanti la care se raporteaza alti parametri variabili).

Chiar constanta efectului Compton A, se vede ca este lungimea de unda a fotonului y,,
dela

- . k-m, -
anihilarea electronului ; A = h =A..=C-t fiindca h=—eqe

o m -c fae fae 5 . f

e e fae

Si
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1)

2)

Adica:
Amplificam relatia energiei potentiale cu f

W :k'qf k'qs'ffae

actiune) esta dat de relatia: h =

Schimbam frecventa f

3)

22

EXPLICITAREA DIMENSIUNILOR FIZICE IN SISTEMUL INTERNATINAL
(S.) ALE CAPACITATII ELECTRICE C, ALE FACTORULUI ELECTRIC

k, ALE PERMITIVITATII ELECTRICE &,

Energia de la anihilarea electronului W,, este egald cu energia potentiala W, la
distanta de o razd electronicd I, , este egald cu energia totala de repaus a electronului
W, si este egald cu energia fotonului gama de la anihilarea electronului y ., W

fae*

Adicd avem egalitatile!

Wy =W o =Wy, =W,;sau,W,, =

fae;
Energia fotonului (a cuantei) y,, de la anihilarea electronului este distribuita intr-un

numdr de unde n,,,, care compun trenul de unde al fotonului y,, electronic, fiecare

unda continand (purtand) energia unei singure unde W .

2
ko2 _

r

e

2
¢ 'C = ffae -h= N jtae 'W/Ifae

e S1@vem:

= =h-f
r r,-f

e e fae

De unde se vede cd factorul h (constanta de

pe fae

2
k'qe
o Tae

cu perioada t._, si avem:

fae fae

= N tae 'Wlfae

d.

Din legile fizicii stim cad raportul % este tensiune (potential). In raportul

e

avem sarcina electricd elementara (sarcina electronului) Q, si raza electronului r,. In

[

sistemul C.G.S. capacitatea electrici C are dimensiunea fizici a lungimii ([C]=[L]). Dar

n

facem ipoteza cd raportul

S.I. nu stim care este dimensiunea fizicd a capacitatii electrice C. In aceasta situatie

9 este tensiune (potential) U, si vedem ce consecinte produce

e

aceastd ipotezd la nivelul undei electromagnetice. Intr-o unda electromagneticd teorema
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lui Poynting ne spune ca energia undei este compusd in mod egal din energia campului
electric W, si din energia campului magnetic W, :

1 1 1 2 2 ) = A
W/luem = EWEL + EWMG = E(C fae U fae Lfae - fae)' Intrucat
2 2 P 2 2 . . .
Cie 'Ufe = Lise - 1 52e  SUbstituimpe L, - 17, cu Cq,-Ug, siobtinem:
m, - c?
W, =C,. U =—2 . De aici scoatem capacitatea fotonului y ., ;
Afae
w W, m,-c> - : .
Chle =50 = % ———< . lInlocuim tensiunea U cu aceea stabilitd
U fae N fae * U fae  Mifae ” u fae

2 2
m,-C”-r m,-C . ..
=_2¢ e — -I,. La numitorul fractiei avem

prin ipotezd si avem: C

fae 2 2
N jfae * Ge n . qﬁe
Afae
re
q2 de
pentru N, . =k=n,, -—= k-r— care este egald cu m,-c® de la numaritorul
e e

fractiei. Se simplifica fractia si rimane ci C, =r, care este lungime [L] si se masoard

in metri. Rezultd de aici cu toata certitudinea cd marimea fizica zisd capacitatea electrica
C are dimensiunea fizici a lungimii  [C]=[L]. In relatia de la punctul 3

W, = k-&-q—e-tfae avem Je =U,,. este tensiune U si % _ | . estecurent I, iar
re fae r-e fae
g 9
produsul ~ —=&.—-t .
re fae

este energie. Si anume este energia continutd intr-o singurd undd a fotonului gama
electronic U, -l -ty =W, Rezulta ca factorul electric k este fizic doar un

adimensional. Si s-a vazut ca este egal cu numarul de unde continute in cuanta y . de la

fae * ! fae " ‘fae

anihilarea electronului. In relatia de definitie a factoru- lui electric k = I apare
T &,

permitivitatea electricd aviduluie, care este fizic adimensional, deoarece k este
adimensional. Cum &, se masoard in S.I. in Farad/metru, si cum Faradul este capacitate

electricd C despre care am ardtat ca in S.I. este lungime si cum metrul este tot lungime,

rezultd fara vre-o urma de indoiala ca si &, este tot un adimensional fizic.
F L
m m [L]
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Dimensiunea de lungime L a capacitatii electrice C, se poate demonstra mult mai simplu
acest lucru astfel: C=Q/U; Q=LT; U=R.l; R=(1/N)=T/L; rezulta ca:
C=(I.T/R.D=T/R=T.v=T.(L/T)=L

De aici rezulta ca: epsilon,0=Fd/m=L/L=adimensional. Si de aici rezulta ca si k este

adimensional. Fiindca: k = . INCGS rezistenta electrica R este invers de viteza

4-7-¢,
(R=1/v=T/L). Dar in S.I. se spune ca rezistenta R ar avea alta dimensiune. Asta este ceva
absurd. Findca doar in S.1. se dau aceleasi relatii pentru sarcina Q, curentl, tensiune U,
capacitate C siRezistenta R. Nu se poate de loc ca rezistenta R sa aiba alta dimensiune in
S.1.

DESCIFRAREA CONSTANTEI INTERACTIUNII GRAVITATIONALE
(ATRACTIEI UNIVERSALE) 7y

Pentru aflarea sensului fizic al acestei constante pornim de la legea (formula) fortei
gravitationale (gravistatice) de atractie dintre doud corpuri (sferice) de mase si dimensiuni
(volum, densitate, razd) egale, situate la distanta d (intre centrele lor) una de alta. Adica
avem:

Unde :
F,, este forta gravitationala (gravistatica) ;

m,. este masa gravifica a unui corp:

m,, este masa inertd a unui corp;

este masa unui corp:

este constanta atractiei universale;

este distanta dintre centrele celor doud corpuri;
Pya este presiunea gravistatica la distanta d ;

Q‘Qg

S, este suprafata generatoare (de camp gravific) a unui corp.

In continuare avem :

24



25

1
pgd= gd'agsc'mgc_mlczmz‘gg agsc Soc’gg_4_ﬂ_.7/’
2
1 r--a
S,=4-7-rli=>m=—"—-a, 471} ==,
Ty Y
2 2 4 .2 2 .2 .2 2
y'(rc 'agsc) re 'agsc R 'agsc 1 r 2
~F, - - - -2l
gs 7/2-d2 - }/-dz - ;/-d2 _7/ d?2 gsc
unde :

a4, este acceleratia (intensitatea campului gravific) produsa de un corp
la distanta d ;

vidului ¢,) ;

a4 este acceleratia gravitaionald normala la suprafata corpului ;

S, este suprafata inchisd care margineste corpul, suprafata pe care se insumeaza
contributiile gravifice ale tuturor particulelor componente ale unui corp, adica
suprafafa integratoare S, a campului gravific al unui corp ;

r, este raza corpului considerat de forma sferica.

r 2 . 2
- ., C gsc , 2 2 2
Avemasadarcd: Fy=pg S, :W,:ﬂ/-d “Pgg " Sge =1 U
2 2 2 4
re ‘U gsc agsc T

Din aceasta relatie 1l scoatempe y ; =y = = ;
dz'pgd'sgc pgd'sgc'd2

Daca calculdam masa unui corp, integrand acceleratia gravifica pe suprafata corpului (de
forma sfericd) de razd r, , sau 0 calculam integrand acceleratia gravifica produsa de acelasi

corp a, la distanta d, pe suprafata sferica de raza egala cu distanta d obtinem aceeasi
valoare. Adica avem:

1 2 2
M =My =&y Ay "Spe =&y gy Spys_Eg=——3_S,c=4-7-17;_Sy=47-d;
4.72'.7/
2 2
a I a r
2 _ 2. _ 7gsc "¢, _ _ gsc 'c
:>agsc'rc _agd'd ’:>agd_ d2 = pgd_agsc'agd_agsc' dz
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Tnlocuind in formula lui » presiunea gravitationala la distanta d, ( Pya) obtinem:
2 4 2
ag I, -d r2 4.7-r? S, ) .
y =t S == ¢ -9 ___ adimensional
Qg1 -Sy-d® S, 4-7m-S, 4-7-S,

Am gasit asadar ca y este un adimensional fizic (un numdr) care reflectd in principiu
raportul intre suprafata integratoare a campului gravific S, (suprafata care margineste
corpul, considerat sferic) si suprafata generatoare a campului gravific cuprinsa in tot volumul
corpului S, rezultatd din insumarea suprafetelor generatoare de camp gravific ale tuturor
particulelor care compun corpul. Pentru constanta gravitationald y , mai gisim (prin
tatonari, nu prin rationamente fizico-matematice, deci nestiintific) si urmatoarele relatii :

y = 06 = 3 = L ;= L TELE 9.10° = adim este constanta interactiilor
k 5.k 15-10° 15-10
electrice ;
m,2 (1 m’ 1 m’.c-d’ P
Sau y~——- |—= T ST s T —,meestemasa
q. Vo . a d°-q;-c/137 P,

electronului ; g, este sarcina electrica elementara ; a este constanta de structura find ; P,

este o putere masicd = putere gravistatica ; P, este o putere electrostatica (putere legata de

sarcina electrica elementard). Gasirea rationametelor fizice ale acestor relatii aproximative
poate ar pune in lumind legatura intima care trebue sa existe intre interactiunile
electromagnetice si cele gravifice. Intr-o altd ipoteza consideram ci valoarea constantei ¥ a
interactiunilor gravistatice se datoreaza faptului ca nucleele atomilor substantei sunt intr-0
necontenitd rotatie. Nucleele atomice in care este stocatd aproape toatd masa atomilor,
considerate de forma sferica, au

“m, -V, -r, unde m  este masa nucleului; v, este

momentul cinetic de rotatie | = 0 Ve T och

(201N

. e . : . .2
viteza tangentiala la ecuatorul nucleului si r, este raza nucleului. Aceasta ar insemna ca 5

din masa nucleului, participand (fiind implicate in) la momentul de rotatie, nu participa in
acelasi timp si la interactia gravifica. In lipsa rotatiei nucleelor constanta interactiunii

: .. : : 1 . .
gravifice ar fi egald cu inversul constantei electrice K y, = Pe Datorita rotatiei nucleelor

constanta interactiunilor gravifice ar fi diminuata proportional cu masa care nu participa la
interactiune (masa care totusi produce camp gravific) si valoarea constantei va fi data de
relatia :

3
k 5k 5k
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Acum ca o aplicatie a formulei lui y, calculam masa Pamantului M, cu formula la care am

ajuns 1n ipoteza identitatii dimensionale a sarcini electrice q cu masa gravificd m, respectiv
a dimensiunii fizice a intensitatii cAmpului electric E cu dimensiunea fizica a intensitatii
campului gravific T" egald cu acceleratia gravitationald normala la suprafata Pamantului

Qg =9 =9,81[m/32] sau o calculam cu produsul volum x densitate, determinand masa
inertd a planetei, obtinem valori foarte apropiate, ceeace confirma egalitatea dintre masa
gravificd si masa inertd (mica diferenta care apare se datoreaza inpreciziei parametrilor luati
in calcul - p;,R;, g-care toti prezintd o variatie pe suprafata si in masa Pamantului. Cele

doua formule pe care le avem acum la dispozitie pentru calculul masei corpurilor, prin
echivalenta lor, permite determinarea acceleratiei gravifice la suprafata corpurilor de
dimensiuni tehnic accesibile.). Scriem deci ca :

M, :g.ﬂ.Rf-pT :%-»(6370 10°f 5517 =

g-R? 981.(6370-10%)?
y 6,67-10

I

M, =5,9679-10%[Kg].

La aceastd formula similara cu aceea de la sarcina electrica, se ajuge si pe altd cale . Astfel
pentru un corp situat pe suprafata Pamantului de masa m_ scriem greutatea lui (forta cu care
este atras corpul C de catre Pamant);

R?

Consideram masa Pamantului M; ca fiind produsd (generatd) numai de neutroni. $i
atunci calculam numarul de mase neutronice N, cuprinse in masa terestra M. Masa unui

neutron fiind m, =1,675-10%'[Kg], avem ¢ ;

M; 59679-10*
m, 1675-107

nnt'_

=3,56292-10° [neutroni].

n

Apoi avem suprafata inchisd care margineste globul terestru S ( = suprafata integratoare a
campului gravific terestru S, )

S, =4-7-R? =4.31452. (6370-10°)% = 5,009904-10"|m? | ,

iar suprafata generatoare a campului gravific terestru S . este

gegT
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S, 5,009904-10"

= = =6,08349-10%|m? | Aceasta este suprafata pe
T 4.7.y 4.31452.6,67-10 [ ] pratajap

S

care s-ar gasi cel N, =3,56292-10*" neutroni terestri asezati intr-un strat si ar produce

acceleratia gravifica de 9,81 [m/ sz]. Fiecare neutron ar genera camp gravific pe o

S 6,08349-10%
suprafati S, ; S, =-—29T >
prafaia >gn N 356292.10°

=170744-107% [mz] . Aceasta suprafata

an
nt

ar corespunde suprafetei sferice care margineste un neutron . Adicd este suprafata

generatoare de camp gravific la nivelul neutronului S ;

Spn=4-7-1} :1,70744-10’28[m2] . De aici scoatem raza neutronului r, ;
,  Sg  170744.107%

r- = =

" 4.z 4.31452

Si

13587310 2*[m?]

S
r = 49” = /1,35873-10%° =3,686-10"°[m]
7T

Am ajuns astfel la un rezultat remarcabil. Am gasit pentru raza neutronului o marime de
acelasi ordin cu valorile obtinute prin experiente de mecanica nucleard. Aceastd raza este
cam de 3 ori mai mare decit raza neutronului determinatd experimental. Dacd facem
acelasi rationament pentru corpuri sferice de la suprafata Pamantului gdsim pentru raza
neutronului valoarea de ordinul a 10 **[m]. Adicd un neutron ar ocupa in substanta un volum
cat volumul atomului. Aceste constatari ne duc la concluzia ca substanta terestra cat este ea
de comprimata in interiorul Pamantului, este incad destul de afanata.

Urmarind parametrii fizici ai interactiunii gravifice (agsc;agd; pgd;Sgc;ng), fie n cazul
atractiei intre doud corpuri oarecare, fie in cazul greutatii corpurilor, se constatd ca
interactiunea gravifica se produce pe toatd suprafata generatoare (Sgc) de camp gravific a

corpurilor. Desi ar parea normal ca interactia gravifica sa se produca numai pe acea parte din
suprafata generatoare care este orientatd spre interiorul sistemului. Acest lucru s-ar putea
explica fie prin asimetria efectului radiatiei gravifice la interactia cu substanta (adica pe fata
orientata spre interiorul sistemului, radiatia ar produce un efect activ — 0 depresiune -,
iar pe fata orientatd spre exteriorul sistemului, ar produce un efect reactiv — 0 presiune - , si
din Tnsumarea efectelor ar rezulta efectul total ; adica radiatia gravifica ar fi absorbita —
aspiratd — de neutroni pe fata orientata intern, si ar fi reemisd — radiata - pe partea opusad), fie
prin asimetria intensitatii efectelor pe o parte si pe cealaltd, si din diferenta lor ar aparea
efectul rezultant. Mai putem presupune ca interactia gravifica se produce in spatiul dintre
doua corpuri (in spatiul intern sistemului) unde la intdlnirea (interferenta) liniilor de camp
gravific cu sensuri opuse ar aparea in spatiu o depresiune care s-ar repercuta ca forta de
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atractie asupra surselor campurilor (asupra corpurilor ce interactioneaza). Din cele aratate
mai sus rezultd ca interactiunea gravifica ramane o enigma a naturii al carei mecanism intim
pare sa fie destul de complex, deoarece pare ca sunt implicate trei tipuri de cdmpuri simultan
(si electric si magnetic si inertial) .

DESEN EXPLICATIV LA CONSTANTA GRAVITATIONALA

Fundamentala sistemului armonic al Soarelui

Aceasta fundamentala ar fi aceea care ar da perioadele de rotatie (revolutie) in jurul Soarelui
ale planetelor din sistemul solar. Perioada fundamentala de rotatie a planetelor, din sistemul
solar ar fi legata de constanta (cuanta) de timp T, gasita la descifrarea constantei de actiune
h, dar si de densitatea masica medie a astrului, a corpului cosmic central.

1

j}ae

k

De la identitatea dimensionala masa-sarcina am gasit ca densitatea masei ar avea

dimensiunea fizica a patratului de frecventa: p = f2 = f, - f>. Consideram ca densitatea
masei ar fi data de produsul a doua frecvente. In acest produs o frecventa ar fi egala cu
fractiunea k a frecventei fotonului gama electronic

frae = 1,23726 - 10*° Hz

lar cealalta frecventa ar corespunde rotatiei fundamentale; f,; , si se deduce inpartind

densitatea medie a astrului p; la fractiunea k din frcventa fotonului gama electronic.

ffae _ 123726-10%°

="y g — = 137473 -107'° Hz; Deci f,; :;fﬁ; Inversul acestei frecvente da

Th - k.tfae

perioada in secunde. Si atunci perioada de rotatie fundamentala este: T,; = %; Pentru a

obtine durata rotatiei fundamentale in zile, inpartim perioada rezultata in secunde, la numarul
secundelor dintro zi, egal cu 86400 s. In cazul Soarelui, prin articole se da valoarea de 1416

Kg/m? . Cu aceasta valoare avem:

1416-9-107 _
frr = 337317 = 10300110 "Hz; rezulta T, =

1 1

a = To3001107 = 9708643,6 s

Care in zile face: T,, = 27086430 — 112,36865 zile. Daca se deduce densitatea medie a

86400
astrului din egalitatea; gn “R3-ps =g, gs-4-m-RE avem ca:
_39seg_ 395 _ 3
Ps = p “imcAs 1412,44 Kg/m®. In care
gs este acceleratia gravifica normala la suprafata Soarelui, egala cu 274 m/s?. lar G este

2
constanta atractiei gravitationale G = 6,67 - 10711 (p:(; = ad). Si Rs este raza Soarelui. Cu

aceasta densitate se obtine o perioada de 112,7 zile. De aceea pare ca 0 medie de 112,5 zile a
perioadei fundamentale este foarte plauzibila. Din tabelul cu perioadele de rotatie ale
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planetelor, se vede ca ar fi multipli ai perioadei fundamentale. Folosind acelasi procedeu
pentru sistemul Pamant —Luna, se gaseste perioada de 28,84 zile. Care este foarte apropiata
de perioada de rotatie a Lunii. Din rationamentul expus aici rezulta ca constanta (cuanta) de
timp Th ar avea un rol important in modelarea sistemelor cosmice si ar putea face legatura
intre mecanica cuantica si mecanica stelara.
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: : 2
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Rc =raza corpului
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Y =constanta gravitationala

'Y = Sint
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1N =numarul particulelor din volumul corpului

Fundamentala sistemului armonic al Soarelui
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STRUCTURA DE MASA A ELECTRONULUI

Pentru a descifra structura masei electronului pornim de la energia eliberatd in reactia de
anihilare a electronului cu pozitronul W, , energie data de legile (formulele) lui Einstein si

Planck ; W, =m, -c’ =h- f
unde: m, este masa de repaus a electronului

fae

¢’ este viteza luminii (in vid) la puterea a doua = potentialul de translatie
al fotonului in vid.
h este constanta de actiune (constanta lui Planck).

f.. estefrecventa fotonului gama generat la anihilarea electronului.
h-f
Din aceasta relatie putem exprima masa electronului; m, = Zfae
C
2 h- ffae
cum ¢ = = M, = :h'go':uo'ffae:ko'ffae[Kg]
&, M, Ve, p,

unde; &, este permitivitatea electrica a vidului.
U, este permeabilitatea magnetica a vidului.
Asadar masa elactronului poate fi exprimata ca produsul unei constante fizice (k,) (care fiind

un produs de constante este tot o constantd) cu frecventa fotonului de la anihilarea

electronului  f,,,. Cercetdm in continuare dimensiunile fizice al constantei Kk, rezultata din

produsul constantei de actiune h cu permitivitatea electrici a vidului ¢, si cu

permeabilitatea magneticd a vidului u,. Intruct ¢, este adimensional fizic, u, are

dimensiunea fizica a inversului vitezei la patrat iar constanta de actiune h poate fi scrisa ca
p p

produsul cuantei de energie W, cu o cuanta de timp t,, si energia W poate fi scrisd ca
lucru mecanic L; W=L=F-l1=v*-| putem scrie ci :
10 t> P m®
k :h.go U, =W. -t '80 U, :V4 |t_:_|t_:_:Q R
° non VAR 1>t S
Deci am obtinut ca dimensiunile fizice ale constantei K, rezultata din raportarea constantei

de actiune h la patratul vitezei luminii c¢* sunt acelea ale unui debit volumic Q. Asadar
masa electronului m, este data de produsul unui debit (specific masei electronului) Q,,, Ccu

e
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a fotonului  y . de la anihilarea electronului. m,=Q,_ - . [Kg] . Cum

intre sarcina electrica si masa inertd (egald cu masa gravificd) avem identitatea dimensiunilor
fizice, rezulta ca si sarcina electrica a electronului este datd de de produsul unui debit specific
structurii de sarcind a electronului Q.. cu frecventa  f .. q=Q - f, [C]. Daca

generalizdm aceastd constatare pentru toate particulele elementare (deoarece fiind
demonstratd existenta antiparticulelor pentru toate particulele elementare, exista
susceptibilitatea reactiei de anihilare pentru toate particulele elementare), ajungem la
concluzia foarte importanta, ca sursele campurilor fizice (electric E si gravific I') sarcina
electricd q si masa gravificda m = particulele elementare pulseaza in eter cu frecvente f si
debite Q specifice, generand unde de presiune 1n eter. Din insumarea interferenta) acestor
unde de presiune (pulsatii) in eter apar (iau nastere) fortele fizice care se manifestd (se
constatd experimental) ca presiune a eterului asupra surselor (asupra particulelor). Relatiile
de structura dimensionald ale masei si sarcinii se pot scrie (la nivel macroscopic) si ca
produsul dintre suprafata inchisa in jurul sarcinii q sau masei m si acceleratia normala la
acea suprafatd. Adica avem: m=a-S,_sau_q=E-S,=a=E . Deci din punctul de

frecventa f,,

L* | m®

vedere al dimensiunilor fizice masa si sarcina se scriu identic: m=q= 7|57
S

apare problema comportarii pametrilor fizici ai electronului accelerat spre viteza luminii. In

sistemul de referintd al electronului teoria relativitatii (T R) spune ca spatiul relativist din

structura masei electronului in translatie cu viteza apropiata de viteza luminii (lungimea |,)

} Acum

sufera numai pe directia de translatie o contractie cu coeficientul relativist :

2
\" . . . . .
1—C—2 =,/1-B% ; adicd: | =I,-y1- B* (I, este spatiul= lungimea din structura masei

electronului Tn repaus, v este viteza de translatie a electronului, ¢ este viteza luminii),
timpul din structura masei electronului in translatie cu viteza apropiata de viteza luminii

. . . .. 1 L
suferd o dilatare (o majorare) cu coeficientul relativist | ——— la puterea a doua; adica :
1-pB°
2

t . . . . oA .
t, =—=—1| ; (t, este timpul din structura masei electronului in repaus), iar masa

r
J1-p?
electromului accelerat spre viteza luminii ar trebui sa creasca, sa sufere o majorare cu acelasi

. - N m
coeficient relativist dar la puterea intfi ; adica: m, =—==>m, .

r ll_ﬂz

Cresterea masei electronilor accelerati pana la viteze apropiate de vitreza luminii este un fapt
dovedit experimental. Cesterea masei inseamnd (implicd) cresterea inertiei (a forfei de
inertie, a rezistentei la cresterea vitezei). Adica este un proces inertial. Dar inertia (forta de
inertie) se manifestd (apare) doar la acceleratie (in cazul de fatd la cresterea vitezei de
translatie a electronilor). Asadar cresterea masei particulelor accelerate spre viteza luminii
are loc (se produce) numai pe durata accelerarii si se datoreaza mecanismului (procesului) de
accelerare, si nu se produce in cursul (pe durata) translatiei uniform rectilinii. Daca in
structura dimensionala a masei electronului (accelerat spre viteza luminii) punem parametrii
fizici relativisti obtinem :
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_lo _lé.lo‘ﬁzIS-(l—ﬂz)'W=mo'(\/1—7)ﬁ<mo

r— 2 2 2
t’ (tol 1_ﬂz) t:

Acest rezultat este in total dezacord cu prevederile teoriei relativitatii. Fapt ce poate duce la
concluzia falsitatii structurii de masa la care am ajuns. Dar in lucrarea domnului academician
Gheorghe Vranceanu « Introducere in Teoria Relativitatii » aparuta in anul 1978 la Editura
Tehnica, se arata, in capitolul referitor la « Relativitatea spatiului si timpului », o data ca
‘lungimile se contracta in sensul miscarii’ si apoi ca ‘timpul se contractd in sensul miscarii’,
timpul parand a se dilata numai pentru observatorul rdmas in repaus. Dacd avem contractia
relativista a timpului atunci se obtine coeficientul relativist de majorare a masei particulelor
accelerate spre viteza luminii. $i atunci formula de structura dimensionald a masei (gasitd in
S.B.M.F..) nu mai este in contradictiec cu TR. Dacd in relatia de structurd a masei
electronului Tnlocuim constantele prin relatiile de explicitare a lor .

k-ge . 1 Ak, 5
(h:"e'ffae’_go:4-7r~k’_u°: o ) obtinem cd :
keg? 1 4.7k k-q? c2.d
m :h-g . f = e . . . — e; .= e;
e o Mo fae e'ffae 4.7k CZ fae re'Cz _q K

k-(c2-.d ) c¢*-d? c2.d? 4-z%-r2.n?-f2.d? 4.z%.dZ.n?-f2 -1
= m, = ( 2 ez) = 62: == f = ! [Kg];
r,-k°-c r,-k-c r,-k k-r,
r 4-g?orfoni-flor,  cleor 16-c?-r
d, ~ e2 =M, = 7,2 f = 493: 3e [Kg]
2.7% -k 4-7* - k? K 4.7 k> (47K -z
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CARACTERUL BIDIMENSIONAL AL FORTELOR FIZICE

Pentru a pune in evidenta caracterul bidimensional al fortelor fizice (adica pentru a ardta ca
fortele fizice pot fi exprimate ca relatii intre spatiu si timp) aratdm mai intai ca toate fortele
fizice pot fi reduse la forte de tip electrostatic, folosindu-ne de identitatea dimensiunilor
fizice ale masei inerte m; sau gravifice m, cu dimensiunile fizice ale sarcinii electrice g
si de identitatea dimensionala a campului electric E cu acceleratia a. Avem astfel pentru
principalele forte fizice:

1) Forta de interactiune electrostatica F

. 2
F.. =l<-(hr—2qz:_|ot_q1 =q, =q;= F, =k-?—2[N]

unde : F= forta electrostatica de interactiune intre sarcinile electrice q, si 0,
0, =0, =q=N-q, =sarcinile electrice in interactiune
g, =sarcina electricd elementara (sarcina electronului)
N= numarul sarcinilor electrice elementare care compun sarcina
0,=0,=¢
k= constanta interactiunilor electrostatice (k =9-10°[adim])
r = distanta intre centrele sarcinilor electrice aflate in interactiune.
2) Forta electrica F, forta care actioneaza asupra unei sarcini electrice
q=N-q,
aflata intr-un cdmp electric de intensitate E. F, =q-E Din relatia de definitie a

capacitatii electrice C avem : C=§;:>q=C-U;_U —E-l;=>q=C-E-l.

Dar C are dimensiunea fizicd a lungimii 1, iar E este acceleratie a.

2
Adica ; Ezazlz;:u :E‘I:a-lzlz-lzv{m—zzv} unde U este
t t S

Potentialul electric (tensiunea electricd) care creaza campul electric de intensitate E.
Rezulta ca potentialul electric U are dimensiunea fizica a vitezei la puterea a doua
(viteza la patrat), iar sarcina electricd q va avea dimensiunile fizice ale produsului intre
potentialul electric U si o lungime 1. Adica :
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2
cum E:UI—zi:ﬂ-:sF —q-E=q- 3 =9 [n]

.

3) Forta electrodinamicd F,, -forta de interactiune intre doi curenti electrici si paraleli de

. e ) . . .. -1, -l
intensitdtile 1, si |, aflatiladistanta r Invid. F, =z, 12—2
r

unde: u, este permeabilitatea magnetica a vidului g, =4-7-107[H/m], iar | este
lungimea curentilor care interactioneaza.
Din relatia pentru viteza luminii in vid avem ca v, =c=1/\/¢, -y, .
Intru-cat am aratat ci &, este adimensional fizic, rezultd ca inversul permeabilitatii
magnetice a vidului 1/, trebuie sa aiba dimensiunea fizica a vitezei la puterea a doua
(vitezd la patrat) 1/u, =v? =U =1?/t*. Deci 1/u, are dimensiune fizici a potentialului
lar u, =1/ v? =1/U este inversul potentialului U =v?. Totodati din relatia de definitie

a curentului electric avem ca | =qg/t. Cum r este o lungime (un spatiu) 1, vom obtine
pentru forta electrodinamica in cazul in care

2
L=l,=1=q/t ; F,=—. @@l t a1 _dmn,

VA 0 4 N N S I
4) Forta electromagnetica F,,, -forta care actioneaza asupra unui curent electric (adica
asupra unui conductor parcurs de curentul electric) de intensitate 1. si lungime | aflat

intr-un camp magnetic de inductie magnetica B 1in vid.

Fog =B-1.-1;;_B=p, -H;_H=—"" :N-—{A} unde :
t-1 m

cm
B este inductia magnetica in vid

H este intensitatea cAmpului magnetic.

N este numarul de spire ale electromagnetului care creaza campul magnetic
de intensitate H

ete curentul de magnetizare (curent care circuld prin infasurarea

m
electromagnetului care creaza cdmpul magnetic de intensitate H si
inductie B)

I, este lungimea conductorului parcurs de curentul 1, aflata in cdmpul

magnetic de inductie B asupra careia actioneaza forta electromagnetica F,,,; .

I, este lungimea circuitului magnetic (lungimea liniei de cimp magnetic)
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5) Forta magnetostaticd F, -forfa de interactiune dintre sarcinile (polii)

magnetic(i)e in vid .

F =ip1_f2 i:vz;_p1=p2=p=CI) Aici

mgs '

H, r H,

identificam sarcina magneticd p cu fluxul magnetic @ (fluxul inductiei magnetice B
printr-o suprafata deschisa — o sectiune- normala la distanta ce uneste centrele celor doua

- . ) S .
sarcini magnetice). Avem asadar: B=N q|—3 si S=I%ar

@:B-S:N-q—'t-P:N-%:p[\Nb]

|3

N-a-N- 2 2
Z.M:Nz.q_zzkmgs.q_z[N]

=F _=v
mos Vev-r? r I

6) Forta magnetica F_  -forta care actioneaza asupra unui pol magnetic

( = sarcind magnetica) aflata intr-un cdmp magnetic de intensitate H .

Avemca H=N % si deci

q q , g7t q°
F —p-H=N-2.N.— =N2. —k_-2[N
m =P v oootel -t ™ |2[ ]

7) Forta de atractie gravitationala (gravistaticd) F, -forta de interactiune intre

masele (sarcinile = sursele campurilor) gravifice m; =m; =m.
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m, -m
Foe =}/-% ; pentru
lar y este constanta atractiei

I I
m =m, =m, :m:N.qe.F:q.F

universale
2
7/:6.67.10“{NKT :adim}
g
. q-1-q-l 1\ g7 q’ 9’
avem-ngZV'WZV'[;J 'r—zzkgs'r—zzkgs'l—z['\']

8) Forta de inertiec F, -fortd care actioneaza asupra corpurilor (asupra maselor) in

1
momentul si pe durata schimbarii (modificarii) starii (nivelului) de miscare.

A : m i r
Avand egalitatea 9 M avem (¢, -d, =m_-r, din care scoatem @, =m,-— sau
d e e e e e e d

e e e

m, =q,-—; pentru o sarcind electricd oarecare avem =N -q, si dacd in loc de

e

d, scriem | iar inloc de r, punem simplu r putem sd punem masa oarecare m
I . : .

sub forma m=q-—; g, = sarcina electronului ; m,= masa electronului ; r,= raza
r

electronului electronului ; d, = distanta elementara. Atunci avem :

] | ) .
Fi:m-a,mg:mi:m:q-F; a=E sideci:

2
Jam_la 9N
r | r

2
F.:m.a:q E:q E:q =q —_ |2 i |2

! ! rv
r r rol
9) Forta centrifugd F, -fortd care actioneaza asupra corpurilor (maselor) aflate

in migcare pe traiectorii curbilinii (circulare), datorita variatiei modulului
vitezei prin variatia permanentd a directiei de miscare (de translatie).

r=1, m=q-(I/r),a=E sideci:

I r
(271'.f)2r:q.?47z'.t_2:kcfgqa:

I
Fcfg =m-w?-r q-—
r

=kcfg 'q'Ezkcfg 'q'l%zkcfg I_Z[N]
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10) Forta hidrodinamica F,, -forta care apare intre doua surse de fluid aflate la
distanta r una de alta, ce debiteaza fluidul de densitate p cu debitele Q,
si Q, (ansamblul surselor fiind continut in spatiul ocupat de fluid).

Q=Q,=Q=v-S;r=1l;v=—; S=

.Ql'Qz _p'V'S-V-S_,O'l'IZ'I'IZ_ :0'|6

F, = = =
M 4-7-r? 4-r-t-t-r® 4og-t?-1?
,om_al_a _4a _g
Vo or®P o2 1123
-8 1 |
:>th q = .q._zzkhd g-a=

11) Forta hidro(aero)dinamica Magnus F,,; -fortd ce actioneaza asupra
corpurilor de lungime | in miscare de rotatie cu viteza unghiularda o aflate
intr-un curent de fluid de densitate p cu viteza (directia) de circulatiec V_
perpendiculara pe directia axei de rotatie.

:4.k.7z'2.r2.f.p.voo.|

unde : k este un factor ce tine seama de forma (sectiunii transversale normala
la axa de rotatie a) corpului
f este frecventa de rotatie a corpului,

p este densitatea fluidului

v este viteza de circulatie a curentului de fluid

r este raza sectiunii transversale a corpului (de forma cilindricd)
| este lungimea corpului
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12) Forta de deformare elastica F, forta care apare ca reactiune internd in
corpurile ce suferda o deformare sub actiunea unor forte exterioare, forta care
se opune deformarii, tinzand sa aduca corpurile la forma initiala, si se
datoreaza legdturilor intermoleculare. F, =k-y=k-Al
unde : k este constanta de elasticitate a corpului.

y = Al este alungirea sau variatia lungimii corpului sub actiunea fortei

deformatoare
E-S

k este dat de relatia k =
0

in care : E este modulul de elasticitate al materialului din care este constituit
(confectionat) corpul de proba supus deformarii
S este sectiunea corpului (de probd) normala la directia de actiune a
fortei deformatoare.
I, este lungimea initiald a corpului (inainte de actiunea fortei)

masurata pe directia de actiune a fortei

Din legea lui Hoock avem :

Al 1 F I, F I, m-a
— = — > E.S.A|:F.|O;Z>E:_._:_._;
I, E S Al'S Al S
:Fd:E SA|:I_OMEA|:m a=
I AlS
r r S

Asadar am gasit ca toate fortele fizice pot fi exprimate printr-o relatie de forma:

q2

F, =k

X X

unde g=N-q, .Adica toate fortele fizice pot fi reduse la forte de

tip electrostatic. Din relatia ce am obtinut-0 pentru viteza luminii (in cazul procesului
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de anihilare a electronului) avem : c¢? = G unde k fiind adimensional fizic rezulta
r

ca raportul sarcinii electrice elementare (¢, catre distanta de interactiune r=d, , are

dimensiunea fizica a vitezei la puterea a doua (la patrat), adica este un potential si anume
chiar potentialul electrostatic U, al sarcinii electrice elementare (al electronului).

IR
r d

e

. 2 2
ese ! qe:Ve'dezQe'fezv 'I

$1 q:N'qe :N'VS'Ie:N'Qe'fe (feE ffae)'

Adica sarcina electricd q este data de produsul potential U ori lungime 1, (q=U -I)
sau produsul debit Q ori frecventi f (q=Q- f . Inlocuind in relatia fortelor sarcina
electrica q prin relatia de explicitare a ei obtinem :

2 2 1) 4 12 4
FX:kX.Q_Z:(V ) v :kx-v“:—[N:m—} Rezulti ci forfa fizica

I |2 |2 4

are dimensiunea fizici a potentialului U =v® la puterea a doua (la pitrat), sau a
produsului a doua potentiale diferite U, si U, ;

X

4 4
=F, =k, -U?® :kx-(vz)2 =k -v4=I—[N :m_} sau

2 2 4 4
F =k -U,-U, =k -v2-vi=k IAILZI_{N :m_}

B S O

Reducerea tuturor fortelor fizice intalnite in fizicd si in aplicatiile tehnice la forte de tip
electrostatic (pe care am utilizat-o pentru a evidentia caracterul bidimensional al fortelor fizice)
nu Tnseamna ca toate fortele fizice sunt de tip electrostatic. Acesta nu este decat un artificiu de
calcul, o transpunere sau echivalare a tuturor fortelor fizice cu fortele de tip electrostatic, care
aratd doar ca in toate fortele fizice sunt implicate si sarcinile electrice. Fortele apar in cursul
(pe durata) interactiunilor fizice specifice. Interactiunea fizica are loc (se produce) la nivelul
particulelor elementare. Toate particulele elementare genereaza in jurul lor camp
electromagnetic. Unele produc camp electromagnetic pulsator (cu semiunde de o singura
polaritate, fie negativa fie pozitiva). Acestea sunt particulele purtatoare de sarcind electrica.
Altele produc camp electromagnetic alternativ (cu semiunde pozitive i negative). Acesta este
cazul particulelor neutre electric; neutroni si fotoni (particule purtatoare de masd) . Toate
particulele prezinta la periferie suprafata generatoare a campului propriu. Din interferenta
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campului propriu al particulelor cu campul (cu undele de camp) generat de alte particule
(sisteme de particule) apare o asimetrie in sfera de presiune din jurul particulei. Pe fata unde
liniile de camp (campul propriu generat de particula si campul exterior particulei) au sensuri
contrare (acolo unde existda deosebirea de miscare) apare depresiune in spatiu (datoritd
pompajului cu viteza mult mai mare a eterului, a spatiului volumic, fiindca particulele
elementare sunt pompe de eter = spatiu=volum). Diferenta de presiune intre fata unde liniile de
camp au sensuri diferite (opuse) si fata unde liniile de cAmp au acelasi sens, este presiunea ce
se exercitd asupra particulei. Presiunea aceasta este datd de de produsul intensitatilor
campurilor care interfera la suprafata particulei. Aceasta presiune inmul{ita cu suprafata de
interactiune a particulei da forta care determind accelerarea particulei (alunecarea
hidrodinamica accelerata a particulei prin eter) dea lungul unei traiectorii date de locul
geometric al punctelor de presiune minima. Orice forta este data de produsul intre presiune p
si suprafata S pe care se exercita presiunea (F = p-S). Totodata din insumarea campurilor

care interfera (din transferul miscarii de la campul exterior la cdmpul particulei) in structura
dinamica a particulei se stabileste pe durata accelerarii ei, un regim de pompare si circulatie a
eterului in jurul particulei care mentine asimetria sferei de presiune si dupa ce particula
acceleratd a iesit din campul accelerator, ceeace asigurd translatia rectilinie §i uniforma (cu
viteza constantd) cu viteza capatatd pe durata accelerarii ei, adicd inertia particulei. In
momentul frandrii particulei (prin interactiune cu altd particuld) aceastd presiune se transferda
particulei ciocnite, particuld care va suferi la randul ei accelerarea, adica va cdpata energie
cinetica (W, ). Asadar putem spune ca esenta filozofica a fortei este deosebirea de miscare (la

nivelul liniilor de cdmp, ca directie intensitate si sens), iar esenta fizica a fortei este presiuneca
p , care rezulta din interferenta campurilor si este datd de produsul intensitatii campurilor care
interferd pe sectiunea de interactiune. Putem spune (la modul general) ca forta este calea si
efectul transferdrii miscarii de la un sistem la altul. In cazul particulelor legate in sisteme (in
corpuri) interactiunea care nu duce la accelerarea sistemului (corpului) forta (presiunea)
transmitdndu-se prin legdturi intregului sistem, produce deformarea sistemului (modificarea
legaturilor dintre particulele sistemului).
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TABLOUL PRINCIPALELOR MARIMI FIZICE EXPRIMATE IN S.BM.F

MARIMEA SIM- RELATII D]% UNITATEA
FIZICA BOL | STRUCTURA DE MASURA
1 2 3 4
-Timpul t T S
-Durata dt t, -t =t S
-Perioada T 1 . S
f
-Rezistivitatea Y R-S | _t Q-m=s
electrica | v
-F f
recventa l _ } H7 = l
T S
-Viteza unghiulard | Q 5 ; 2.t 1 rad 1
/A = — - ==
T t S S
-Inductia B 1 1
magnetici #-H i T= s
-Conductivita v 1 1 1 S 1
tea electrica ; "R.S t m s
-Densitatea de_ On £2 _1 Kg 1
volum a masei t2 mé g2
-Densitatea de L. f2_ L c 1
volum a sar- T2 me s?
cinii electrice
-Spatiul (lungimea) | | L m
-Distanta d X, =% =1 m
-Raza r r=I m
-Capaci
pac.ltriltea C q ] Cc CF-m
electrica U V
-Suprafata (aria) S l-1=12 m?
-Volumul \Y I-1-1=1° m?
-Viteza v [ m
t S
-Conductanta o 1 | 1 m
— =V =- S: _— =
R t Q s
-Admitanta Y 1 Ve I S _ 1 m
Z t Q s
-Temperatura ®
p v, = 1_ °K = %

43




44

1 2 3 4
-Rezistenta R p-l 1t S
.o —_— = - Q = —
electrica S v | m
-Reactanta X, 1t S
inductiva o-L=C=1 Q=
-Reactanta X 1 1 t 0= S
capacitivd wC v | “m
-Impedanta Z [ 2] 1 S
electrica \/lR +H(X = Xc) J_v Q_E
-Fluxul inductiei 0} |2 m?
magnetice B-S:f-S:v-I:T Wb:T
-Sarcina magnetica 2 m?
g pmg (D:f'S:VI—I— Wb:_
t S
-Viteza areolara a S |2 m?
tt s
-Acceleratia a dv | m
(intensitatea dt 2 g2
campului de
inertie)
-Intensitatea E u, | V._m
campului 1T e m_ s2
electric
-Inductia electrica D o E L V_m
t? m s’
-Reluctanta Rog o 1 m
magnetica u-S t2 H s?
-Intensitatea r U, | _m
campului T 9= g2
gravific
-Inductivitatea L d 1 t2 H 52
| a | Y m
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1 2 3 4
-Potentialul electric U |2 m?
t ¢ E I = V2 =a I = —2 V = —2
t t
-Tensiunea electrica U , I? m?
(diferenta de U,-U,=v Y V:S_z
potential)
-Tensiunea electricd & , 12 m?
de inductie V= 2 V= 2
-Potentialul gravific U , 12 m?
¢ r=v- = t—z V = t_2
-Permeabilitatea H 1 H, s°
magnetica N M m?
-Intensitatea H |2 L m?
campului magnetic =v-a= g m= s
-Presiunea p , 12 N m?
K3 m st
-Densitatea de w , |12 J m?
energie G m® st
-Debitul volumic Q E m?3
V-S=— —
t S
-Sarcina electrica q |3 m?
Qe f:aeL'So:Ue.r:pe.V:t_Z C:S_Z
-Masa (sarcina) M f=za -S =U_-r= m?
. o g o [¢] Kg -
gravifica E 5
=masa inerta =p,. V= o
-Fluxul inductiei g I3 m®
electrice D-S,=¢-E-S,=q="7% C:S_z
-Curentul electric I N C
{ S
-Impulsul cinetic G |4 m
P m-v=v’.l=— Kg-— =
S
-Entropia Sent vl 1" J =m_4
° ¢ °K s°
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-Forta

-Energia

-Lucrul mecanic

|~
Il

-Momentul fortei

(cuplul)

nln|>
-
I

-Energia cinetica

= M=

o

N

-Energia potentiala
gravitationala

=

«

3| 3

-Energia potentiala
electrica

N

-Energia electrica
n condensator

O
|
Il

-Energia magnetica
in inductanta

-Energia totald de
repaus

(de anihilare) a
particulelor

-Actiunea

-Puterea cinetica

-Puterea mecanica

-Puterea
electromagnetica

emg
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ASUPRA MASEI FIZICE

Masa ca toate marimile fizice este o masurd specifici a miscarii. In sistemul absolut al
dimensiunilor fizice (sistem edificat de Thomson) masa are dimensiunile lungime la puterea
3 3
. - m - . . <
a treia/timp la puterea a doua (m= & = {—2}) . Masa este sursa de miscare fiind sursa a
S
campului gravific (masa gravificd) si a campului de inertie (masa inertd m; egald cu masa
gravificd m, ), cdmpuri evidentiate prin efectele de accelerare (de miscare) pe care le produc

asupra corpurilor. Masa (inertd) este in acelasi timp masura conservarii starii (nivelului) de
migcare (ca intensitate directie si sens) adica a rezistentei pe care structura de masa o opune
la modificarea (ruperea si schimbarea) legaturilor (dinamice) ale substantei cu spatiul, altfel
spus este masura a ancorarii (legarii, prinderii) substantei in spatiu (pe nivelul de miscare).
Masa este forma de existentd potentiald a energiei in univers. Prin procesele de anihilare
energia potentiala stocatd In masa (in structura dinamicd a) particulelor elementare se
transformad in energia cineticd a fotonilor de anihilare corespunzatori in conformitate cu
formula lui Einstein W =m-c®> =m-V/. Forta de inertie care apare la orice modificare

(schimbare sau variatie) a nivelului de miscare (a legaturilor cu spatiul, ca directie, intensitate
si sens) este direct proportionald cu cantitatea de substantd din care este constituit corpul.
Masa unui corp este datd de Tnsumarea maselor tuturor particulelor componente. Fiecare
particula componenta are masa ei. Nu exista particuld(e) fara masa. Mai exista masa, (dar
mult mai micd) si In legaturile dintre particule, fiindca legéturile se comportd ca si
particulele, deoarece poarta in ele masa energie si fortd. Masa (structura dinamica de masa a
particulelor) este aceea asupra céreea se face transferul de miscare (de la campul accelerator
la structura de masa a particulelor), si care capatand miscarea (energia cinetica W, ) sufera
accelerarea dupa directia cdmpului accelerator. In cursul interactiunii cu cAmpul accelerator,
adica pe durata transferarii migcarii de la camp la particula, apare forta fizica specifica, aceea
care determind miscarea (translatia) acceleratd a particulei sau a sistemului (a corpului) dupa
directia campului accelerator. Pentru determinarea (calculul) masei unui corp constituit dintr-
n material (substantd) omogen(d), avem relatia lui Newton; m=V - p . Daca despre volumul

V  putem spune cd este masura geometrica a unei cantitati de spatiu fizic, despre densitatea
o stim doar ca este masa unitatii de volum dintr-un material (substantd) omogen(d). Fizica

actuald nu ne spune nimic despre semnificatia fizici a densititii (de volum a masei). In
sistemul bidimensional al marimilor fizice (S.B.M.F. congruent cu sistemul absolut al
marimilor fizice al lui Thomson) densitatea de volum a masei p are dimensiunea

: < 1 . - . - .
frecventei la patrat (p=f? =t—2). Tot in sistemul bidimebsional al marimilor fizice,

inductia magneticdi B are dimensiunea fizica a frecventei (B = f ). Putem spune ca

densitatea de volum a masei este dati de pitratul inductiei magnetice (p= f? =B?) a
campului electromagnetic intermolecular. Patratul inductiei magnetice intrd in structura
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1 B®
~=.=).
2
Densitatea materialelor (substantelor) omogene este determinatd in laboratoare, si se da in
tabele inserate in manuale. Avand masa unei unitdti de volum (data de densitatea p ) a
materialului din care este constituit un corp si numarul de unitifi de volum cuprinse in

volumul determinat geometric, putem calcula masa inertd a acelui corp. Masa unui corp

cosmic (de exemplu masa Pamantului) considerat sferic, cand nu se cunoaste densitatea lui
2

9
/4

este masa corpului cosmic, R este raza corpului de forma sferica g este acceleratia
gravitationald normald la suprafata corpului, y este constanta atractiei universale;

(componenta) termenului de presiune magnetica din formula lui Poynting ( p,,, =

medie (care nu se poate masura direct) se poate determina cu relatia m= (unde m

N -m?
Kg?
aria suprafetei sferice (inchise) de razd R care margineste (limiteazd) volumul corpului de

masd m . Putem astfel defini masa gravifica (= sursa cdmpului gravitational evidentiat de
acceleratia gravitatianald normald ¢) a unui corp, ca fiind datd de produsul acceleratiei

(y =6,67 -10“{ } ). Daci amplificim aceastd relatie cu 4-7 , obtinem la numaritor

gravitationale normald la suprafata corpului g , cu aria suprafetei inchise care margineste

. e 1 .
acel corp S.=4-7-R* si multiplicatda cu factorul 1. Calculand masa
. 72' . 7/
Pamantului fie cu relatia pentru masa inerta, fie cu relatia pentru masa gravifica, se obtin
rezultate sensibil egale

4-7-R?. RZ.
RS- g_Rg,
3 4--y y

ceeace confirmi egalitatea intre masa inerti si masa gravifici. In cazul corpurilor
macroscopice care suferd accelerari ce le duc pina la viteze mult mai mici decat viteza
luminii in vid v,, =c , practic masa lor ramane constanti. In cazul particulelor accelerate
spre viteze apropiate de viteza luminii 1n vid ¢ , masa lor nu mai rdméne constanta, ci sufera
in procesul accelerarii, o crestere, (o majorare considerabild) datd de legea (formula)

e m . .. . . c

relativistd ; m,, = —02 ; unde m, este masa particulei ajunsa la translatie relativista (la

\'

1--

c
viteza apropiata de viteza luminii in vid € ), m, este masa particulei consideratd in repaus
(masurata la viteze mult mai mici decat viteza luminii in vid), v este viteza la care a fost
accelerata particula, ¢ este viteza luminii in vid. Relatia aceasta ne aratd ca substanta nu
poate ajunge nici-o data la translatie cu viteza luminii in vid C §i ca aceasta viteza este o
limitd (si o constantd) absolutda in universul fizic. Pentru explicarea majordrii masei
particulelor accelerate la viteza apropiatd de viteza luminii am facut ipoteza adsorbtiel
fotonilor din campul accelerator pe particulele accelerate, masa lor crescand prin
mecanismul de ciocnire plastica a fotonilor cu particulele, pe seama masei fotonilor incidenti
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sarcina electrica in translatie (in miscare = in viteza).

ASUPRA CAMPURILOR FIZICE
Problema campurilor fizice este capitala pentru intelegerea fenomenelor fizice.
Diferite definitii din manuale sau dictionare nu lamuresc natura fizica a
campurilor fizice. (electric, magnetic, gravific si de inertie). In aceasta situatie
fiecare cititor este liber sa formuleze diferite ipoteze si sd urmareasca
consecintele logice e care le produce (asupra imaginii rationale a fenomenelor
fizice cunoscute) ipoteza aleasa. Deci fiecare are libertatea sa caute raspunsul la
intrebarea: ce este campul fizic ?. Se poate spune ca stiinta In momentul
actual nu poate da un raspuns clar la aceasta intrebare. Sa vedem ce spune totusi
stiinta (fizica si filosofia)?. Ca universul fizic este compus din doud entitati:
substanta si cimpul care sunt sediile miscarii in universul fizic. Adica substanta
si campul sunt forme de miscare in univers fiind surse (isvoare de miscare) si
purtatoare de migcare. Trebue aratat ca substanta este alcatuitd din particule
elementare, care toate contin in componenta lor sarcini electrice si gravifice. lar
campurile fizice (electric, magnetic, gravific si de inertie) pleaca chiar de la
particulele elementare, se sprijind pe particulele elementare. Adica particulele
elementare sunt sursele campurilor fizice (particulele sunt sursele sau isvoarele
de miscare, 1ar campurile sunt doar purtdtoare ale miscarii care pleaca de la
particule). Nu exista campuri fizice fara de (separate de) sarcini (electrice sau
gravifice). Deci putem spune despre caAmpurile fizice ca sunt prelungirea
miscarilor interne ale particulelor elementare, prelungire prin care se realizeaza
in permanenta legaturi dinamice (rezultate din miscare) de diferite intensitati,
intre particulele elementare, avand consecinta formarea sistemelor de particule
si a corpurilor macroscopice. Putem spune, la modul general ca ceeace numim

camp fizic este o stare dinamica speciala, aparuta din interactiunea structurilor
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dinamice ale substantei cu spatial fizic, materializat de oceanul elteric.
Particulele care genereaza mai mult camp electric sunt sarcinile electrice. Dar
toate particulele au masa, adica structura dinamica generatoare de camp gravific
si de camp de inertie. Toate particulele elementare prezinta la periferia lor
suprafata proprie generatoare de camp electromagnetic. Cand campul electric
este preponderent sarcina este electrica. Cand sarcina electrica este in translatie
apare campul magnetic. Deci pentru a putea raspunde la intrebarea : ce este
campul electric sau magnetic?, trebue sa spunem mai intai ce este sarcina
electrica elementara. Adica sa spunem (sa stabilim) care este structura dinamica
(internd) a sarcinii electrice elementare (a electronului)?, ce miscare poate sa
plece de la sarcina electrica? si care ar fi suportul (substratul) material al acelei
miscari?. In cazul campului gravific tot asa trebue sa stabilim structura
dinamica a sarcinii gravifice (a sursei de masa), ce miscare poate sa plece de la
sursa de masa?, si pe ce suport?. Fiindcd nu putem admite miscare fizica fara
suport material. Miscarea fara suport material este metafizica, nu fizica. Acum
avand in vedere ca sarcinile specifice (electrica, magnetica, gravificd) aflate in
campurile respective (aflate in spatiul unde exista campul) capata acceleratii
(adica are loc cresterea vitezei de translatie printr-un mecanism de transfer de la
camp la particula -sarcina-) rezultate din intalnirea (interferenta) campului
propriu, al particulei , cu cel exterior (venind de la alte particule sau sisteme de
particule), putem spune foarte simplu despre campurile fizice ca sunt spatii ale
acceleratiilor. Toate campurile fizice, deoarece produc acceleratii au in structura
lor dinamicd componenta acceleratie (si deoarece campurile pleaca de la
particule inseamna ca si particulele au in structura lor dinamicd componenta
acceleratie). De exemplu in cazul cAmpului gravific al unui corp ceresc (al unei
surse de camp gravific=sursa de masa gravificd) intensitatea lui este chiar

acceleratia gravificd normali la suprafata corpului g . In mod analog trebue s
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gasim acceleratie 1n structura dinamica a campului electric. Modelul planetar al
atomului ilustreazi perfect analogia intre campul electric si campul gravific. In
cazul campului magnetic, pe langa componenta acceleratie, care pleaca de la
sarcina electrica, trebue sa gasim si componenta viteza, deoarece campul
magnetic apare de la sarcina electrica in translatie (in miscare = 1n viteza).
Acum trebue si spunem care este suportul miscarii in sanul campului fizic. In
ipoteza mea suportul acceleratiei (miscarii) care pleaca de la particule nu este
altul decat eterul cosmic, eter care umple tot universul si care avand doar
dimensiunea fizica a spatiului (ca volum I° ), materializeaza spatiul fizic in care
este posibila orice translatie a particulelor elementare (orice migcare) si face
posibili desfasurarea tuturor fenomenelor fizice. (In lipsa eterului translatia nu
este posibila fiindcd nu ar exista spatiul fizic. Miscarea fara suport fizic, este o
idee metafizicd). Eterul cosmic nu trebue asimilat unei substante foarte
rarefiate ci unui fluid perfect, incompresibil, fara frecare interna dar si fara
masa (fiindca masa si respectiv densitatea masca sunt masuri ale miscarii
interne a substantei), deci fara densitate si fara inertie, fiindca existenta eterului
este conditia aparitiei inertiei. Aparitia fortei de inertie la orice modificare a
nivelului de miscare a corpurilor este dovada imediata si permanenta a
existentei eterului) distribuit uniform in tot universul, alcatuit din granule foarte
fine (cu diametru mai mic de 10 la puterea -26 m si fara distante intre ele)
absolut rigide, cu structura continua, fara vre-o structura dinamica proprie (fara
miscare internd). Eterul cosmic a fost imaginat inca de filozofi din antichitate,
iar in timpurile moderne a fost admis de fizicienii epocii moderne ca suport al
interactiunilor electromagnetice si al propagarii luminii. Eterul foarte fin
granulat a fost imaginat si de Newton si a fost admis si de Einstein (autorul
Teoriei Relativitatii) in versiunea hidrodinamica a gravitatiei. Existenta acestui

eter cosmic este respinsd de fizica actuala, dominatad de autoritatea Teoriei
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Relativitatii. Pana cand nu se va ajunge la o conciliere a TR cu eterul cosmic nu
se va avansa in investigarea naturii campurilor fizice. Pana atunci singura
explicatie asupra naturii cAmpurilor fizice ramane curbura spatiu-timpului
preconizatda de TRG (care este foarte greu de inteles, si inposibil de intuit). Ca o
parafraza, putem spune despre cdmpul gravific al Soarelui ca produce curbura
(directiei) campului de inertie al planetelor, determinand translatia lor dupa
traiectoria eclipticii. In mod similar putem spune despre campul electric
nuclear, ca produce curbarea directiei campului de inertie al electronilor
determinand translatia lor pe orbitele permise. Tot asa la modul cel mai general,
putem spune ca acaste structure dinamice numite campuri fizice sun de fapt
purtatorii acceleratiilor. Si din intalnirea (interferenta) campurilor apare
presiunea spatiului asupra surselor de camp. Presiune care este data de produsul
acceleratiilor. Presiunea inmultita cu suprafata generatoare genereaza forta
fizica ce actioneaza asupra surselor in mecanismul interactiunii dintre sisteme.
In orice interactiune dintre sisteme are loc de fapt un transfer de presiune de la
un sistem la altul. Transfer care modifica cumva starea dinamica initiala a

sistemelor prinse in interactiune.

CONSTANTELE FIZICE ALE ELECTRONULUI EXPRIMATE N
SISTEMUL BIDIMENSIONAL AL MARIMILOR FIZICE (S.B.M.F.)

1)Viteza de translatie (propagare) a fotonului (a luminii) prin eter in vid vy,
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va:VJ_:CZ %,T:F = qe;ﬂ:g—e;:(::\/kd—(:e:\/km_q:.%:

e

—E =2, fy, z3-108[m}

I e
° S

2)Viteza fotonului absorbit (refractat) in atom v,

Vi =—=—=2-1-1,- f .=V, = 2,19-106[m}
S

Vi, € 137 [adim ensional]

4)Indicele de refractie al mediului atomic n,

v
Vv _Cc 1 137[adim ensional |

n =
Vfa Vfa a

a

5)Raza clasica a electronului T,

k’q(e2 -15
r, = ~=2,81743-10"*[m]
m,-C

e

6)Distanta elementara a structurilor dinamice d,

4 2 Kd. ~1602-10%;d, ~ — [m]

¢ c? 2-7% -k
7) Constanta interactiunilor electrice k
S. 0 : o .
k=i —9.10 = adim ensioal
Sgen Kg 2
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8) Numarul de unde al fotonului  y,, de laanihilarea electronului

(cu pozitronul) aflat in translatie (propagare) prin vid (ineter) n,,,

N .. = k =9-10°undefadim ensional |

9) Permitivitatea electrica a vidului &,
1 1| F : .
£, = =8,84194-10™"%| — | = [adim enisional |
4.7-k m

10)  Permeabilitatea magneticd a vidului  x,

2
- z K =4-7r-107[ﬂ:5_}

c m m?

11)  Permeabilitatea magnetica a mediului atomic

a 2 -7
Uy = = =4.7-n;-10 pouii

Vi e c

o

1 4-z-k-n? {H sz}

12)  Sarcina electrica elementara (sarcina electrica a electronului) g,

4.-7%.r2.n?-f2 .d 2, c?-r
g, = ¢ Mo T G €00, =1,602~10_19[C]z—8 :
k k (4-7-K)
13)  Frecventa fotonului y,,, de la anihilarea electronului f
f..=123726-10%[Hz]

14)  Masa (sarcina gravificd) a electronului  m,

4-7%-dZ-n?-f2 -r 16-¢2-

m, = e a fae ‘e ~ 6-C Sre =9,10910_31[Kg]
k (4~72'-k) T

15) Sarcina specifica a electronului g,
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Qoo = = fe =1,7587~10”{£
m, d

=adim ensional}
Kg

e e

16) Potentialul electrostatic al electronului U

2

U, =% & 47 _jyly M
4--K  u, S

17) Potentialul gravistatic al electronului U,

2
Ugee = :— - 5,686-10‘5{ - r:—z}

18) Constanta interactiunilor gravitationale y

2
y = Sint — 1 :6,67'10_11 N n; z% z%
S 4-7-¢g, Kg

gen

19) Permitivitatea gravificd a vidului &,

1
by

= 1,193-109[E =adim ensional}
m

20) Constanta de actiune (constatnta lui Planck) h

2 2
:k'me'qe: k'qe :k'q—e-t
d,-f r,-f r,

e fae e fae

h =W_ -t. =

fae pe fae

3 2
= 6626103 5]~ 22 M Lo g ]
(4-7-k)
21)  Raza orbitei electronice de numar cuanticn I,

_ n*-h*.g
4.7[2.k.me.qez

=n-r,-n2[m]

roen

22) Viteza electronului pe orbita de numar cuanticn V,,
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B n-h . c _27rr fo|m
" 2.z.r,,-m, n.n, n ° ®s
23) Constanta lui Rydberg R,
. _2.2mq0 Kk fae 1 P}
y 3 2 3
c-h 2-c-n, 4-z-n,-r,[m
Alta formula pentru constanta lui Rydberg.
p M- qs mgrqz-(4-m-k)?-2-m)° mg-qi-16-mw?-k?-8-mw®
H732-m2-g2-h3 32 -2 - h? - 32 -2 - h3
_nze-q§-4-n3-k2_me-q;}-él-nLkz-rf-)}?&e-2-n§_me-8-n3-n§x-re3-)j%e_
h? k3-qg-2-ng Ge-k-2-qe-nj
d,-c? B d,-c®-k B c 2 ng Ve frae 27T frae
r,o2nd-k-qo 2 1mni-k-ct-d, 2-r-nd 21,-n> - 2-nk
':’-}e
- 2-ng

24) Constanta lui Boltzman kg

K, = e S :1,3844-1023[M}
2.7 S

25) Constanta lui Stefan-Boltzman o

Z'ﬂls'ké me'ff:ie ffael |: 1 :|
O = = =
15-c*-h® 120-2%-¢* (4-7-k)*>-30-7°-n2-r, m-s

26) Impedanta vidului  Z,

z,= |2 = 377{9 - i}
Ko m

27) Admitanta vidului Y,
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Y, = b= [Ho s 2,65258-103[8 = E}
Z, &y S

Observatie:
Daca facem comparatie intre formula masei electronului (relatia 12) si formula
sarcinii electronului (relatia 14), observam ca cele doua formule sunt simetrice
fiindca se poate obtine una din celalta numai schimband intre ei expunentii lui r, si

d,. De asemenea dacid admitem ca la viteze apropiate de viteza luminii odatd cu

contractia razei electronului se produce si contractia timpului propriu, adicd creste
frecventa undei proprii, observam cd in formula masei, raza r, este la puterea 1-i, iar
frecventa este la puterea a-2-a. De aceea micsoratea razei nu compenseazd cresterea
frecventei, avand rezultat cresterea masei electronului. In formula sarcinii electronului
raza r, este la puterea a-2-a. De acea contractia razei este compensatd de cresterea
frcventei, avand ca efect invarianta sarcinii electronului accelerat catre viteze luminice.
Acest fapt este in acord cu prevederile Relativitatii.

PARAMETRII FIZICI Al STRUCTURII DINAMICE A
FOTONULUI (Al CUANTEI DE LUMINA) AFLAT IN
TRANSLATIE PRIN ETER (IN PROPAGARE IN VID)

1) Frecventa fotonului in vid  f,

ffv = ffa = ff [HZ]

2) Perioada de pulsatie a fotonului in vid  t,

1
ty =t =t :f_:[s]
f

3) Gradul (raportul) de interferenta a pulsatiei fotonului cu pulsatia electronului @,

f
—_ = [adim ensional |

fae

I
@
l

57



58

4) Viteza de translatie (propagare) a fotonului prin eter (in vid) vy,

m
Vi =V, =C=2'7T're ’ ffae'na|:?:|

5) Numarul de unde ale fotonului (ale unei cuante de luminad) in translatie prin eter (in vid)

n Afv

1:f
Ny = k f_
fae

6) Durata fotonului (a unei cuante de lumind) in translatie prin eter (in vid) 7,

T, =Ny, -t; =7,27413-10[s]
7) Lungimea de unda a fotonului in vid 4,

j’fv:va 'tfv :C'tf [m]

8) Lungimea de unda minima a fotonului x (a radiatiei roentgen) 4,

h-c c¢*-n, -1,
%_qe-u - z-k-U m]

9) Lungimea fotonului (a intregului tren de unde al unei cuante de lumind) in vid /¢,

Coy =Ny Ay =KAo = 2182-10°° [m]

10) Acceleratia unei lungimi de unda a fotonului in vid @,

Vi C m
8y =7—=—=C f{_z:|
ty t S

11) Acceleratia intregului tren de unde al fotonului in vid ~ a,,

g v _c_ ¢ Clum
Yooz 7, ket k |s?

fae
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12) Potentialul de translatie al unei lungimi de unda a fotonului in vid U,
m2
Utr/lfv =8y 'ﬂ“fv =C- ff -C 1y =c’=4.7° 'rez -n, g ffzae{_z}
S

13) Potentialul de translatie al fotonului in vid U,

c-f,,-k-ct 2

trv = \Y \ k Sz

14) Energia cinetica (de translatie) a unui foton (a unei cuante de lumina) in vid
W,

cfv

cfv —

W, m._ -
Wc/lfv ==

Afv

16) Masa fotonului (a cuantei de lumind) in vid my,

W, h-f, f, 16-¢”-r, - f,
_r =m,- ~
c? 2 4-7-K)? 7z f

[Kg]

My =Mg, =M, = c f

fae fae

17) Masa unei singure lungimi de unda a fotonului in vid m,

m, m _ 64-c*-r
m, =—=—2=m, =1,01211.10*|Kg|~ —— ¢ [K
Afv n}yfv k h [ g] (472_ k)4 [ ]

18) Impulsul unei lungimi de unda a fotonului in vid G,

m 64-c®-r [Kgm}
Gy =My, Vi =—C= v
Af Af f K (4.72_.’(_)4 S
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19) Impulsul intregului tren de unde al fotonului aflat in translatie
prin eter (in propagare invid) G

fv

G =Gy Ny =M -V, =m, -

\

_h-ff 16'C3-I’e'ff |:Kgm:|
) ¢ ~(4"72-"(.)3'72-'ffae

20) Forta de inertie a unei lungimi de unda a fotonului in vid F,,

W G
Fu,fv =My, Ay = = tm =
fv f
m,-c-f, 32.¢c*-f, IN]
) k ~(4'72-"(')4'71-'noc'ffae

21) Forta de inertie a Intregului foton in translatie prin eter (in propagare in vid)
F

ifv

G W 32.¢*-f
Fo=m;-ag, = =T s : = Filfv[N]

v (4-7r'/()4~7r-n - f

a fae

fv

22) Puterea mecanica a fotonului in translatie prin eter (in propagare in vid) P,

32-¢°-f,

(4-7[-K)4'7T'na - f [W]

Pov =P = Fiy Vi =My, -a, C =

fae

23) Tensiunea electrica (potentialul electric al) a fotonului in translatie prin eter
U

fv
2
U, =% —5686.10°]=U, ~ ¢ V]

gse

Fe (4-7-x)
24) Intensitatea curentului electro-eteric al fotonului in translatie prin eter |,

v
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0 _ 8-c®-r, - f, 4.¢-f,

f
= A
VI Oy S o e

va_

fae

25) Puterea electromagnetica a fotonului in vid B,

d. 9, 32~C5~ff B
- ~ 4 _mev
re tf (4.7[.’(‘) .”.na.f

Wi

!
|
|
3

emgfv =
fae

26) Intensitatea campului electric al fotonului invid  E;,

fv

t, B 4.7k B J

Y, c-f, va{v}
m

27) Presiunea fotonului invid  p,,
2 2 2
R G Bt {ﬁ}
fv 0 fv 4'7[.’( 4.”.1( (4.7['1{)3 m2

28) Densitatea masica a fotonului in vid  py,

Py ct-ff B f {Kg}
_va (4-7r~r<)3-c2 (4-7r~1<)3

fv

29) Volumul fotonului (al unei cuante de lumina) in vid Vj,

Vf :—f: f = ¢ ! ( 2 ) :647z-r83n025 fae:32,re2.na./1fv[m3]
Prv P ffae'ff ff

30) Volumul unei singure unde a fotonului in vid V,,
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y My, _WlfV _va _64-7z-r ‘n;
v T - - -

Py Prv  Nuy feox-

_ 64-7-r>-n2-f2  32.r7.n,-f.. -2, [m3]
k-f? k- f

31) Sectiunea (normala la directia de translatie a) fotonului in vid S,

va Vﬂfv 32- re2 : na ’ ffae 2
D m?]
fv fv R

32) Grosimea fotonului aflat in translatie prin eter (in vid) ¢,

U . 4.r..n -f 8-1
g, = fv:q_e'4 T K: e Mg fae: fv [m]
E r, c-f; k-f, 4-1r-x

fv e
33) Latimea fotonului in vid |,

v

S 32.r7n, - f . -k-f,
I, = =8-r

' g, k-f -4.r.n -f

Lfv

fae

34) Inductia magnetica a fotonului in vid B,

E

Vs

fv C'ff _ ff

B = =
(4-72'-1(')-C 4-7-x

[T]

fv
v

35) Forta electromagnetica a fotonului in vid ~ F, .,

I:emgfv = va - v On =

f. 8.c®-r-f, 4.r,-n, -f
C4eorex (4-7r~1<)2 k- f;

_ 32.¢*-f, _E [N]
_(4~72'-K)4-7Z'-na~f o

fae
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36) Inductivitatea fotonului invid L,

W, my-c® 64c’r-ctotf 1

L. = = ~ ' _ H
T TRty o e F

37) Sectiunea longitudinala a unei lungimi de unda ( 4,,) a fotonului
normala la campul electric (E,,) al fotonuluiinvid S .,

f
SLE/lfv :va'ﬂ’fv :8're 'ﬂ’fv :16'r2 n 'ﬁ'%[mz]

e a
f

38) Sectiunea longitudinala a fotonului paralela la directia de translatie si
normala la directia cdmpului electric (E,) al fotonului invid S .,

SJ_Efvzlfv'gfv:va'nibfv'ﬂ“fv e

8.1 .k.f_f.gfv[mZ]

fae

39) Capacitatea electrica a fotonului in vid C,

2 2 2 L2
_Wlfv_mifv'c =64'C feC T :gO'SLEifv:re[F:m]

C. = =
N Ufzv Ufzv (4'7['K)4'qez gfv

40) Conductivitatea electrica a fotonului in vid v,

| P
f .

41) Rezistivitatea electricd a fotonului in vid 77,

1
My =——=—=t;[Q-m=s]

\% fv

42) Densitatea de curent electro-eteric a fotonului invid  J,

Jy=vyE

\% fv

:ff.

\

c-f, _ C'ff2 _re'na'ffae'ff A
Aom-k Aok 2-k

43) Sectiunea normala la curentul electro-eteric al fotonului invid S ;;,
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4-cd-f. -(4-1- 4-r2.n -f
SLifV:J_v: Cz f ( 4 K) _ IFe na fae [mz]
fv (4-7r-K) zren - f :

a fae

44) Rezistenta electricd a fotonului in vid Ry,

ti 79y
= . = —= =S2
v I, r, q. T, S [ ]

Lifv

46) Grosimea curentului electro-eteric al fotonului invid g,

S, 4-r2.n -f r.-n -f
gifV: IJ_lfv _ kef a8 fae _ e a fae [m]
fv “Ti-0-T, 2'k'ff

47) Fluxul magnetic al unei lungimi de unda a fotonului in vid @,

1 q 8-c?
.I = -—e =—:B 'S Wb
fv re . ffz tf (4.7[.1{)2 . ff fv J.cI)fv[ ]

@, =L

\% fv

48) Sectiunea normala la fluxul magnetic al fotonului in vid S,

S :q)fV: 8C2(47Z'K) _ 8/12fv
O LDfv va (472'7()2ffff (47[’()

8-7-r?-n’.f’

a fae

=0y 'Emfv[mz]

49) Lungimea sectiunii normale la fluxul magnetic al fotonului invid 7,
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S 8- z-r?-n2-f2 -k-f
1ofv — Z a fae f =C'tf :lfv[m]
Jy k-f -4-r,-n, -f

a fae

l

ofv —

50) Intensitatea campului magnetic al fotonului invid  H,

qo_Bu_ et f m
" Ho _(4'72."()'(4'7["{)_(4’72'"()2 _gcmgfv m
51) Lungimea liniei de camp magnetic a fotonului invid 2,
| 4.¢°-f, -(4-7-x)
fcmgfv: - = 2 f ( ) :8.re:|fv[m]
Hy, @4 z-«x)-z-n -f_-c*f,

STRUCTURA FOTONULUI IN VID
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+|
e -
+
+
Y +
+
v Bs
& Bf\' Hf :
— .y . — —_— ey
Hn By Htv
v

Modelul structurii dinamice a fotonului in propagare in
vid, in comparatie cu modelul ondulator vectorial al undei
electromagnetice.

PARAMETRII FIZICI Al STRUCTURII DINAMICE A
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FOTONULUI ABSORBIT (REFRACTAT) IN ATOMUL EXCITAT

1) Viteza de translatie (propagare) a fotonului refractat in atom Vv,
\ c m
V,=—=—=2.7-1,- f, =219-10°| —
n, n, s
2) Acceleratia fotonului refractat in atom a,,

a. - c _C~ff m
® n,t, n, |s?

a a

3) Lungimea fotonului refractat inatom /¢

C'tf . ffae [m]

l
f n .

a:ﬂ’fazvfa'

4) Raza fotonului refractat in atom r,

a

ﬂa fae
rfa = 2.fﬂ_ = re ' ff [m]
f

5) Masa fotonului refractat in atom m,,

f, 4.zed?-fieor,
e'_l;f = * k f f[Kg]

fae

6) Sarcina electricd a fotonului refractat in atom q,

4-z-r2-nZ-f7.d,

= =(.[C
qfa k qe[ ]

7) Energia potentiald a fotonului refractat in atom W,

k-q2, 16-c*-r, - f,

W, =W, =h-f, = =PV~
pla = "o, P Ve ™ g k) et

9]

fae
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8) Forta electrostaticd a fotonului refractat in atom  F_,

k-qZ, 16-¢c*- f/

Foia = = N
= rfza (4'7z-'k)3'7z'"ff2ae[ ]

9) Intensitatea campului electric al fotonului refractat in atom E,,

Efa =

Fesfa . k'qfa _2'n;'re' ff2 |:V:|
qfa - r2 - k

fa

10) Presiunea fotonului refractat in atom  p,

16-¢c*-n’-f/ N
pfa:‘c"O'E2 : |: :|

"4kt m?

11) Densitatea masica a fotonului refractat in atom  p,,

/Ofa

P & Enng ge __ 16-n5 - ff [Kg}
= = =& - = —_
Via c? N NS S R

fae

12) Volumul ocupat de energia potentiald a fotonului refractat in atom 'V, .

2 2
Vv :Wpfa_mf _C ’re'ffae_j’fa'rfa [m3]

wpfa - - 2 3
P P #x-Nn,-f T

13)  Sectiunea normala (la directia de translatie) a fotonului refractat in atom

(a volumului ocupat de energia potentiala a fotonului refractat in atom) S,

\Y Ata”
_ ‘wpfa _ “fa a _ 2 2
SJ_Wpfa - L - =2 re ) ffz [m ]

fa

14) Tensiunea electrica a fotonului refractat in atom U,
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f, d, 2-¢c*-f,
f..or. @Arzk-z-f

fae e

Ufaznlfv'ufv=k'

V]

fae

15) Grosimea volumului ocupat de energia potentiala a fotonului refractat
in atom g,

gwpfa =—"= Fe '% = rfa[m]

a f

16) Latimea sectiunii normale a volumului energiei potentiale a fotonului absorbit
(refractat) in atom |

slwpfa
2
| _ SJ_Wpfa 2: r-fa —2.r [m]
sLwpfa - “lia
gwpfa rfa

17) Energia cinetica a fotonului refractat in atom W,

W , m-f, .c? 16-c*-r, - f, ]
=M, -V fa = =
o f f fae'ni (47Z'k)3 'ﬂ-"n; ’ ffae

18) Volumul ocupat de energia cinetica a fotonului refractat in atom V,

wcfa

2 2
v _cha _ C I ffae . ﬂ“fa Teq [ms]

wefa - 4 2
P m-ni-f? n, -z

a

19) Sectiunea normala (la directia de translatie) a volumului ocupat de energia

cinetica a fotonului refractat in atom S,

2 2 2
S _ wcfa_z're 'ffae_z'rfa[mz]
B o2 f2 0 n?

a f

a

20) Grosimea sectiunii normale (la directia de translatie) a volumului ocupat de
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energia cineticd a fotonului refractat in atom g«

SLwefa _ Fea ffae _ Fa [ ]
ngcfa I -2 f -2 m
fa n, - Ty n,

~ ~ ~ 4.n2.f7
v, k-c C(4emK)?f,

[T]

22) Intensitatea curentului (elctro-eteric) al fotonului refractat in atom I,

8-c*-r,-f 4.c¢% . f
:va:q_e: 2f = 2 : [A]
t; (4-7r~k) (4-7r-k) ren, - fo.

Ifa

23) Impulsul cinetic al fotonului refractat in atom G,

m. - -r - f
G =M, -V, =— niz e ! : {Kg'm}
a * Vae

a

24) Forta de inertie a fotonului refractat in atom  F,,

F _Gfa_m a _cha_ 8'C4.ff2 [N]
ifa — t, TR /’i’fa _(4-7[~k)3'72'2'n2'ffi1e

a

25) Forta electromagnetica a fotonului refractat in atom  F, .

4.n>-f%  8.c®-r,-f, r, fre

F =B.-I. . = . .
emgfa f fa gfa (4'7['k)'ffae (47Z'k)2 n02! ff

g.c*- f?
(47K er2on? £

a

= Fifa[N ]

26) Caderea de tensiune pe grosimea volumului energiei cinetice a fotonului
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refractat in atom AU,

AUfazEf O =

2.¢*- f, U
C@4-z-k)-zen?-f, n?

fae .

27) Momentul de inertie al fotonului refractat in atom M,

M. _E g.ct f/
o= F. =
" (4-zr-k)?x2on?, - f

ifa ifa

[N -m]

fae

28) Momentul de cinetic orbital al fotonului refractat in atom M,

fae

f f. ¢
Mcfazz'”'rfa'mf'Vfazz'ﬂ're' ‘m, - ——-—
ff ffae na
2-z-r,-m,-c 32:.¢°-r}
= = 3 [ -S]
n (4-7-k)”-n,

a

29) Momentul magnetic al fotonului refractat in atom M

mgfa

B A
t, "4z zen,-f

[A-m?]

30) Puterea mecanica a fotonului refractat in atom P,

8-ct-r, - f,
(4-7-K)-z?-n? - f

mea~=Fifa'Vfa=Mfa'wfa= '2'7Z"ff =

fae

8.c°- f?
S (@rk)rtond £l

fae

Wi
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31) Puterea electromagnetica a fotonului refractat in atom P

emgfa

P =AU_ I, = 2:¢”- 1, 8-c*-r,- 1, —
emgfa fa fa_(4--72"1(')'71"n;'ffae (4'72-"()2 )
8-c® f?
_ = PralW]
(4-7r~/()3-7f2'n2'ff2ae f

32) Permeabilitatea magnetica a mediului atomic g,

n> 4.7-x-n’[H
/J = = _—
Tocllg, c? m

33) Inductivitatea fotonului refractat in atom L,

L :cha:mf'via't:- _ k

fa 2
I fa

i nof

e fae

34) Suprafata descrisd (generatd) de curentii fotonului (refractat in atom) in
rotatia (propagarea) lor in atom (in structura dinamica a fotonului refractat in

atom) S,
Sta=lala=Anla=2-m-1,-2:1,
=471} —4'”‘re2'fée[ 2]

35) Capacitatea electrica a fotonului refractat in atom  C,

C. = Wera _go'sna_mflvia_

fa_(AUfa)Z_ 91 _(AUfa)Z_

:me-cz,(4'”"<)2'7T2'ni'ffae=re'ff’°‘e'n”2‘:rfa'n”z‘[F=m]
nozl 4'04'ff2 ffk k
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36) Intensitatea cdmpului magnetic al fotonului refractat in atom  H

fa
Bfa 4'n025'ff2 2
H, =

~ c _ 4cff [A}
: :uat_(4'7z-'K-)'ffae (4'”'K)'n02z_(4'”"()2'ffae m

37) Lungimea liniei cdmpului magnetic al fotonului refractat in atom |

cmgfa

i |fa 8'C2're'ff '2(4‘7T+K)2'ffae _ 2-r -ffae :z_rfa :Ifa[m]
H., (4.72-.,() 4.¢c%-f2 f

f

38) Fluxul magnetic al fotonului refractat in atom @,

“le " ltae 4.c-r,
= = £ —[Wb
< e o

a

39) Sectiunea normald la fluxul magnetic al fotonului refractat in atom S,

o u_ Ao (dmn)f

fae
1lofa -

B, (4-7-x)n,-4-n2.-f2

2 2
2.7[ 2 ffae Z‘E‘rfa 2

=—— 'l —5= 2 m
n, f n

a

40) Lungimea sectiunii normale la fluxul magnetic al fotonului refractat
inatom /(g 4

2 2
Sitbfa . 2'ﬂ-'rfa’noz

f
2 :2'”'rfa:ifa:2'ﬂ-'re' fae[m]

a fa

¢ Siofa —

gVW cfa n f

41) Conductivitatea electrica a fotonului refractat in atom v,
1
Via=Vy = T4 o-m

73



74

42) Densitatea curentului electro-eteric al fotonului refractat in atom  J,

2.n2.r-f2 2.n2.r-f> 1,

J — -E :f A a e — a e — a A
Via Eta f K K Slifa‘: 2}

43} Sectiunea normald la curentul electro-eteric al fotonului refractat in atom S ;..

S. :Ii: 802I’effk =£,ffie=£[m2]
Hfa J (4-7r+1<)2-2-n§-re-ff3 k f? k

ff > fe=>S,n>—

fae

44) Grosimea sectiunii normale a curentului electro-eteric al fotonului refractat
inatom g,

2
Slita M'ta _ Fia r-f

e fae [m]

“ke2r, 2k 2.k f,

Os.ita = |

fa

45) Rezistivitatea electrica a fotonului refractat in atom 77,

Ma=-r=0-m=t]
Via

46) Rezistenta electrica a fotonului refractat in atom Ry,

AU -
a=m MeOe K 37568140
| fa Sita f n

e !fae a

R

47) Forta centrifuga a fotonului refractat in atom  F,

cfgfa
2 2 4 2
Vi ) m,-f;-C 16-c” - f;
Fcfgfa:mf'_:mf'wf’rfa: f 2 = 3 5 2 [N]
I, fae " Ne " Tta (4”’() Ny Teae

48) Forta electrica a fotonului refractat in atom  F,

c?.d C'l’la'ff2 16'C4'ff2
Fia =0 Ea=—7% - §
efa qfa fa k 7Tk ffae (472-,()37[ f2 [ ]

fae
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49) Forta electrostatica a fotonului refractat in atom  F,

k-q2 k-q°-f2 16-¢c*- f?2
Fo_ qfa: . to_ f :Fefa[N]

esfa 2 2 2 3 2
s rNofae (4-7-x) -z f2

50) Conductanta electrica a fotonului refractat in atom o,

1 re'ffae'njc 1
R R
f

51) Suprafata polara ce revine unui curent (electro-eteric diametral opus)

al fotonului refractat in atom S,

Sita ity 2:X 271y,

pla ™ 9 2 2

a a

S

fZ
f

=2-mrh =271} == [mz]
f

52) Forta magnetostatica (de atractie intre curentii electro-eterici diametral

opusi ai) a fotonului refractat in atom  F .,

BZ .S 16-n?. £/ 2 f2
Frogsta = 2 faTefa _ 9. 2 fz : ¢ S 2l fze:
Ha (4-7[-1() fo. 4-7m-x-n, f.
16-¢* - f/}
= =F_.IN
(4‘72"1(')3'72"1:5319 esfa[ ]
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=

A
§g
n

efa

Structura dinamica ipotetica a fotonului absorbit (refractat) in atom.
T1 =Fifa ; T2 =Femgfa ; T3 =Fmgsfa ; T4 =Fesfa ;

I
=" —fae . gfa =27,
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PARAMETRII FIZICI LA INTERACTIUNEA FOTONULUI
CU ELECTRONUL CVASILIBER DIN METAL IN CAZUL
EFECTULUI FOTOELECTRIC

A) Conservarea impulsului la interactiunea fotonului incident
cu electronul cvasiliber din metal

1) Impulsul fotonului incident G

3) Masa fotoelectronului  m,

m. '(ffi + ffae)[Kg]

Me =Mg +M, = f

fae

4) Impulsul cinetic al fotoelectronului G

fe

G=mg -V, =

e fe

m(f, +f m, - f. .
e(;: fae)‘er: ) fI-C|:Kg m}

fae

5) Viteza initiala (maximd) a fotoelectronilor v,
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6) Durata accelerarii fotoelctronilor 7,

Tate =Ty = Ny g fae — 7'27413'10_11[5]

ffi
—k-—t, =kt
ffae

7) Acceleratia fotoelectronilor — a,,

K-(Fo+ Frae)

fae

ay

_Avfae_vfe C'ffi'ffae |:m}
SZ

. =
A Tafe z-afe

C'ffae m
ffi - ffae;:> Ay _>W|:S_zi|

8) Spatiul de accelerare a fotoelectronilor |

afe

tl, kec-t-f,

=8 = [m]

2 2- ffi+ffae

k'/’Lfae _3
fo > frae =l > == =5:45:10 [m]

fae

9) Forta de inertie a fotoelectronilor F,

-c-f, 32.¢*-f,
'aﬂ.fv: 4
4-7-k)" -7-n, -f

= Fifv(N )

fae

10) Tensiunea electrica de accelerare a fotoelectronilor U,

f 2.c%-f,
LJafe:r]Afv'L‘|fv:k'_ﬂ'q_ez i :Ufa[v]
f. rn (4-zk)z-f

fae

11) Tensiunea electrica de franare a fotoelectronilor U,

h-f, 2.¢%- f,
0 (4xk)xf

Ufrfe:U =

afe

V]

fae
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12) Intensitatea campului electric accelerator al fotoelectronilor E

afe

E _mfe'afe_ 8'C'ffi \
afe — - 2|
o (4-7-k)°[m
13) Intensitatea campului electric intre semisarcinile componente ale electronului egal cu
intensitatea campului electric la suprafata electronului  E;,

k-

4.c-n, -f
E e = e -

(4-7-K)

fee _1,7985.10% [q

11

isse
r

m

14) Presiunea la interactiunea fotonului incident cu electronul cvasiliber din metal p,,

32.¢*n, -f. -f.
p fe— Eafe : Eisse = - f:e - |:£2:|
(4-7-k) m

15) Sectiunea normala de interactiune a fotonului incident cu electronul
cvasiliber din metal S,

2
Siite = — = % = Siifa(pt : ffi = ffae)[mz]

B) Conservarea energiei la interactiunea fotonului incident cu electronul
cvasiliber din metal in cazul efectului fotoelectric

INCERCARE DE EXPLICARE A EFECTUL FOTOELECTRIC

In cazul efectului fotoelectric extern, se considera ca un foton incident la suprafata metalului
ciocneste un electron liber din metal si il accelereaza sa iasa in afara metalului. Dupa Einstein
avem ecuatia:

1
Wy =h-fp =E-me-v§e+%x

O prima intrebare care se pune este, daca fotonul vine cu frecventa )}I-, cum se

naste viteza electronului din aceasta frecventa?. Apoi daca se considera
interactiunea fotonului incident cu electronul liber din metal, ciocnire elastica, unde
dispare masa fotonului incident? Ecuatia in forma asta se spune ca satisface
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(respecta) simultan (concomitent) si conservarea energiei si conservarea impulsului.
Ce nu se spune, este ca energia sau lucrul mecanic consumat pentru extractia
electronului W,, este ulterior interactiunii fotonului cu electronul. Si atunci
interactiunea fotonului incident cu electronul liber din metal trebuie sa se scrie:

1) Energia cinetica a fotoelectronului.

1
Id’}'l' :h-f_-fi :E'nle"l?}ge

In aceasta forma, daca se fac socotelile, se vede ca nu se conserva simultan si
energia si impulsul si pentru fotonii de energie mare ar aparea viteze ale
fotoelectronilor superluminice. Ceeace nu este posibil. Deci tensiunea care
accelereaza fotoelectronul trebuie sa fie mai mica decat ce rezulta din aceasta
egalitate. Atunci facem ipoteza ca unda stationara de mare amplitudine a
fotonului insinuat in stratul superficial al metalului, rezultata din interferenta
constructiva a tuturor semiundelor componente ale trenului de unde fotonic, se
comporta ca o spira parcursa de curentul produs de un electron in rotatie pe
cercul pe care e propaga unda stationara. La interactiunea undei stationare cu
ionii retelei cristaline a metalului, unda stationara se sparge, adica curentul din
spira se intrerupe brusc si prin inductie electromagnetica apare un impuls
electric, o tensiune care accelereaza un electron din imediata vecinatate.

2) Este egala cu energia consumata la accelerarea fotoelectronului in campul electric.
—m, v = Uy -
2 e fe — “fae Je

3) Potentialul de translatie al fotoelectronului este:

2-hfri Koo -
v}ge :i, punemh :& :
e de'ffae
2.4 . .
punem g, = ==%; si avem: p2 —2-c2. 10
¥ ffae

4) lar viteza de translatie a fotoelectronului este:
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5) Tensiunea care accelereaza fotoelectronul este

U _ me'v_?e _ me'z'cz'ffa' _ me'cz'ffa'
are 2qg de'2 ffae de'ffae
m d T, 1 .
punem — =S~ _—"—=——— sjrezulta:
Ja Ta 25 KT 2-mek
2. -l
o ¢ fr 2-c [
afe —

Z-Jrz-k-}}ae_(ﬂl-n-k)-n-)}ae

6) Viteza fotonului incident refractat in structura metalica a metalului este:

c
Vi = ——
Rfim

7) Lungimea de unda a undei stationare a fotonului refractat in structura cristalina a
metalului este:

C-tfim _ C

Arim = Veim *~ trin = =
fim fim “fin n}’:’m n}’:’m R f;f:'

8) Raza fotonului incident refractat in metal este:

Rf:‘m _2'1’1"}"9 'na'ffae
2'?1— E'E'nﬂm'fjpl-

Apim = 27T Tpim; = Trim =

c . Ny ffae
e

= T p— —_——
fim Z'H'nﬁm'fﬁ

Nrim ff’i
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9) Tensiunea de semiunda a undei stationare a fotonului refractat in metal este:

Fri

fi
Uy, =Mapp-Upys Npppy =k -——;
(§)rim — ATV Ty TAr frae

2. 2. .2
ge € dew e T, 8-c

r. k-r, k-2-m-k-r, (4-m k)2

Upy

K 8@ 8 Cikfy 2 f
(A/2)fim — f}_ae (4.n.k)2_16-;32-,[52-)?“_(4"E'k)'?f'fjﬂae_ are

Deci tensiunea electrica, care accelereaza fotoelectronul, este egala cu tensiunea de
semiunda a undei stationare a fotonului incident si refractat in metal. Aceasta
tensiune de accelerare a fotoelectronului, ar aparea prin fenomenul inductiei
electromagnetice, in urma amortizarii bruste a fotonului incident, in interactiune cu
ionii retelei cristaline a metalului, precum si cu electronii liberi din metal.

10) Avem ca:

Ag
Uare = —; pentru At = ty; rezulta

At
Uafe Cz'ffi
ﬂ :U te = = =
e T T T Tk fe
3 2-c?
(4'n'k')'}}ae

Structura undei stationare a fotonului incident in metal este asimilata unei spire
parcurse de un curent produs de o sarcina electrica elementara. Dar pentru fluxul

magnetic al unei spire este:
Ifl .
2- rﬁ-m '

Adrim = Brim “Sirims Brim = tm -
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Permeabilitatea magnetica a metalului este:

4-n-k-n§im
Hm = ;

¥

c2

Curentul fotonului incident este:

[.—&—Cz-de— c-r, -
ﬁ_tﬁ_k'tﬂ_k'z'ﬁz'k'tﬂ_
3 8-c?-r, _8-4::2-119-)}1-_4-2-n-na-re-}}ae-c2-}}i_
(4-m- k) -ty (4-m-k)? (4-m-k)?-m ng frae
4'03'fﬁ

T TR T g frae

Curentul produs de o singura sarcina electrica prin spira undei stationare a fotonului
insinuat in metal este:

2,

_ QeVfim . . . oo,
———— In care avem: pentru sarcina electrica elementara: s = % ; pentru

If:'m -

Afa'm

viteza

.. . . c . .
fotonului incident in metal: v4;,,, = ——; iar pentru lungimea de unda a
e

fim

.. . . St
fotonului insinuat in metal : Aqpp = vy "ty = s L -
Nfim nrimf fim

c? 'de'C'"fi'm'ff!'_cz'de'ffi _ Cz're'ff:' _

:>Ifim = KT fimec k T 2tk
_4'C2'2'n'na're'ffae'ffi_ 4-c3 - fr .
(4'n'k)2'n'na'ﬁ“ae (4'“—';{-)2'”'”:1'}3’&8 T
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Deci curentul prin spira undei stationare este egal cu curentul fotonului fotonului
incident

Sectiunea normala la fluxul spirei fotonului insinuat in metal este:

2..2 .72

2 e "N ffae

Silgim =T " Tr, =T " —F—5—
Lepim fim n - f2
rim Jri

Si deci inductia magnetica a spirei undei stationare a fotonului in metal este:

(47 k) nfm 8-C® T fi Mg fu
2 (4-m-k)? 21, ng frae

— Bf:m —

. 4'n?’im'ﬁ“i
(4'n'k)'na'f:f’ae

.fﬁ

lar fluxul magnetic prin aceasta spira este:

.n3 L £2 2
s Ay, = 4N - [ _?T'rez'nza'ffae_
) e frae Mp S

- . . . . w2
_4 T nfim e " Ng ffae_nfim Mg Te f_-fae

(4-m-k) N k

(4-7-k) T 4ok

_Z-Z-H-na-re-)}ae-re-nﬁm 2-c 1 Npim

lar tensiunea indusa in aceasta spira intro perioada a fotonului incident este:

ﬂ(]f) Z'C're'f_‘ﬁ'nfim
B A e

_z'n'na're'ffae'c'fj-"i'nﬁm B
(4-m-k) 7w ng frae

84



85

_ c? 'f:fi "Nrim _ Ua_f’e " Mrim
4-m-k)-m ng- frae 2-n,

Pentru fotonii grei patrunsi in atom avem ca: N, = Ng. Siatunci tensiunea de

inductie este egala cu jumatate din tensiunea de semiunda. € = Uy, /2

-Relatia la care am ajuns arata ca tensiunea de inductie aparuta la intreruperea
curentului din spira undei stationare, ar fi de cateva ori mai mica decat tensiunea de
semiunda si poate accelera un electron din vecinatate, pana la viteze mai mici decat
c. In cazul inprastierii Compton se pune problema aparitiei fotonului de frecventa
mai mica decat frecventa fotonului incident. Care este mecanismul prin care se
produce modificarea (micsorarea) frecventei fotonului incident, la interactia cu
atomul? Cunoastem doar efectul Doppler care ar putea modifica frecventa unui
foton. Dar in cazul interactiunii fotonilor grei (ics si gama) cu spatiul atomic nu poate
fi vorba de un efect Doppler puternic, care sa modifice semnificativ frecventa
fotonului incident. Ne imaginam alt mecanism al micsorarii semnificative a
frecventei fotonului gama incident in atom. Mecanism care are in vedere structura
dinamica a fotonului. Cand fotonul greu (ics sau gama) patrunde in atom, in zona
dintre nucleu si prima orbita permisa, fotonul incident se divide, adica se inparte in
doi fotoni, egali ca durata si numar de semiunde, dar cu masa frecventa si numarul
de semiunde pe jumatate din masa frecventa si numarul de semiunde ale fotonului
incident. Acesti fotoni ar avea de asemenea energia cinetica si impulsul pe jumatate
din energia si impulsul fotonului incident. Semiundele fotonilor rezultati ar fi la
distanta dubla fata de distanta dintre semiundele fotonului incident. Fotonii rezultati
din diviziunea fotonului incident, se structureaza imediat in doua unde stationare
biplare, de mare amplitudine. Una in jurul nucleului si una in jurul unui electron de
pe prima orbita permisa. Unda din jurul nucleului ar fi constituita din semiundele
negative ale fotonului incident si ar avea sarcina electrica negativa. lar unda
structurata in jurul electronului, ar avea sarcina pozitiva si ar fi constituita din
semiundele pozitive ale fotonului incident. Unda pozitiva, din jurul unui electron, la
interactiunea cu celalalt electron de pe orbita permisa, se rupe si apare impulsul
electric (tensiunea de inductie) care accelereaza electronul din vecinatate. Din
relatia tensiunii de inductie se vede ca indicele de refractie al fotonului patruns
(refractat) in atom, fiind egal cu n,, adica cu indicele de refractie atomic, rezulta ca
tensiunea de inductie este egala cu jumatate din tensiunea de semiunda. Impulsul
electric aparut prin inductie, accelereaza fotoelectronul pe durata unei perioade a
fotonului derivat. Fotonul structurat in unda din jurul nucleului, este emis ca foton
cu frecventa pe jumatate din frecventa fotonului incident, pe durata dezexcitarii
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atomului. Coeficientii unghiulari ai directiilor fotonului emergent si a
fotoelectronului, depind de polarizarea fotonului incident si de faza interactiunii cu
atomul. Daca consideram ca fotonul incident in atom are masa cat a electronului,
atunci fotonul rezultat din divizarea fotonului incident, are masa pe jumatate din
masa electronului si ciocnirea cu electronul este elastica, atunci rezulta ca se
respecta conservarea simultana si a energiei si a impulsului. Dar viteza initiala a
fotoelectronului ar fi egala cu viteza luminii c. Ceeace nu este posibil. 1 In cazul
inprastierii Comptom, consideram un foton gama care are masa egala cu a unui
electron. my g = Mypqe = M,. 2 Acest foton patruns in spatiul (zona) dintre nucleu

si electronii de pe prima orbita permisa, intro zona cu densitate energetica foarte
mare, se divide si se structureaza in doua unde stationare bipolare, cu masa,
impulsul frecventa si energia cinetica pe jumatate din masa impulsul frecventa si
energia cinetica a fotonului incident. O unda stationara s-ar structura in jurul
nucleului, ar fi constituita din toate semiundele negative ale fotonului incident si ar
avea caracterul unei sarcini negative. Cealalta unda stationara s-ar structura in jurul
unui electron de pe prima orbita permisa, ar fi constituita din toate semiundele
pozitive ale fotonului incident si ar avea caracterul unei sarcini pozitive. In cursul
divizari si refractiei fotonului incident in atom si pe durata structurarii in undele
stationare, energia cinetica a fotonului incident se converteste in energia potentiala
a undelor stationare. lar momentul cinetic al fotonului incident se reduce la
momentul de rotatie al undelor. Energia potentiala totala a atomului creste, atomul
este excitat. 3 La dezexcitarea atomului, unda din jurul nucleului este emisa ca foton
gama de masa, impuls, frecventa si energie cinetica pe jumatate din ale fotonului
incident. 4 Unda structurata in jurul unui electron de pe prima orbita permisa, in
interactiune cu celalalt electron si cu nucleul este foarte instabila si se sparge,
generand prin inductie electromagnetica un impuls electric, care accelereaza printro
ciocnire plastica un electron din imediata vecinatate. Adica impulsul electric aparut
prin inductie are o masa, egala cu masa fotonului derivat si cu jumatate din masa
fotonului incident, care se lipeste (se adauga) la masa electronului accelerat.5 Daca
scriem ca tensiunea U,y acceleratoare a fotoelectronului, produce energia cinetica

a electronului accelerat, avem ca:

m, - vl m.-vZ vi-d, vi-r, v2
=-—; — Uafe = =

2-q. 2°71, :2-2-n2-k-re_4-n2-k

2
. . M v
Pentru my; = m, scriem conservarea energiei m, - ¢* = nge

=>2-me-(:2=rne-nge;=>vfze =2-cz;=>1?fe=cw{2

86



87

Deoarece rezultaca vy, >c, care este imposibila, punem m, /2 care corespunde

undei stationare de la divizarea fotonului incident. Si aici, in cazul ciocnirii elastice a
fotonului derivat cu electronul, rezulta ca  v¢.=c, care iar nu se poate.

.. . Mmgc? mgw}
Fiindca scriem GT= 92 fe

. 2 _ 2.5 —
,=>1?fe—c ;S Vpe = €

In cazul ciocnirii plastice, cand la masa electronului se adauga si masa fotonului

derivat, rezulta ca; = vy, = ¢~ “,—§<c si este plauzibila. Fiindca scriem conservarea
N

energiei astfel:

2 2 2 =
i m 5 Imgv Mg-C= 4 c=-2 V2
G-CZZ(—ZG—I—HIE)-—gezidl fe;;:>vze:79 — -:}‘]}re:{_‘-

lar pentru conservarea impulsului scriem:

Pentru conservarea impulsului, pentru ca termenul din dreapta sa fie egal cu cel din
stanga, trebuie sa avem un coeficient directional, un factor trigonometric, un cosinus
de fi, egal cu 1/4/6, care corespunde unui ungi de 73,2 grade. Unghiul dat de acest
coeficient (factor trigonometric) este in raport cu axa (directia) campului electric
indus la spargerea spirei, undei stationare. Deoarece in spatiul atomului totul este in
miscare, nu se poate sti care este directia campului electric aparut la spargerea
undei stationare din jurul electronului si nu se poate stabili o legatura cu directia
fotonului incident. Mai rezulta ca masa fotoelectronului accelerat este mai mare cu
jumatate de masa electronica (respectiv jumatate din masa fotonului incident). Si
inseamna ca impulsul electric ar fi o structura care are sau poarta masa. Deci energia
potentiala a masei, din campul electric si magnetic al undei stationare, se
converteste in energia campului (impulsului) electric, care se lipeste de electron si il
accelereaza pana la viteza Vy.. Accelerarea fotoelectronului ar dura o perioada a

fotonului derivat, care ar fi cat doua perioade ale fotonului incident. Si lungimea pe
care este accelerat fotoelectronul este : r'afe = Qpe - 2~ ty;. Impulsul electric de
inductie are sensul inversat fata de campul din semiundele fotonului derivat. Daca in
unda stationara campul semiundelor era orientat cu minusul catre nucleu si cu
plusul catre electron, dupa spargerea undei stationare, campul de inductie aparut,
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are sensul cu plusul catre nucleu si cu minusul catre electron. Din acest motiv
structura care genereaza impulsul electric de inductie va suferi o puternica repulsie
din partea nucleului si va exercita o puternica presiune asupra electronului pe care il
va accelera pe durata de o perioada a fotonului derivat, perioada egala cu doua
perioade a fotonului incident. La interactia cu campul unei seminude a electronului,
campul de inductie va suferi alta repulsie, care il deviaza in zona neutra a
electronului, dintre semiundele electronului. Impulsul electric deviat in zona neutra
a electronului, transfera masa si impulsul catre electronul care sufera accelerare.
Astfel ca ciocnirea fotonului derivat cu electronul ar fi o ciocnire plastica, in care
masa fotoelectronului ar fi majorata cu jumatate din masa fotonului incident.
Problema care apare la verificartea acestei teorii, care pare doar o fabulatie, este
daca prin experimente de laborator se poate determina cu precizie masa si viteza
fotoelectronilor. Sensul impulsului electric de inductie, poate sa fie indreptat spre
interiorul metalului si atunci se produce efect fotoelectric intern, sau poate fi
indreptat spre exteriorul metalului si atunci se produce efect fotoelectric extern. Un
tip de efect sau altul este asigurat de tipul jonctiunilor semiconductoare din
structura celulelor fotoelectrice. Impulsul electric aparut la spargerea undei
stationare, bipolare, de mare amplitudine, ar asigura forta electromotoare in
circuitele cu panouri fotovoltaice. Credem ca mecanismul impulsului de inductie
aparut din spargerea undei stationare a fotonilor insinuati in metal (in substanta) ar
explica si in calzirea materialelor expuse la radiatia solara si emisia termoelectronica
si aparitia potentialului de electrod, in urma reactiilor chimice de la electrozi, din
pilele electrochimice si probabil explica si efectul tunel, cand unii electroni din
material depasesc spontan bariera de potential.
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CUANTIFICATORII UNIVERSALI

1) Cuantificatorul timpului (cuanta de timp) 7,

7, =k-t,, =9-10°-8,08237-10% = 7,27413-10 "'[s]

fae

2) Cuantificatorul tensiunii electrice (cuanta de tensiune) U,

-19
u,=U, =q_e=Lm_15=5,686.1o—5[\/]
r, 281743-10

e

3) Cuantificatorul curentului elctro-eteric (cuanta de curent) |,

-19
I, =1, 9 :Llo_u =19,82[A]
t 8,08237-10

fae

4) Cuantificatorul masei (cuanta de masa) m,

m. 9109.10°* 10
m =—2t=""""""" _-101211-10°[K
"k 9.10° [Ka]

5) Cuantificatorul energiei (cuanta de energie) W,

2
m, -C
W, =m, -c? =2

=9,109-10*[J]

6) Cuantificatorul impulsului (cuanta de impuls) G,

G,=m, c= mek'c = 3,03633~10‘32[—Kg ' m}
S

7) Cuantificatorul actiunii (cuanta de actiune) h
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h:Wh'Th:mh'Cz'tfae K e =Up 1y 7t

fae —

A R
r, t

e

t..=6,626-10"[J -s]

fae ’
fae

PRINCIPALII PARAMETRI FIZICI Al STRUCTURII
DINAMICE A ELECTRONULUI

1) Energia potentiala a electronului W

2
W =k G =m,-c’=h-f

e

=8198-10[J]

isse

-distanta intre semisarcinile (qz ] componente ale electronului d

d., =2-r,=5635-10"°[m]
(3]
. . 2
W, = k-q2 2kqe: 2 8kqe[J]
r, 2-1, 2-r, 2-1,-4

2) Forta electrostatica de repulsie (respingere) intre semisarcinile (q?ej

componente ale electronului  F

ese

W, 8-k-q; _k-gi 8¢
Fre=o=r ot =—%= ~1455N
ol ()4 217 (4zk)em [N]

3) Intensitatea cAmpului electric intre semisarcinile (q?ej componente ale

electronului (egal cu intensitatea campului electric normal la suprafata

laterald a electronului  E,,
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E =

ese

F .q2- . 4.c-n,-f,,

e K02 kG f =1,79849-102°{!}
qie 2're 0 re (472-’() m
2

4) Aria laterala (generata prin rotatie) a structurii dinamice a electronului S,

SIe :Z'ﬂ're '2're :4'7T'rez :9,975~10729[m2]

5) Sarcina electricd a electronului g,

qe=80'Eese'Sle=
4.c-n -f 2,
1 « e ggor2=—C T _1602.10%[C]
4--x 4-r-Kx 2-° K

6) Viteza tangentiala la periferia electronului egala cu viteza de translatie
(de propagare) a fotonului ., de laanihilarea electronului (de frecventa f, )

prin structura dinamica a electronului Vg,

Vo, =V, =V, :i=2,19-106[m}
n

tge
9 s

a

7) Acceleratia fotonului de la anihilarea electronului in structura dinamica

(atomicad) a electronului  a,

v c-f
ae = Ave = tge = ¢ = fae 2,70932‘1026[mz:|
At t n -t n S

fae a fae a

e

8) Forta de inertie a structurii dinamice (atomice) a electronului  F,

e

c-f, 8.c*
. ® ~ =2,468-10"*|N
n, (4-7[-1()3-72'2-n§ [ ]

'n
I
3
)
I
3
2

. o . o . m
9) Forta centrifuga ce actioneaza asupra semimaselor (76) componente

ale electronului Fetge

Eo_Me Ve mc® 8-c* =7,5155-10[N]
2 r, 2t (4xekfozend
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10) Permeabilitatea magnetica in mediul structurii dinamice a electronului
(in mediul atomic) g,

2
g = g 2 = LK) ”Cf) L :2,35857-102[%}

11) Intensitatea curentului electro-eteric al fotonului . de la anihilarea

electronului (de frecventa f.. ) 1,

2
| _q_e_q . f ~C 're'ffae_ 4.c3
fae = - fae = -
ae tfae e ae 2_”2.1(2 (4_72__’(_)2.72_.n

=19,82[A]

a

12) Inductia magnetica in structura dinamicd a electronului B,

4.c.n -f. - 4.n% . f
Be _ Eese _ C na fae na _ na fae :8,213141013[T]
Vv, (4-7Z’~K’)~C 4-r-k

13) Intensitatea campului magnetic in structura dinamica a electronului  H,

4.n2.f,__ -c? 4.c% f
He _ Be — a fae - — fa2e =3,48226'1015‘:éj|
ty Gz K)-(d7K)n (4-7K) m

14) Lungimea liniei de cdmp magnetic al fotonului electronic (foton de

frecventa f,.) refractat in structura dinamica a electronului I, .

| .47k
Icmgfe: B = 4Cz (4 z k)% = ¢ :Z'rezlfa[m]
H. @7rzKk?27zn, 4c -f, =zn, - f

fae a fae

fae

15) Lungimea curentului electro-eteric al electronului in structura dinamica a
electronului |

ifae

Iifae = g fae — o= 1’5011'10_19 [m]

>
Qr\)|_1

16) Diferenta de potential electric pe grosimea fotonului elctronic Tn structura

dinamica a electronului AU
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4.c-n, -f. r
AU. =E_ - —_ ¢ te e _
fae ese gfae 47Z'k n02,
2
_ 2-C : :27[\/]
(4-7-K)-7-n!

17) Forta eletromagnetica ce actioneaza asupra curentilor elctro-eterici
ai electronului  F,

emge

4.n.f 3 r
Femge:Be'Ifae'gfae: « e, 4(2: ._92:
4.7k  (4-7-K)?-7m-n, n

B 8-c*
(4-7-k)*-z%-n

~=F,=2468-10"[N]

a

18) Aria zonelor polare in jurul curentilor electro-eterici ai electronului S

2.1
S = dalk

pe cmgfe © 2 =&l 2 :Z'ﬂ'rez[mz]

19) Forta magnetostatica a electronului (intre curentii electro-eterici diametral

opusi ai semisarcinilor electrice componente ale electronului) F_ .

fae

B, 272 gt

16-nt- £
", Bk -@Gezek)on? o (Aezek)ex

= Feo[N]

20) Momentul de rotatie (de inertie) al structurii dinamice (atomice)
aelectronului M

ie

. 2-8-c*-r,
©C (4-r-k)®-x?-n?

M,=2-F =2-7,605-10™"[N.m]

ie

21) Momentul cinetic al structurii dinamice a electronului M

ce

2-7-¢>-d,-c 32.¢®-r? | Kg-m?
M_=2-7-r.-m -v, = ¢ =~ £
ce e e fa k,na (4-7z-k)3-n0[ S
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22) Puterea mecanica a electronului pe o semiunda P,

8-c* c 8-c’
P =F .v.=M_ o, = == =540,4W
me ie e ie " @ tae (4‘72_.’()3.7[2‘”5 na (4-7r-1c)3-7r2-n2 [ ]

23) Puterea electromagnetica pe o semiunda a electronului B, .

| - 2-c? 4.cd 8-c® _p
fae (4-7z-K)-7r-n§ (4~7Z'-K‘)2 (4~7z-k)3-7r2'n3 "

a

Pemgellz = AU [\N]

fae

24) Tensiunea electrostatica a fotonului ... de la anihilarea electronului

(de frecventa f. ) refractat in structura dinamica a electronului U

fae ese

. 2-c?
% - G 511743V ]

25) Densitatea curentului electro-eteric in structura dinamica a electronului  J

e

4.con,-f. 4-con -f2 T A
‘]e =Ugqe - Eese = ffae' = [_:l
(4-7[-/{) (4-7[-1{) m?

26) Sectiunea normala la curentul electro-eteric in structura dinamica (atomica)
aelectronului S

Lifaea

e 4.c° 4.7 2
Lifaeat — Jf = : ( = K) =ri[m2:|

S = .
fae (4'7['K)2'7T'na 4.C'na'ff§1e K

27) Masa (sarcina) gravifica a structurii dinamice a electronului  m

e

m, d
me:899'Eese'sj_ifae;gge:i:—e:_ez;z;
qspe qe re 2-7[ K
4.c-n -f 2 4'7T'd2'r _n2_f2
- M =2 12 K‘. (4 ;K)fae.%z : ke @ fe :9,10910‘31[Kg]
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Momentul cinetic propriu al electronului (momentul mecanic de spin
al electronului).

L5 = h_ h _ h_ kq _ k(c*dy)? _ c*ding
2 22 41T 4'”'T'e'ffae kz"l"”'?"e'ffae k"l"”'?"e'ffae'na
ct-dZ-n, c?-di-n, c®-d?-n,-8 8-c®-r2-n,
k22 fraeng) 2°k 0 4-m*-k3-2-8 (4rm-k)ow

Momentul magnetic rotativ (de spin) al electronului.

e

h
ﬁse:ge'z_nle'si He ’”2}5:5}

2-q.-h _q.-h _re-8-c3-rez-na_
2-m,-2 m,-2 d.-(4-m-k3P-m

= Hge =

_re-(z-nz-k)-8-03-rez-na 4-m-k)-m-4-c*-r%-n,

ro-(4-m-k)®-n N 4-mw-k)P-=m

- -
4t ng

(4-m-k)?

Momentul magnetic al undei stationare a electronului
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1 qe c
QEZZ'EZQe}ﬂtw:I'A}I:?}t:;:'f:z'n're}v:n_a}
2w, mn 2-mT,n 1
A:n’-rez; -t = £ fI: - - -E? -fI p— :tfaeF
c 2 1, Ny f_-fae f:f'ae
o= Qe f _Cz'de'f:f'ae_Cz're'z'n'na'fme_
_tfae_qe fae — k  2-m2-k2-2-m-n,
c?-4 4-c3

:4-n2-k2-n-na-4:(4-n-k)2-n-na;

B 4-c3-m-12 R R
Hus C@-m-k)2-nn, @-m-k)2-n,

Din comparatia relatiilor se vede ca momentul magnetic de spin al electronului este de nZ

mai mare decat momentul magnetic al undei stationare a electronului. Moment magnetic care
este egal cu momentul magnetic al unei spire, parcurse de curentul produs de o sarcina
elementara, miscanduse cu viteza c¢/n,.

Observatie

Din punctul de vedere al electronului vazut ca unda stationara de mare amplitudine, nu pot
exista doua momente magnetice de spin, odata cu orientare paralela si altadata cu orientare
antiparalela, fata de spinul cinetic al electronului. Aceasta insemna ca de fapt momentul
magnetic de spin al electronului, are intodeauna, unul si acelasi sens fata de momentul cinetic
al electronului. Daca rezultatul experimentului Shtern-Gerlak este interpretat ca pune in
evidenta existenta, cu probabilitate egala, a doua tipuri de electroni, unii cu momentul
magnetic de spin, paralel cu momentul cinetic al electronului si altii cu momentul magnetic
de spin antiparalel momentului cinetic de spin al electronului, credem ca este doar o aparenta.
Fiindca electronul, compus din doua semiunde diametral opuse, fiind in rotatie, cele doua
semiunde se misca in sensuri opuse. Energia de repaus a electronului si implicit cuanta de
actiune sunt distribuite in cele doua seminude, diametral opuse, ale undei stationare a
electronului. Dar aflat intrun camp magnetic exterior, numai una dintre seminude
interactioneaza cu campul magnetic exterior. Fiindca nu poate sa interactioneze, cu campul
magnetic exterior, cu ambele seminude simultan. Interactiune care determina deplasarea
electronului si implicit a atomului de argint, intro singura directie. In mod natural exista
probabilitatea egala, ca in campul magnetic exterior, unii electroni sa interactioneze cu o
semiunda, iar altii sa interactioneze cu cealalta semiunda, rezultand deplasari in sensuri opuse
ale atomilor de argint. lar amplitudinea deplasarii atomilor de argint ar fi determinata de faza
interactiunii. De aceea credem ca figura, desenata pe ecran de atomii de argint, reflecta cu
fidelitate structura bipolara a electronului, sustinand modelul de unda stationara de mare
amplitudine a electronului. Si formula momentului magnetic de spin al electronului, descrie
exact structura bipolara a electronului. Sigur ca prin tehnici de polarizare magnetica sau
electrica a materialelor poate fi favorizata interactiunea magnetica, cu mai mare probabilitate
a semiundelor care se misca intrunul si acelasi sens, ducand astfel la aparitia unor fenomene
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specifice, considerate ca datorate alinierii momentelor magnetice de spin, din sanul
substantei, dupa anumite directii.

PRINCIPALII PARAMETRII FIZICI Al STRUCTURII DINA-
MICE IPOTETICE A NEUTRONULUI (NUCLEONULUI)
PRIN ANALOGIE CU STRUCTURA DINAMICA A
ELECTRONULUI

1) Perioada fotonului y,, de la anihilarea neutronului t,,
te 808237-107%

t., = = =4,39259-10%[s]
1840 1840

2) Frecventa fotonului y,, de laanihilarea neutronului (nucleonului) f

fan

1 1840

f =1840- f,, =1840-1,23726-10% = 2,27655-10°[Hz]

fan fae

fan fae

3) Indicele de refractie al structurii neutronice Ny,
N, =2-n, =2-137 = 274Jadim ensional |

4) Viteza de translatie (propagare) a fotonului de la anihilarea neutronului refractat
in structura dinamica a neutronului Vv,

8
v = 310 10941379 M
2-n, 2-137 S

5) Masa neutronului m, =m,,,
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2
My =1840-m, =1.67605-10 7 [Kg]~ 2000107 T ]
(4-7-k) -7

6) Raza neutronului (a fotonului  y,,. refractat) r, =r,,

1, 281743.10°F

Ffanr = o =1,408715-10"°[m]
2

7) Acceleratia unei semiunde (semilungimi de unda A,

/2) aneutronului a5 an

Vianr c-2 1840-c- f
a = = =
(A12) fanr t /2 2 na -t

fan

foe 4,98516-1029{22}

n S

fan a
8) Lungimea de unda a fotonului de la anihilarea neutronului refractat in structura

dinamicd a neutronului A,

e 7T _ 4 81044.10%m]

fanr - Tfanr TR0 T o0, 21840 1840

9) Masa unei semilungimi de unda a fotonului neutronic refractat in structura
dinamicd M) tan

8.c’-r

(4-7r~1c)3~zz

m
> [Kg]

m(l/Z) fanr —

10) Forta de inertie a unei semilungimi de unda  F; 5 ran

g.c’.r, 1838.c-f,,

Fi(l/z) fanr — m(x/z) fanr a(/uz) fanr ~ (4 K')S n -
. 7z‘ . . 7Z' a

1840-4-c¢*
= ~ 0,22705N
(4-7[--K)3-7z2n§ [ ]

11) Puterea mecanica unei semilungimi de unda a fotonului neutronic refractat

Pm(A/Z) fanr
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1840-4-c* C

Pm(ﬂ/Z) fanr — Fi(ﬂ/Z) fanr * Vianr =

(4.7[.K)3.7[2.n§ 2.na

1840-2-c®
= ~ 248594,89|W = 248,6|KW
(4-7r~1()3-7r2‘n3 [ ] [ ]

a

12) Numarul de lungimi de unda ale fotonului neutronic refractat n,

N o = 1840undefadim ensional |

Afanr

13) Puterea mecanica totald instalata in structura dinamica a neutronului P, ..

P..=P

 tanr = P2y tane 2 Ngany = 248594,89- 21840 = 9,14828-10° = 915MW |

Afanr

14) Inductia magnetica a fotonului neutronic refractat (acceptabild tinand seama de
dimensiunile neutronului si de echilibrul dinamic intre forta electromagnetica si
forta de inertie) B

fanr

5 1840-16-n] - f fre]
fanr — (472_’()

15) Intensitatea cdmpului electric al fotonului neutronic refractat E

fanr

=B

fanr

1840-8-n,-c- f, {V}

fanr * Vianr = (472_1() E

16) Presiunea fotonului neutronic refractat  p.,,,

_ 2
Pianr = €0 " Efanr =

1840° -64-n> -c* - fée{ N }
(4-7-x) m?

17) Energia potentiald a unei lungimi de unda a fotonului neutronic refractat W ...

2
= Mg -C- =M, -C

e

W

I

16-c¢* -,
fx ]

pAfanr (4.7[.’()3'7[

18) Volumul energiei potentiale a unei lungimi de unda a fotonului neutronic
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rafractat V

wpAfanr

_ W Afanr
prﬂfanr - ppfam 18402 [ ]

19) Sectiunea normala la directia de translatie a volumului energiei potentiale a

fotonului neutronic refractat S, ..,

Afanr
S prfanr - = [ ]

Atans 1840

20) Latimea fotonului (a sectiunii normale la directia de translatie a fotonului=
=sectiunea normala a volumului energiei potentiale a fotonului neutronic
refractat (prin analogie cu lagimea fotonului electronic refractat) |,

Ifanr =2.%=re[m]

21) Grosimea sectiunii normale la volumul energiei potentiale a fotonului
neutronic refractat g,

S _r2 r

Lwpfanr e _ e

|, 1840-r, 1840

g fanr —
fanr

22) Tensiunea electrostatica (de semiundd) pe grosimea volumului energiei

potentiale a neutronului U .,

1840-8-n, - f,.-c r c?

e

47K 1840 72 -K

=1013171,2V |

Uessfanr = Efanr “Otanr =

23) Intensitatea curentului electro-eteric al fotonului neutronic refractat
(=intensitatea curentului unei semiunde) |

fanr

3
—1840-1,,, =284 C _ 36470.465[A]
(4~7z-K) -zren,

fanr

24) Energia cineticd (de translatie) a unei lungimi de unda a fotonului
neutronic refractat W

cAfanr
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2
1 1 c 2-¢*r
W — “ —_ 2 = «— = J
citanr = Mjfane 2 Vianr = Me 2 (Z.naj (4-7[-1{)3-7['”2[ ]

a
25) Volumul energiei cinetice a unei lungimi de unda a fotonului neutronic
refractat V.

weAfanr

Y _ Wesanr  2:C7 -, (4-7-x) T-r’ [mg]

wefanr Do - (4‘7[_,()3 . 118402 64-n2.¢c”-f2 - 1840°-8-n?

fae

26) Sectiunea normala a volumului energiei cinetice a fotonului neutronic
refractat S

Lvwefanr

S _ VWcifanr _ - re3 -1840 = . [mz]
Lvwefanr 1 1840°% -8- ni 7T, 1840-8- ni

fanr

27) Grosimea volumului energiei cinetice a fotonului neutronic refractat

ngcfanr

_ SJ_vwcfanr _ re2 Fe [ ]

_ _ - m
9wwetanr | 1840-8-n’-r, 1840-8-n?

e

fanr

28) Lungimea curentului electro-eteric (stationar) al fotonului neutronic
refractat ¢

ifanr

/ =% m]

— e
ifanr ngcfanr 1840 . 8 . I’IUZ,

29) Caderea de tensiune pe grosimea volumului energiei cinetice (=lungimea

curentului neutronic stationar al neutronului) a neutronului AU

1840-8-n - f,_-
N ¢ e ~6,75V]

= E ‘I- = . =
fanr fanr Tifanr 4 - k 18408 ni

fae

AU

30) Forta electromagnetica (a unei semilungimi de unda) a fotonului neutronic

refractat  Fog2/2)fanr
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F Lo =

= B I ifanr

emg(A/2) fanr fanr ~ ! fanr °

1840-16-n; - f,.  1840-4.c° r, B
" (47x) (4rx)-zn, 1840802

1840-4-¢*
B (4-7-x)-7%-n? [N]= Fi(212) fanr

31) Lungimea curentului electro-eteric neutronic pe care are loc interactiunea
electrodinamica intre cei doi curenti vecini si antiparaleli ai unei lungimi de
unda a fotonului electronic refractat /¢

Ifanr r
ciedfanr 4 1840 . 4 [m]

ciedfanr

32) Distanta dintre curentii vecini si antiparaleli ai unei lungimi de unda a
fotonului neutronic refractat d.

icAfanr

A T-r
d- — fanr — e
icAfanr 2 1840 . 2 [m]

33) Forta electrodinamica intre curentii vecini $i antiparaleli ai unei lungimi de
unda a fotonului neutronic refractat  F; .0

2
= _:uat'lfanr'l
edicAfanr —

2-d.

icAfanr

ciedfanr

'1840-4-2-7-1,

(4-7-x)-4n2 ( 1840-4-c° ) r,-2:1840
c’ (4-7-x)-7-n,

1840-16-¢*

34) Distanta dintre semisarcinile (sursele de tensiune ale) unei lungimi de unda
a fotonului neutronic refractat d.

issifanr
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d :ﬂ“fanr_ ”'re

issifanr 2 - 1840- 2 = dicﬂfanr[m]

35) Forta electrostatica de interactiune dintre semisarcinile (sursele de tensiune

ale) unei lungimi de unda a fotonului neutronic refractat  F g,

k-(q,/2)° k-q2-4-1840° 1840%-16-c*
2 = 2 2 = 3 = Fedicxlfanr[N]
(ﬂ“fanrlz) 4'71- 're (4'72-.’() .72-3

F -

esissifanr

36) Forta centrifuga ce actioneaza (se exercitd) asupra unei semiunde (semilungimi de
unda) a fotonului neutronic refractat

r, 4.c*
[N]

m
_ cm2 . —— . 4.7%. f2 .2 =
Fcfg(/llz)fanr - m(i/z)fanr Ortanr * Vianr = 2 4-r ffae 2 - (4 - k)3 T ni
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Structura dinamica ipotetica a neutronului
- sunt figurate elementele a doua|semiunde diametral opuse din cele
3680 de semiunde sugerate prin hasura verticala.
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T1 =Fi(%./2)fanr ; T2 :Femg(k/2)fanr ; T3 =Fegiss A fanr 5 T4 =Fedic A fanr
TS5 =Vfanr ; T6 =lfanr ; T7 =Ufanr ; T8 =Egap; 1 a =gy
Structura dinamica ipotetica pentru o unda a neutronului
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Principalii parametrii fizici ai structurii dinamice
a fotonului y,, dela anihilarea neutronului

aflat in translatie prin eter (in propagare in vid)

1) Energia fotonului y,, de la anihilarea neutronului aflat in translatie prin eter (in
propagare invid) W

fanv

W, =m -c’=h-f

fanv n fan

=1840-m, -c*[J]

2) Frecventa fotonului y.,, de laanihilarea neutronului f

fan

Wfanv m, 'C2 1840- m, -C2 .d -f

f _ e fae
T h k-m, -q,

1840-m, -c®-d, - f

k
T " =1840- f,[Hz]

3) Perioada pulsatiei fotonului y,, de laanihilarea neutronului t

fan

1 1 tfae [S]

t = =
1840- f 1840

fan —
f

fan fae

4) Lungimea de unda a fotonului y,, aflat in translatie prin eter

(in propagare invid) A4

fanv

fae

t ﬂfae _ C [m]

ﬁ'fanv:tfan'va: ‘€= =
1840~ 1840 1840 f,,

5) Admitanta fotonului neutronic aflat in vid Y,

1 m
YfanszO =4. k|:5=§j|
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6) Intensitatea campului electric al fotonului neutronic aflat

in translatie prin eter (in vid) E,,

Yiaw  €-1840 _1840-C-ffae[v_m}

E _ fanv_ vy _
vy (4-7-k)-t,, 4-7-K m s’

7) Presiunea fotonului neutronic aflat in translatie prin eter (in vid)  py,,,

fae fae

fanv_4.7z_.k' (47Z'k)2 - (47Z'k)3

p fanv — ‘90 2

e _ 1 1840%.-c?-f2 _184O-c2~f2{|\1}
m

8) Densitatea masica a fotonului neutronic aflat in translatie prin eter (in vid) p4,,,

P fanv 18402 ’ ffzae Kg Hz?

pfanv_vianv - (47Z'k)3 m3 _(47Z'k)3

9) Numarul de unde ce compun trenul de unde al fotonului neutronic aflat in
translatie prin eter (in vid) N,

Ny =1840- 1, =1840- k[unde]

10) Lungimea trenului de unde al fotonului neutronic aflat in translatie prin eter
(invid) 7

fanv

C fanv = Migany * ﬂ’fanv =1840-k- 1840 = T =k- ﬂ“fae =L ooy = 218 107 [m]

C'tfae k-c
ae

11) Energia unei lungimi de unda a fotonului neutronic aflat in translatie prin ete (in vid)
W

Afanv

w .c? .m. -c? .c?
fanv _ M, -C =1840 m,-c° m,-C [J]

W oy = =
n 1840-k k

Afanv

Afanv Afanv

12) Masa unei lungimi de unda a fotonului neutronic aflat in translatie prin eter
(invid) m

Afanv

m, 9109-10°*

=1,01211-10%°|K
Afanv k 9109 [ g]

m
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13) Volumul unei lungimi de unda a fotonului neutronic aflat in translatie prin eter
(invid) V

Afanv

vV _W/lfanv _ M tany _ m, 'C2 ) (47Z'k)3

L - - -

pfanv P tanv k 18402 . C?' - f 2

fae

_m, (4'7z-k)3 _64-n§-7z-re3 [m3]
"~k 1840%- 2 1840° -k

fae

14) Sectiunea normala la directia de translatie, a fotonului neutronic aflat in

translatie prin eter (invid) S .,

Viaw  64-n2-7-r7-1840-f,  32.n -r?p,
S = = 2 = = [m ]
1840° k-2 z-r,-n -f.  1840.K

1fanv —
A

fanv fae

15) Tensiunea electrica a fotonului neutronic aflat in translatie
prin eter (invid) U

fanv

. c’-d, c’-r, 8-c’
U, =% )

U ~
r, ko, k-2z°-k-r, (4-7-k)

fanv

16) Grosimea fotonului neutronic aflat in translatie prin eter (in vid) g ,,,

Ufanv 8'C2 4.7-k 8-c 4.re.na
= [m]

Epw (4-7-K) 1840-C-f. (4-7-k)-1840-f,, 1840-K

g fanv —

fanv fae fae

17) Latimea fotonului neutronic aflat in translatie prin eter (in vid) |,

e

v gy 1840-k  4-r,-n,

S .n_-r? )
| _ Olfany _32 n,-r 1840-k :8-re :lfae[m]

18) Acceleratia unei lungimi de unda a fotonului neutronic aflat in translatie
prin eter (in vid) &,

\' .
A, = fanv _ c-1840 —1840-¢- ffae[smz:|

t fan fae
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19) Forta de inertie a unei lungimi de unda a fotonului neutronic aflat in

translatie prin eter (in vid) F,.,

_m, Viv _
Ajany = T -

Fiﬂfanv = Moy

—+

fan

_16-¢’r,  1840-c _ 1840-32.c’ IN]
(4-7r-k)3-7r-k tiae (4-7z-k)4-7z-na

20) Inductia magnetica a fotonului neutronic aflat in translatie
prin eter (invid) B

fanv

B Efany 1840-c-fy, 1840-f,, [T—HZ]
fanv_Vfanv - (4-7r-k)-c 4.7k -

21) Intensitatea cutentului electro-eteric al fotonului neutronic aflat

in translatie prin eter (in vid) 1,

. :q_ezwzlgm. ., =
tfan fae
1840-4.¢?

= =1840-19,82 = 36468,8( A
(4-7-k) -7z-n, A

22) Forta electromagnetica a fotonului neutronic aflat in translatie
prin eter (invid) F

emgfanv

F B I

emgfanv = Dianv " Tranv * g fanv —

_1840- T,  1840-4.¢° 8-c
(4-7-k) (4-7-KP-z-n, 1840-(4-7-k)-f

fae

1840-32-¢*
= (47Z'k)4 TN = Fiifanv[N]
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23) Puterea mecanica a unei lungimi de unda a fotonului neutronic aflat
in translatie prin eter (invid) P

mifanv

4 5
_ 1840-32-c . 1840-32-c [\N]

=)
(4-7z-k)4-7r-na (4-7z'-k)4-7r-n

mAfanv

-F

istanv Vv
a

24) Puterea electromagnetica a unei lungimi de unda a fotonului neutronic

aflat in translatie prin eter (in vid) P, ;a0

8-c? 1840-4-c*
Potary =Y tam - Vramy = : =
emgfanv fanv fanv (47Zk)2 (47Z'k)2 '7Z"na
1840-32-c°
= =P . W
(4~7Z'-k)4~72"na mifanv[ ]
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ARGUMENTE iN SPRIJINUL IPOTEZEI IDENTITATII DIMENSI-
ONALE INTRE MASA GRAVIFICA SI SARCINA ELECTRICA

a) Demonstratie privind identitatea naturii (dimensionala
masei (a sarcinii) gravifice cu natura
(dimensiunile fizice ale) sarcini electrice

La inceput ludm in considerare relatia care ne da viteza de propagare a undelor
transversale (intr-o coarda) v,

v, = \/f unde:
y7]

T = forta care tensioneaza mediul material (coarda) prin care se propagd undele
transversale T=F=m-a

e . . e - m

4 =masa unitdtii de lungime sau densitatea liniard de masa M= T

Pentru o coarda care vibreaza transversal m este chiar masa coardei iar 1 este distanfa
dintre punctele de aplicare a fortelor care tensioneaza coarda. Deci avem:

R IR

m
I

Deci viteza de propagare a undelor transversale este datd de raddcina patratd a produsului
acceleratie x lungime ; sau V> =a-l; Adicd sub radical avem produsul acceleratie x
lungime. In cazul undelor electromagnetice (u.e.m.) care sunt tot unde transversale, forta
care tensioneaza spatiul (mediul) este forta de interactiune dintre sarcinile electrice (fiindca
undele electromagnetice iau nastere la interactiunea dintre sarcinile electrice). Asadar vom
avea:

qZ
K-z

9.-9; ..
T=F,=k- E ;incare g, =0,=q=F, =
Iar 1n locul masei unitdtii de lungime vom avea sarcina electrica a unitatii de lungime, sau
densitatea liniard de sarcina electrica, (,uuem) unde lungimea 1 este egald cu distanta d

a
|

dintre sarcinile electrice aflate in interactiune; adica: ., = — = % Rezulta pentru viteza

undelor electromagnetice relatia:
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= fk,qZ,d {k.q ) ) k.q
V =C= ES: = :ﬂa-l;—)vuemzc :a-l:—
uem q dgq d d
| d

Deoarece ¢ este vitezd, sub radical trebuie si avem vitezi la puterea a doua (v?*), adici tot
produsul acceleratie x lungime. Dacd ludm in considerare procesul de anihilare a sarcinilor
electrice (proces in care rezultd unde electromagnetice = fotonii gama de la anihilare) atunci
putem sa determindm distanta minima (distanta elementard) la care ar avea loc interactiunea
dintre sarcinile electrice elementare, in procesul de anihilare.

k-q 9-10°-1,602-107*°

= 5 10° =1,602-10"*°[m]

=d=d, =
Aceasta ar putea corespunde unui diametru al sarcinii electrice elementare foarte puternic
comprimate. Cum k =9-10° este o constantd adimensionala (deoarece ; k=1/4-7-¢, ,iar
&, are dimensiunea farad/metru, iar faradul —unitate de capacitate electrica- are dimensiunea
fizica a lungimii | ca si metrul) rezulta ca raportul dintre sarcina electrica elementara si dis-
tanta elementara d,, q,/d, (=densitatea liniara de sarcina electricd) este egal cu produsul

dintre o acceleratie si o lungime, care fiind legate de interactiunea electrica le vom pune
indicele e .

:>q—e=a A =v
de

Din relatia pentru viteza undelor electromagnetice v, scoatem sarcina electrica

uem

c? :k'i:a-l;—mz-de —k-q,=a-d, -1=q, :a'de'l;_iar_k:;,
d, k 4-7-¢,
a-d, -l
=0, :T=a~de~l~4-7r-g0 =a-S-g,;_unde_S=4-7-d, I
4-7-¢,

Dar din legea lui Gauss pentru fluxul inductiei electrice (D =g, - E ) avem ca:
g=¢,-E-S

Din compararea celor doua relatii rezultd identitatea intensitdfii campului electric (E) cu
acceleratia (a).

E=a

112



113

Daca aceasta identitate este adevarata atunci din relatiile:

F=m-a si F,=q-E

in care E=a rezulta identitatea Intre masa inertd m si sarcina electrica . Aici masa m
este masa inertd, dar este dovedita (demonstratd) egalitatea Intre masa inertd si masa
gravificd. (m; =m, =m)

Pe de alta parte daca ludm in considerare energia implicata in procesul de anihilare avem

2
kqe.' F kqe.

es

¢ d, = — % d?

W=m-c’=F_ -l,=>m=

k'qez'l.de
> M=—F—-—7"
dez'k'qe

I
=k, -q.;_unde_Kk,,6 =—
m - Uer_ _ q

e

o
ede

Unde m este masa de repaus a sarcinii elementare. Cum raportul 1/d, fiind un raport de
lungimi este adimensional, rezultd incd o datd identitatea intre masa (m) si sarcina electrica
(qQ). Asadar vom avea:

m =k, -Gk, =-

a;:m:q si_m-d=q-I

I,

d'~
Totodata rezultd ca sarcina specifica (raportul sarcind/masd) este o marime adimensionala
fizic fiind un raport de lungimi.

-15

e
Deoarece am demonstrat identitatea dimensiunilor fizice (a naturii) ale masei gravifice cu
dimensiunile fizice (cu natura) ale sarcini electrice atunci rezulta identitatea perfectd intre
legea fortei (interactiunii) gravitationale (newtoniand) si legea fortei (interactiuni)
electrostatice (coulombiand) si deci vom avea o corespondenta a termenilor omologi. Adica
avem:

_ m.-m, v %Y. T 5o .
F,=7- d—z,_SI _F.=k g7 Intre care gdsim corespondenta:
: : : 1
F, > Fo_m—0q,_y >k _cum_k =
4.7 g,
. . . i . . 5 1 N
si y poate fi exprimat printr-o relatie de aceiasi forma =y = . in care
&
g
..... . e e - 1
permitivitatii electrice &, 1i corespunde o permitivitate gravifica &y Cum ¢, = ﬁ
. 72' .

tot aga avem &, = . Dacd avem identitatea naturala intre masa (sarcina gravificd)

4.7y
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si sarcina electricd, atunci rezultd cd si masa corpurilor poate fi determinatd intocmai ca
sarcina electrica, adica poate fi calculata cu ajutorul legii lui Gauss.

Deci dacd pentru sarcina electrici avem: (=g, -E-S, 1n care intensitatea campului
electric (E) corespunde acceleratiei normale la suprafata sarcinii electrice (considerata
sfericd), tot asa vom avea pentru masa (sarcina) gravificd : m=g¢, -a,-S, ncare lui ¢

o

fi corespunde &, . lar lui E din legea lui Gauss pentru sarcina electricd 1i corespunde
acceleratia gravitationala g =a, normala la suprafata corpului de masd m considerat de
forma sferica. Deci se poate calcula masa unui corp oarecare folosindu-se legea lui Gauss,
adica cunoscandu-se dimensiunile geometrice ale corpului (raza corpului considerat sferic) si
acceleratia gravitationald normald la suprafata corpului a carui masd se determind (se
calculeazd). Rezultd ca dispunem acum de doud relatii (formule) pentru calculul masei
corpurilor; - relatia uzuala (stiutd) care ne da masa unui corp cunoscand-ui volumul V si
densitatea  p; -si formula (legea) lui Gauss, care ne da masa cunoscand suprafata care
margineste corpul si acceleratia normala la suprafata corpului (considerat sferic). Deci avem:

2
1 ag-R

boz-y

m:pvzﬂ”R3p’_S|_m:ggagsoz [Kg]

3 .ag.4.7z'.R2:

Din ultima egalitate obtinem acceleratia gravifica normala la suprafata corpului a,. astfel:

%W-Rs-p: 9 ;:>ag=%~7z-R.p~7{mz} Ultima relatie exceptind
V4 S

coeficientul geometric 4/3 este formula lui Poison cunoscuta de la studiul campului
gravitational, si la care se ajunge aplicand legea lui Gauss de doud ori. O data integrand forta
gravitationald, si apoi integrand gradientul potentialului gravitational pe suprafata sferica a
corpului cosmic. Totodatd pentru densitatea corpului obtinem relatia (formula):

e 3-a, Kg
4-7-R-y| m
Daca se calculeazd masa corpurilor cosmice din sistemul nostru solar folosind odatd formula

2
a, -R

/4

foarte apropiate pentru masele corpurilor, ceeace demonstreaza cda in ambele cazuri s-a
folosit aceeasi lege a lui Gauss cu care se calculeaza si sarcina electrica.

clasica (m =V p) si apoi folosind relatia noua pentru masa | m = se obtin valori
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b) ANALIZA DIMENSIONALA A CIRCUITULUI RC

Analiza dimensionald a circuitului electric format din rezistentd R si capacitate C aduce un
argument serios 1n sprijinul ipotezei identitatii dimensionale intre masa M si sarcind Q.
Circuitul RC este caracterizat de constanta de timp ¢ , care este un timp fizic masurabil. In
sistemul de masuri C.G.S. analiza este simpld, fiindca se cunoaste ca rezistenta electrica R
este invers de vitezd, iar capacitatea electrica este lungime. Avem deci cd in C.G.S.:
R:l:I lar C=L siatunci R-C :I.C:T_

v L L
Dar 1n sistemul international de masuri S.I. rezistenta electrica R si capacitatea electricd C

sunt prezentate cu alte dimensiuni fizice. Astfel avem in S.1.:
Rezistenta data in unitati de masura este: [R] =Kg-m*-s?.A?

M - L2
IRERE

Sau in dimensiuni fizice rezisrenta este: R=M -L*.T 2.2

Iar capacitatea in unitati de masura este: [C] =Kg™*-m?.s*. A?

o C . T4.12
Sau Tn dimensiuni fizice capacitateaeste: C=M"-L>.T*-1° = YIE
2 4 2
Si atunci produsul R-C = M3 L2 a IZ =T

T-1° M-L

Aceasta Tnseamnd cd si in S.I. constanta circuitul electric RC are tot dimensiunea fizica a
timpului T, un timp fizic médsurabil, desi ar putea sd para cd in S.I. dimensiunile rezistentei
R si capacitatii C ar trebui sa fie altele decat in C.G.S. Eu sustin cd siin C.G.S.siin S.L
au aceleasi dimensiuni fizice, fiindcd aceasta afirmatie este sustinuta de sistemul
bidimensional al marimilor fizice (S.B.M.F.). Adica:

ML T T

R=— —
T3.12 L M- L2

T, ) :
=L Casaavem T in formula rezistentei

M-LZ-T-L_M-LS'I
TP12.L.T T12 L

T
amplificam fractia cu T siavem: R =

iar ca sd avem L la numdrator in formula capacitatii, amplificam fractia cu L si avem:

4 2 4 2
S Y G T

M2 L M-
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.. . T
Deoarece efectul fizic de timp T este dat doar de produsul lui m cu L, inseamnad ca

fractiile (factorii) din fata lor sunt coeficienti unitari. Adica avem ca:

M- . T 172 ) . s

T =1 silafel IYREl =1 siprodusul lor face tot 1. Din aceste egalitati
T 0?2 ¢

scoatem masa M. Siavemcd: M-L2=T*.1?2 si M= ek In aceasta relatie

inlocuim curentul | prin relatia de definitie a curentului electric, data de raportul sarcind/

Q

timp | = T Atunci avem relatia:

4 2 2 2
M = -II-_S _?2 = T L3Q . Aceasta egalitate este

- . i L® . ) ) ) . .
verificata numai pentru sarcina Q = — Daca in locuim sarcina Q din ultima relatic a

T2'L6 L3

masei avem ca: M = ER T = Tz Adica masa si sarcina au aceleasi dimensiuni fizice.

: . L . .
Scriem deci ci: [M]=[Q]= 17 Acest rezultat este si in concordantd cu observatiile

experimentale. Fiindca este incontestabil faptul ca o sarcina, fie electrica fie gravifica aflata
in campul altei sarcini de acelasi tip, sufera modificarea starii de miscare, deoarece capata o
acceleratie. Din acest motiv sarcinile, fie electricd fie gravifica sunt surse de miscare in
universul fizic si de aceea se masoara prin efectul fizic pe care il produc, adica prin accleratia
pe care o produc. Campul de acceleratie pe care il produc sarcinile este generat de o
suprafatd, care apare inchisa la nivel macroscopic. De aceea sarcinile (fie gravificd fie
electricd) sunt definite prin produsul dintre suprafata generatoare de acceleratie (de camp) si
acceleratia normala la acea suprafatd generatoare.

L L3
[M;Q]=a-s, =T—2'|—2 =7

Definitia aceasta reese chiar din formula lui Gauss. Coeficientul care apare in formula lui
Gauss in fata relatiei de definitie este un adimensional fizic care in sine nu este generatorul
fizic al cAmpului (al acceleratiei) si care a rezultat la integrarea pe suprafata inchisd a
interactiunii specifice dintre sarcini, produsd numai dupd o directie. Putem verifica
valabilitatea relatiei de definitie pentru masa si sarcina inlocuind in formulele dimensionale
ale rezistentei R si capacitatii C date in S.1., dupa ce am inlocuit curentul electric 1 prin

relatia de definitie (I = %) si avem;
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Pentru rezistenta electrica:

T2 TRQ? OT.QF TATLS TS L

[R]_M-L2 _MLATE M LT LT T

Pentru capacitatea electrica:

M2 TEMALE OTATES2 TOLS

2 T4 2 T4 6 T4 T2 6 T6
[C]—IT Q°-T L.T.T= LT

Daca am gasit ca iIn S.I. capacitatea electrica C este lungime L ca siin C.G.S., rezulta ca
permitivitatea electrica a vidului ¢, este fizic un adimensional, adica este doar un

numar. Deoarece ¢, =

, rezulta ca si factorul

3 |am

C_L_ad intru-cat g =
L L 4.-7-k

(constanta ) interactiunilor electrice k este fizic tot un adimensional (k=ad), adicd este la fel
ca si permitivitatea vidului &, , doar un numar. Privim acum sistemul format din formula

interactiunii gravistatice, a lui Newton si formula interactiunii electrostatice a lui

.M1'M2 $1 Feszk.Ql'zQZ

Coulomb. F =y E . Daca masa si sarcina sunt identice

dimensional, aceasta implica faptul ca si factorii din fata fractiilor (y si k) sunt identici

dimensional. Si dacd am gasit ca factorul electric k este fizic adimensional, rezulta implicit
ca si factorul gravific y este tot un adimensional. Intr-o prezentare concentrata avem
urmdtoarele siruri logice:

- T 12

nSl: 5 =1:=[C]=L=]g]=ad = [k]=ad

T 1°?

g L= MI=lQ=l]=lk]k=ad =y =ad
Kg? C; L*

=F="5 =m—g= ={T—4 =v* =U?

Si dacd pe modelul neutronului (nucleonului), ca o colivie inelara foarte multipolard am gasit
pentru factorul gravific de la nivelul neutronului y, relatia de legatura cu factorul electric k

acest fapt este in concordanta cu rationamentul urmat, fiindca avem:
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2 8
r-k 4-7m-K

factorul y, este adimensional. Rezulta identitatea dimensionala a factorilor y, si k.

Vn =8¢, . In aceasti relatie daca factorul k este adimensional, atunci si

Acum ca 1n orice teorema, daca concluzia finald nu contrazice ipoteza initiald, inseamna ca
ipoteza adoptata este corecta.

Alt argument pentru identitatea dimensionala masa-sarcina, pentru dimensiunea
de lungime L a capacitatii electrice si pentru adimensionalitatea lui k si epsilon,zero.

Din identitatea dimensionala a formulelor rezulta identitatea dimensionala a constantelor
fizice G si k si de asemenea odentitatea dimensionala masa-sarcina. Deci putem scrie ca doar
dimensional avem identitatea: [G] = [k].

. . . Nm? M-am?® Kgm-m? m3 L3 _ _
Si atunci putem sa scriem ca [k] = —g =t =2 = T — —_ — 3. y71.T"2
Kg Kg Kg=-s Kg-s M-T
. 1 1 1
1) Dar pentru k avem relatia: k= = =——=qd =
4mey  adeE, ad'?nd Fq
Dar
_ Nm?  Kgam® am® m _ m _m __om _Kg MT®* 5 .o
"k kg kg Koo k=pErgio ==y =ML
n-a (" ("
= Fg=7; Dar dimensiunea fizica a faradului este:
2
Fg=L72-M71-T* 13512 =2,
_ _ z 2,2 T2.02 2
—SF,=L2M 1-1"4-?_2:in :szf =2 =
2 2 ’ FE'K.E?
Q" _Kg O _ . . 2 _ 2. —
vz.Kg—g—’K—g—Kg:—’Q = Kg*;— [Q] = [M]
2,
2) c=%u=12-M-T3 11 =212
u T3.1 T
2.M-
Sy =Mt
T2.Q
Lz_ Z'U—R'I'R_l' 2_1.1. I = S.I_Q_ 3. — 3'T' C =
==viU= R=—i—vi=--Lol=vil=_=v Q0 =v = C =
v3.T

= :1?-T:L;—»Fd:L;—»E‘]:%:%:ad;—»k:ad

I_z_Lz-M M7 12 1T
7302 TQ v L’

3) R=—-="==12-M-T?

I v v Tragz
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o 177 Fyq L

_ 72 r _e LT _ 7. _Fa _L__
=[*=T Q—>Q— = C UTZLZL’ Fd—L,—>€0—m—L—ad,
1
»—=ad;—» k =
Ep
N-m KEg-am® am® L L2
ad;k = —— ="2""=""=ad;=» Kg = a-m? = — - L*=— = [Q]
KEg* Kg*® g T2 T2

Alt argument pentru identitatea dimensionala masa-sarcina, pentru dimensiunea de
lungime L a capacitatii electrice si pentru adimensionalitatea lui k si epsilon,zero.

Din identitatea dimensionala a formulelor rezulta identitatea dimensionala a constantelor
fizice G si k si de asemenea odentitatea dimensionala masa-sarcina. Deci putem scrie ca doar
dimensional avem identitatea: [G] = [k].

N-m? Mam _Kgm-m? m2 L?

_ _ 3. p-l.-2
Si atunci putem sa scriem ca [k] = k'~ K KPR Ko~ mi? =3-M1-T
. 1 1 1 m
1) Dar pentru k avem relatia: k= Py 7 ad r
Dar
Nm?  Kg-am® am? m m m m Kg M-T? _
k= T = 2 = :—R—:-R——)k:—:-x——;F = = = = M- TZ L
L] sg Rgo d z
Kg Kg Kg p— e Fg 2 v L2
— Fy=—; Dar dimensiunea fizica a faradului este:
2
Fa=L2-M1-T*1%512=2,
T
_ _ z 2,92 T2.092 2
SF,=L2M 1-T4-f_2:L2i' :szf -2 =
E kg Fz.j(g
Q* _Kg Q* . 2 2. _
e Kg UZ Kg _Kgr Q _K.g 1] [Q]—[M]
2) c=%u=12M-T3. =222
u T3] T
L2-M-T_
S U="F-—=
T3.Q
L2 2 3
= U RIR———>1? L =1l=v]==-= - Q=v"-T;=C
T
U3T
= - T—L—»Fd—L—rsg——:——ad—»k—ad
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vt 3 -3 g2 _PM _PPMT* P 1T
3) R=—=—=—=L"-M-T7°-]I""= = =—=—;
) v 732 T3.g2 T-Q v L
2 Q_L*r* . Fyq L .
— = T Q — Q = — C = Ez'rZ.LZ:L’_) Fd = L, — go = ; = E:ad’
1
»—=ad;—» k =
Ep
N-m®  Kgam® am® L L2
ad; k = =2 =——=ad;—= Kg =a-m* = —- L?=— = [Q]
KEg* Kg*® g T2 T2

In cursul de fizica se gaseste relatia de cuplaj gravito-magnetic a protonului. Relatie care este

adimensionala

O m™asur’a a intensit at,ii cuplajului interact,iei gravitat,ionale pentru o particul’a de mas™a

m este dat™a de raportul adimensional

Gy -m
h-c

&=

Daca in aceasta formula inlocuim pe h cu % si pe h cu relatia gasita pentru definitia

. . k-g® .
cuantei de actiune h = —=— se obtine:

Ta.Jfae

¢ Gym -Gy-m-2-m Gy -m-2-M-1,-froe Gy M 2-T-1,-frg, i
= = = = —r— s ———— =
h-c h-c k-qgZ-c k q2 c

La modelul Sweet—Parker

se gaseste relatia urmatoare:

BI%’I -~ P 'vgut
2-p, 2

In aceasta relatie este o explicitare a termenului de presiune din paranteza lui

Poynting. Care este exact asa cum reese de la identitatea dimensionala masa-sarcina.
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Din identitatea dimensionala masa-sarcina rezulta ca permeabilitatea magnetica io

. . . 1 4k . . - . .
este inversul patratului de viteza #o == = l , 1ar patratul inductiei magnetice este

w2 €

densitatea masei B> = o . Se spune clar ca acest termen este presiune dinamica pa . Si
daca acest termen se aduna cu & - E° inseamna ca si acest ultim termen este tot

presiune dinamica.

INTERPRETAREA HIDRODINAMICA A FORTEI ELECTROMAGNE-
TICE

Intru-cét este evidentd asemanarea (similitudinea) fortei electromagnetice  F,,, cu forta
hidrodinamicd Magnus F,,; putem incerca sd interpretdim (sa explicitaim) forta

electromagne-ticd F,  ca si for{a hidrodinamica de tip Magnus. Pentru aceasta scriem

relatiile care exprima aceste forte si facem anumite substitutii posibile. Astfel avem pentru
forta hidrodinamica

Magnus relatia:  F =2-kK-7- rci, @, -V, L, -pg;  lar pentru forfa electromagnetica
avem
relatia: Fong =1.-B-£, unde;

k=factor de forma (geometric) a corpului (a cilindrului) care se roteste (cu axa de rotatie
perpendiculara la directia de curgere a fluidului) in curentul de fluid,
r,, =raza sectiunii normale la axa de rotatie a corpului (a cilindrului),

o, =pulsatia rotatiei corpului cilindric in fluid,
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p¢ =densitatea fluidului in care se roteste corpul

v_ =viteza de curentului de fluid

¢ ., =lungimea corpului (cilindrului)

B =inductia magnetica a cdmpului magnetic in care se afla conductorul electric
I, =curentul electric care parcurge conductorul

¢ .=lungimea portiunii de conductor aflata in cAmpul magnetic de inductie B

In relatia fortei electromagnetice F,,, explicitdm inductia magnetica B si curentul

princonductor 1.; B=p, -H;u, =4-7IvV;;H=1,10g;1, =V -V unde:

e "Vis:
M, = permeabilitatea magnetica a vidului aproximativ egald cu permeabilitatea
magneticd a aerului;
v’ = potentialul electric al sarcinii elementare;

H = intensitatea cAmpului magnetic intre polii electromagnetului care ar crea campul
magnetic de inductie B;
| ; = intensitatea curentului electric prin infagurarea electromagnetului care ar crea
campul magnetic de inductie B;
¢ g=lungimea liniei cAmpului magnetic de inductie B;
V,p =viteza de translatie a sarcinilor electrice in curentul electric (electronic) care
parcurge infasurarea electromagnetului care ar crea campul magnetic
de inductie magnetica B, camp in care se afld (perpendicular pe inductia B)
conductorul parcurs de curentul |, asupra caruia actioneaza forta electro-

magnetica F,, . Siputem scrie :

4. ViV Vig
B = IR 4. e
e B B
Curentul prin conductorul asupra caruia actioneaza forta electromagnetica |, 1l explicitam

(exprimam) prin relatia cunoscuta pentru curentul de conductie in functie de densitatea
i ina ; SR 3 3 . : 2
sarcinilor electrice in unitatea de volum j; j=n-q./m>=n-q, /¢, ; si q,=Vv.-l,

avem:

n n 2 9
:I_3'qe'8c'vtc:|_3'7['rc 'Ve'le'vtc
v v

I unde:

n-q,/¢3  este densitatea de volum a sarcinii electrice;

n - este numarul de sarcini electrice elementare (electroni liberi) in unitatea de
volum;
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g, - este sarcina electricd elementara (sarcina electronului);
¢, -este latura volumului (cubului) elementar;

S, - este sectiunea normald a conductorului parcurs de curentul |

V.- este viteza de translatie a sarcinilor electrice (a electronilor) in curentul |

c

I, -este raza sectiunii conductorului parcurs de curentul |,

|, -este lungime spefcifica sarcinii electrice elementare.

Relatia obtinutd pentru curentul 1, o inmultim i o impartim cu t° (patratul perioadei
proprii de pulsatie a electronilor liberi in repaus , si obfinem ca;

2 2
n 2 Ve 'te
Ic:_3'7z-'rc ) 2 'Ie'vtc
ev te

In aceasta relatie explicitdm viteza de translatie a electronilor prin conductor, v,, ca un
raport intre o lungime de translatie a electronilor in conductor |, si un timp de translatie t,
;adicd v, =/, /t_ sinotand produsul V.-t =A%; obtinem ci;

2 2
_nA -l .,z.rZ.It_C.iZLIE'ItC.ﬁ.,—Z.f

c 3 c 2 3 c
Ev tc te Ev

I 2

tc e
In ultima relatie am exprimat inversul timpilor 1/t, si 1/t° prin frecventele
corespunzitoare ; f, si f’. Cum pitratul frecventeiin s.b.m.f. are dimensiunea fizici a

densitdtii (de masd) putem scrie ca fe2 = p,, §li atunci introducdnd in relatia fortei

electromagnetice F, . inductia magnetica B si curentul prin conductor astfel explicitate

obtinem ca :
n'/ﬁ'le'ltc 2 tB
emg:3—'7['re ftc'pe'4'7['_'|c_
év'IB B
n'ﬂ“ezz'le'ltc 2
:Z'T'”'rc 'Z'E'ftc'pe'VtB'lc :Z'kfemg'sc'a)tc'pe'vtB'Ic
v B
n'ﬂ“s'le'ltc 2
unde : K g :T(:ad)'s° =71l =2-7- fiv, > Vgl o
v B
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Aceasta relatie este de aceeasi forma ca si relatia pentru forta hidrodinamica Magnus care se
poate scrie:

I:hms :2'khms 'Scp "W, - Py oV, 'Icp
In aceste relatii lui k adimensional de la forta hidrodinamica 1i corespunde adimensionalul

k sectiunii corpului S_, 1i corespunde sectiunea conductorului S_, pulsatiei de rotatie

a corpului @
apare la translatia electronilor prin conductor @, ; densitatii fluidului p, i-ar corespunde

femg cp

. I-ar corespunde o pulsatie de rotatie a eterului (a turbionului magnetic) ce

o densitate electronicd datorata pulsatiei de repaus a electronilor p,; Vitezei curentului de

fluid v_ i-ar corespunde viteza de translatic asociata liniei cAmpul magnetic de inductie B

(asociatd componentei acceleratie a campului magnetic, cdmpul magnetic H avand
dimensiunea fizicad acceleratia x viteza). Din comparatia celor doua relatii ar parea ca eterul
cosmic ar avea densitatea data de pulsatia electronilor p, care este foarte mare. Credem ca

eterul cosmic ar capata aceasta densitate numai la interfata eterului cu structura dinamica a
electronilor (sau a particulelor), caci eterul cosmic nu este structurat ca substantd neavand
pulsatie proprie este o materie imponderabild, fara densitate. Dar fiind mediul in care sunt
dispersate toate structurile dinamice, eterul ar putea aparea ca o materie complementara
structurilor dinamice (complementard particulelor, materiei pulsante), ca un negativ al
substantei. (Pe suprafata interfatei aparand acceleratia particulei, interfata se comporta ca o
particula de aceasi masa)

124



125

TV
V%, 2 Fwms
)

»

FMS =forta hidrodinamica Magnus

Cp =corp cilindric in rotatie

125

Femg

Cd

N

| {cmg

1 A VN

Femg =forta electromagnetica

B =inductia magnetica

Cd =conductorul parcurs de

curentul I
¢cmg =linie a campul

ui magnetic

in jurul conductorului
parcurs de curentul I

Pentru interpretarea hidrodinamica a fortei electromagnetice.
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C= =
Se
:_-—: S Femg
e i <
”::, X ec
e N
T
Is ecmg

Pentru forta electromagnetica
Femg=B - Ic *¢c
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ASUPRA ENERGIEI

Energia ca toate marimile fizice este o masurd a miscarii. Energia este o marime
fizica foarte importantd, atit pentru studiul fizicii cat si pentru aplicatiile tehnice. In
activitatea cotidiana cantitatea de miscare livrata de furnizori catre diversi utilizatori este
masuratd cu ajutorul energiei. Energia este datd intodeauna de produsul unui volum cu o
presiune W =V - p. Cele doua componente ale energiei sunt marimi de stare evolutive. Cel
mai adesea aceste marimi evolueaza ciclic in mod pulsatoriu (trecand periodic din minim in
maxim, si din maxim In minim) si in opozifie (sau conjugate, cand una este in minim cealalta
este in maxim). Mediata in timp presiunea evolueaza pulsator, crescand de la zero la maxim
si revenind la zero, pe cand spatiul mediat in timp are o crestere liniara. Daca acesti parametri
nu evolueaza, ci rdman stationari nu se realizeaza (nu se elibereaza) energie utila. Esenta
fizica a energiei este (ca si in cazul fortei) presiunea. (Intodeauna unde existd o sursi de
energie existd un rezervor, o sursd de presiune.) Fiindcd energia (cineticd) este lucrul
mecanic L, cheltuit (consumat) pentru deplasarea (translatia) punctului de aplicare a fortei

F peoanumitd distantd d, W, =L =F,-d. In acest proces forta aplicati F, Tnvinge

(depaseste) alte forte care se opun (rezistente F, si de inertie F; ), si produce accelerarea

sistemului (corpului) asupra caruia actioneaza. (orice forta F este data de produsul unei
presiuni p cu suprafata S pe care apare, pe care se naste acea presiune) In cursul

translatiei suprafetei pe care se manifestd (se naste si se exercitd) presiunea p, dupa

directia normala la suprafata S este generat volumul V . (Volumul V el in sine nu este
miscare. Miscarea inseamnd variatia sau schimbarea permanentd a spatiului (flinseamna
tocmai evidentierea spatiului). Variatia permanentd a spatiului este exprimatd sau reflectata
de acceleratia a. Produsul acceleratiilor este tocmai presiunea p. In sistemul absolut al

marimilor fizice presiunea are dimensiunea fizici a acceleratiei la puterea a doua p = a®)
Presiunea p apare pe durata accelerdrii si rezultd din interferenta campurilor
electromagnetice la nivelul structurilor elementare (orice accelerare implica o multitudine de
ciocniri microscopice, de interactii la niveluri elementare, interactii care sunt chiar
interferente ale campurilor electromagnetice la suprafata structurilor elementare —ciocnirea
face accelerarea, ciocnirea face franarea-), si este data de produsul intensitatilor cdmpurilor
pe suprafata de interactiune. Pe toatd durata accelerdrii energia cineticdi W_ (miscarea) a

unui sistem se transfera intr-o anumitd proportie altui sistem, §i se va regdsi in energia
cineticd a celui ce suferd accelerarea. In universul fizic se intilnesc (se deosebesc) doud
forme principale ale energiei: -a) energia cinetica W, (energia vie) —energie care se
manifesta (se elibereazi) in (la momentul) prezent. In univers energia cinetica se giseste in
translatia (miscarea) corpurilor cosmice (stele, planete, sateliti), in temperatura si radiatia
plasmei stelare. Pe suprafata Pamantului energia cinetica se gaseste in tot ce este in miscare;
migcarea atmosferei —curentii aerieni- (vinturi, cicloane, uragane, tornade); miscarea apei
(caderea ploilor, torente, suvoaie parauri, rauri, cascade, fluvii, curen{i marini, valuri si
maree, energia seismelor (energie gigantica si distructiva); si caldura (temperatura) magmei
(a lavei vulcanilor), energia distructiva eliberata la descarcdrile electrice din atmosfera (a
trasnetelor), la lunecarea ghetarilor, la caderea avalanselor si la alunecarile de teren ; si —b)
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energia potentiald W_, energie care nu se manifesta (nu se elibereazd) in momentul prezent,

D>
dar care s-ar putea manifesta (s-ar putea elibera) la un moment ulterior, candva. Energia
potentiala din univers se gaseste stocata in masa inerta a tuturor corpurilor cosmice (egala cu
cea gravitfionald) si in cAmpul lor gravitational. Pe suprafata Pamantului energia potentiala
imediat utilizabila (usor accesibild) se gaseste in campul gravific terestru si in legaturile
chimice ale substantelor energetice (diversi combustibili naturali si sintetici si diversi
explozivi). Energie potentiald greu accesibild se gaseste in legaturile nucleare (eliberabila
prin reactii nucleare de fisiune sau de fuziune). Energie potentiala deocamdata inaccesibila se
gaseste in masa particulelor elementare, in structurile dinamice ale particulelor elementare.
Eliberarea energiei inseamna convertirea (transformarea) energiei potentiale a substantei in
energia cinetica a unor fotoni. Cunoscuta formuli a energiei a lui Einstein W =m-c®

reflecta tocmai acest lucru. Si anume arata energia cineticad maxima care se poate elibera din
substantd, si de aceea se numeste energia totalad de repaus a substantei. Aceastd energie se
elibereaza numai In urma proceselor (reactiilor) de anihilare, de interactie intre particulele
elementare si asa zisele antiparticule, de fapt interactii intre structuri dinamice pe undeva

complementare. Daca in formula energiei se pune Vv, (viteza luminii = viteza luminii in
vid v, = viteza fotonului in vid v,) In loc de c vom avea W =m-Vv/ din care se vede

imediat ca este energie cinetica (fiindca apare viteza la patrat). lar masa m care apare in
relatie este masa inerta de repaus a particulei de substanta care sufera procesul de anihilare si
care este egala cu masa fotonilor care apar in acest proces. Ideea de anihilare a substantei
creeaza impresia ca masa particulei dispare. Masa particulei m nu dispare, ci se regaseste
distribuitd in masa fotonului corespunzator, la nivelul fiecarei semiunde. Masa unei unde a

fotonului de anihilare (foton gama) in vid este chiar cuanta de masa (m,, =m, =m,/k).
Inlocuind in formuld masa m prin produsul volumV x densitate p (m=V - p) relatia
devine W =V - p-v 1incare produsul p-v/ este presiunea dinamica a fotonului in vid
P, - Densitatea masicd p este a fotonului si nu a vidului. Vidul nu are densitate, nu are

masa. In sistemul absolut al dimensiunilor fizice densitatea masica are dimensiunea fizica a
. 2 . . . e . . c o
frecventei la puterea a doua ( p = f ©), iar inductia magnetica B are dimensiunea fizica

f 2
a frecventei (B = f). Daca scriem  p,, = —fs avem ca,
(4-72'-k)
Py =Py Vi —f—fz.c2 = f/ : ¢ _ fi n care
fv = Miv fv = 3 - 2 -
T i 4.7-K 4-7-K
(4-7-k) 47k (4-7-k) (4.7,.k)2.(cz)
(4—fk) este inductia magnetica a fotonului in vid By, , iar @ este tocmai
-72' .
Bf,

permeabilitatea magnetica a vidului x,. Atunci avem ca; p,, = , $1 presiunea
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2
fotonului in vid este p,, = —™  care este tocmai componenta magnetica a presiunii din

0
formula lui Poynting. Se vede astfel ca masa inerta a substantei este legata de compo-nenta
magnetici a presiunii fotonilor. In particule (in substanti) fotonii se gisesc sub forma unor
sisteme de unde eclectromagnetice stationare de amplitudine si frecvente foarte mari,
distribuite uniform pe circumferinta particulelor (unde care dau tocmai comportamentul
ondulatoriu al particulelor). In fizica si in aplicatiile tehnice se deosebesc si alte forme
particulare de energie. Avem astfel: -energia radianta (energia radiatiilor) = energia fotonilor
W, =h- f, (h =constanta de actiune sau constanta lui

Planck, f, =frecventa fotonului); h=A=W -t; f :i[—L;—>h- f=A-f=W-t -:t—L:W =V-p
-energia termica (energia caloricd) W, =m-c-A@ (m= masa substantei incalzite, ¢
=caldura specificd, A6 = variatia sau diferenta de temperatura)

N
Kg-grad
W, =m-g-h (m =masa corpului, g = acceleratia gravitationala,

m = Kg;c = A0 =6,-6, =grad; >W, =J =W = p-V, -energia gravitationala

h =1inaltimea de la care cade, sau la care este suspendat corpul de masa m )

m=V-p, g-h=v*_p-v’= p;—>W, =V - p ;- energia de deformare elastica
W, =F, - Al (F, =forta deformatoare, Al = variatia lungimii elementului elastic sub
actiunea fortei deformatoare) F, = p-S;_S-Al=V ,sideci Wy, = p-V ; -energia
capatata de sarcina electrica acceleratd in campul electric W, =q-U (q = sarcina electrica
libera in camp, U = potentialul cadmpului electric accelerator),
q=S-E;_U=E-l;_—>W,=S:1-E*E*=p;_—>W, =V-p (E = intensitatea campului
c-u?

2

condensatorului, U = potentialul electric stabilit intre armaturile condensatorului) C =1,

C=l;_ U=E-l;_=U*=E*-1*> , deci W.=E?*:1°=p-V ; - energia in bobini
L-1?

electric) ;- energia (electricd) in condensator W, = (C = capacitatea electrica a

(inductanta) W =

(L= inductivitatea bobinei, | = curentul electric ce strabate

spirele bobinei) Tn sistemul absolut al marimilor fizice pentru marimile electrice din relatie

L=2 1= Uz Eza_—U=al=vi_R=t=l1ov
a R v
avem:

si_17=(a-1-v*_vi=a-l;_->W =1y 1=a’-1°=p-V

In mecanica unitatea de baza de masurd a energiei este jouleul (J ). Un joule este lucrul
mecanic efectuat de o forfa de un newton (N) atunci cand isi deplaseazi punctul de
aplicare pe o distantd (lungime) de un metru (m) (1J =1N-1m). In practica, in tehnica
energia este dat de produsul putere P x timp t , si unitatile de masurd pentru energie
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rezulta din produsul unitatilor de putere cu unitatea de timp stabilita, ora ( o ora = 1h) si

vom avea: watora Wh, kilovatora 1KWh=10°Wh , megawatora 1MWh =10°Wh,

gigawatora 1GWh=10°Wh, terawatora I1TWh=10"Wh . In termoenergetici unitatea de
baza de masura a energiei termice (energiei calorice sau a caldurii) este caloria (cal). Caloria
este energia care se consuma pentru cresterea temperaturii unui gram de apa distilata cu un
grad (de la 14,5 ° la 15,5 ° si la presiune normala). O calorie este egala cu 4,1855 jouli 1cal

= 4,1855 J. In practici se folosesc multiplii caloriei; kilocaloria 1Kcal =10%cal |,
megacaloria 1Mcal =10°cal , gigacaloria 1Gcal =10°cal , teracaloria ITcal =10"cal .
In tehnica energiilor inalte, tehnica acceleratorilor de particule unitatea de bazd pentru
masura energiilor particulelor accelerate in campuri electrice este electronvoltul (eV).
Electronvoltul este energia pe care o capata un electron accalerat sub o tensiune de un volt
(leV =1e-1vV). In practici se folosesc multiplii electronvoltului: kiloelectronvoltul
1KeV =10°eV, mega electronvoltul 1MeV =10°V , gigaelectronvoltul 1GeV =10°eV,
teraelectronvoltul 1TeV =10%eV .
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FORMULA LUI FRESNEL

Explicarea nerelativista a formulei lui Fresnel pentru viteza
luminii in medii mai dense ca vidul, transparente la radiatie si
aflate in translatie (in miscare), bazata pe structura dinamica a
luminii (a fotonului) Tn vid.

Partizanii TR se refera intotdeauna (au in vedere) numai (la) experienta lui Michelson,
pentru a argumenta inexistenta eterului, fara ca sa ia in considerare si rezultatul experientei
lui Fizeau. Fizicianul francez Fizeau studiind propagarea luminii in medii dense si
transparente la radiatie, a supus verificarii experimentale formula lui Fresnel pentru viteza

luminii Tn medii dense si transparente aflate in translatie cu viteza v, = . Fresnel a gasit

trm
pentru viteza luminii Tn medii transparente in miscare (in translatie) formula:

1
Vimter = Vlmd iVtrm (1_n_2 , unde :

Vi ©Ste viteza luminii (viteza fotonului) in mediul dens si transparent aflat In translatie
cu viteza v

trm*

Ving ©ste viteza luminii in mediul dens si transparent aflat in repaus.

wm ©ste viteza de translatie a mediului dens si transparent.

n  este indicele de refractie al mediului mai dens decat vidul.

Relatia lui Fresnel este verificatda experimental cu precizie. Relatia arata ca in cazul mediilor
dense si transparente la radiatie, aflate in translatie cu viteza v, _, la viteza de propagare a
luminii (= viteza de translatie a fotonului) prin mediul dens si transparent masurata cand
mediul este in repaus, fata de laborataor v,,, . Cand mediul este in translatie, se adauga (se

trm?

aduna sau se scade in functie de sensul de propagare a luminii fatd de sensul de translatiei

mediului) o fractiune din viteza de translatie a mediului egald cu (1— —Zj Vi - ACeSt
n

rezultat a fost interpretat de catre Fresnel si admis de catre Fizeau, ca datorandu-se antrenarii
partiale a eterului (ca suport al undelor electromagnetice) de catre mediul dens aflat in

translatie (cu viteza v,

1
), cu factorul de antrenare o egal cu « =(1——2j . Incercam
n

acum sa explicam intr-un mod nerelativist formula lui Fresnel-Fizeau. Daca amplificam
formula lui Fresnel-Fizeau cu masa luminii (=masa fotonului, m, =m;, ) obtinem o relatie

intre impulsurile cinetice ale luminii Tn vid si in mediul dens, in translatie. Adicd avem:
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1)
My Vi =My Vigg M-V 1_n_2 7= Pimtr = Pimg £ Py

Unde: p, =m, -v,, -(1—%2]: My Vi (1—%}

Sé vedm ce reprezinta (ce reflecta) impulsul p, ?.

Pentru aceasta ne folosim de datele pe care ni le oferd structura dinamica a luminii (a
fotonului) in vid. Structura dinamica a fotonului in vid ne arata ca fotonul (lumina) are un
volum propriu dat de relatia:

V, =Vq =Ny Ay 04 1 unde avem:

%

V,, =V,, este volumul luminii in vid = volumul fotonului Tn vid.

N este numndrul de lungimi de unda cuprinse in lungimea (in trenul de unde al)
fotonului aflat in translatie liberd in vid 7.

Ag, este lungimea de unda a fotonului in propagare (= in translatie liberd) in vid.

J4 este grosimea fotonului Tn vid.

v este latimea fotonului in vid.

In structura volumului fotonului V,, =V, , lungimea de undi a fotonului in vid A, si
grosimea fotonului in vid g,, sunt parametri variabili in functie de frecventa fotonului f, .

Datele experimentale arata ca viteza luminii in medii mai dense ca vidul si transparente la
radiatie este mai mica decat in vid, in raport direct cu indicele de refractie n al mediului
dens si transparent. Adica viteza luminii in mediul dens §i transparent este:

\ Vi C N . . . < . o A
=M =% =" Acest fapt inseamni ci lungimea de undi a luminii (a fotonului) in
n n n

propagare prin mediul mai dens ca vidul A, este mai mica decat in vid (este micsoratd sau

Vlmd

contractatd), proportional cu indicele de refractie al mediului n (adica contractata cu factorul
1/n). Fiindca lungimea de unda a luminii (a fotonului) in mediul dens este:

\ Vi C
/lfmd = Ving -t :Fv'tf :T'tf :E'tf =

Deci lungimea de unda a fotonului in mediul dens este de N ori mai mica decét in vid.
Deoarece si grosimea fotonului in vid g, este parametru variabil in acelasi mod ca si

lungimea de unda a fotonului in vid A;,, trebuie sd admitem ca si grosimea fotonului in vid

04, latrecerea fotonului prin mediul dens se contractd proportional cu 1/n . Rezulta ca
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vom avea pentru structura volumului fotonului (luminii) in mediul dens si transparent V, ,

urmatoarele componente:

. PN . 4 fv
-lungimea fotonului in mediul dens 7 . limg =—

: - : 9w
-grosimea fotonului in mediul dens g4 - Otmg =—
-latimea fotonului in mediul dens 1, . g =1; =81, =ct

Iar volumul fotonului in mediul dens se va scrie asa:

med:gfmd'gfmd'lfmd:n/lfv' ) 'va: 2

Am gasit cd volumul fotonului (al luminii) care translateaza prin mediul dens este mai mic

(este contractat) cu factorul 1/n” (invers proportional cu pitratul indicelui de refractie al
mediului n). Sa vedm ce efect are contractia volumului fotonului cu patratul indicelui de

refractie al mediului n® ?. Masa fotonului aflat in translatie prin mediul dens este egali cu
masa aceluiasi foton care se propaga (translateaza) prin vid. Adica:

m,, =M, =M, =My,,. Masa fotonului in vid este data de produsul dintre volumul
fotonului invid V,, sidensitatea fotonului invid  p,, ; m, =V, -0y -

La fel masa fotonului aflat in translatie (propagare) prin mediul dens si transparent este data
de produsul dintre volumul fotonului in mediul dens V,,, si densitatea fotonului in

mediul dens Pind + Mg =Vimd * Pimd - Siavem ca:

My =Mia: =V P =Vimd " Pima -
De aici aflam care este densitatea fotonului in mediul dens  py,, -

,0 _va'pfv_va'pfv
fmd — -
med V

=n’.p, . Am gisit deci ci densitatea fotonului in
fv

n2
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mediul dens p,, este de n? ori mai mare decét densitatea fotonului in vid p,, . Ce

influentd are acest rezultat asupra presiunii fotonului aflat in mediul dens, presiunea fiind
implicatd (aparand) in structura vitezei de propagare (translatie) a luminii si in vid §i in
mediul dens ?.

. 2 2 2 pr . 2 2 .
Avem: Viy =Vy =C = = Pr =V Py =C Py $1
fv
P fmd . V;
Ving =Ving = — si deoarece V, , = —

fmd

2
_ _ 2 _va nz 2 A2
:plmd_pfmd_vfmd'pfmd_n_z' “Pr =Vi Pn =C" Py

Asa dar presiunea luminii (a fotonului) in mediul dens p,, este egald cu presiunea
fotonului in vid p,, . Viteza luminii (a fotonului) in mediul dens fiind de n ori mai

mica decat viteza luminii in vid (decat c), inseamna ca forta propulsoare a fotonului este de
N ori mai micd decat in vid. Presiunea fotonului Tn mediul dens p,,, fiind egald cu

presiunea fotonului in vid p,, , Inseamna ca micsorarea fortei (forta fiind data de produsul
sectiunii transversale S ., a fotonului Tn mediul dens, cu presiunea fotonului in mediul
dens p;.q = Py ) propulsoare a fotonului se datoreaza micsorarii sectiunii transversale a

fotonului (asupra cédreea se exercita presiunea fotonului) de n ori, micsorare datoratd
contractiei (micsorarii) grosimii fotonului din vid g,, de n ori, asa cum am presupus

mai inainte (latimea fotonului ramanand constanta |, =1, , =8-r, =ct ). Sa examindm ce

se intampla la trecerea luminii prin mediul dens si transaparent 2. In sanul mediului dens si
transparent apare masa fotonului, cuprinsa in volumul contractat al fotonului insinuat in
mediul dens, suprapusa peste masa mediului cuprinsa in acelasi volum. Aceasta inseamna
cd la trecerea (propagarea) fotonului prin mediul dens, densitatea fotonului din vid p,, se

insumeaza (numai in volumul fotonului) cu densitatea mediului p,,, si rezultd densitatea
fotonului in mediul dens.

Adica: Pimd = Pt + Pra - De aici reese cd densitatea mediului este:
. . 2 2
Prmd = Ptmd ~ Pt > slmaldeparte; = Pmg =N 'pfv_pfv:pfv'(n _1) .

Adica densitatea mediului p,, este cu putin mai mica decat densitatea fotonului in
mediul dens p,, . In lipsa fotonului in volumul din mediul dens, egal cu volumul
contractat al fotonului V,, va exista aceasta densitate a mediului p,, siii va corespunde
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Masa aceasta a mediului

aderenta la foton (la masa luminii) in momentul trecerii luminii prin mediul dens va fi data
de relatia:

(i va reveni) o masd a mediului aderentd la foton m,__,

Vv Vv pv'Vv
Mot = Pong .med:(nz —1)'va‘n—f2=n2',0fv‘—f2— f : v _

n n
1 1
=Pn Vi '(1—n—2j =My '(1—n—2j

Aceasta masa care este egald cu o micd parte din masa fotonului, aparfine mediului, este
legatd (in momentul initial) de mediul dens si va fi antrenatd in (va participa la) miscarea
mediului cu viteza de translatie a mediului v, si deci va capata impulsul masei mediului

aderenta la foton;

1
Pmadt = Muagt *Viem = Mt Vi [1_n_2 = py

Asadar am gésit ca impulsul P, evidentiat la Inceput, care apare in formula lui Fresnel

convertitd In ecuatie de impulsuri, este impulsul masei din mediul dens, aderentd la masa

fotonului 1n cursul propagdarii fotonului (a luminii) prin mediul dens m , masa care

madf

ocupd, in mediul dens acelasi volum ca si fotonul V, . Impulsul p, se adauga la
impulsul pe care il are fotonul in propagare prin acelasi mediu aflat in repaus p,, . Se

vede cd am dat o explicate a formulei lui Fresnel care, la fel ca TR nu are nevoie de eter ca
suport al propagarii luminii. Deci nu cautam nici-un eter, sau eteruri cu atatea densitati cate
frecvente ale fotonilor ar fi, cum s-a interpretat formula lui Fresnel in unele lucrari. Daca
aceasta explicatie reflectd realitatea fenomenului fizic, atunci suntem indreptatiti sa
consideram ca si structura dinamica a fotonului, care ne-a permis aceasta explicatie,
corespunde realitatii fizice. TR ajunge la aceastd formula Fresnel-Fizeau pornind de la
formula relativista de compunere a vitezelor, prin procedee matematice care contin

aproximari, urmarind sa demonstreze compunerea vitezei de translatie a mediului dens v,

cu viteza luminii prin mediul dens in repaus Vv,,, dupa legea (formula) datd de teorema
relativistd de compunere a vitezelor considerate (care se Intdlnesc) pe aceeasi directie:

V.. +V g . < . c e A . .
Vypy = —m—md_ " (formuld care arati ci viteza luminii in vid v, =c nu poate fi
Virm * Vimd
1+ 70
C

depasita), si fara existenta eterului ca mediu (ca suport) pentru propagarea luminii.
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. . o \' .
Prima aproximare este ca: ————  =1——- . A doua aproximare este:

Vtrm ) Vlmd

1+
CZ

Viem *Vimd

Urmatoarea aproximare este datd de neglijarea termenului >~ care apare dupd
c

desfacerea parantezelor, deoarece v este foarte mic in comparatie cu Vv, $i mai mic

trm
inca in comparatie cu C , se obtine:

V2 1
_ Imd | _
Vimtr = Vima + Virm 1- C2 =Vimd t Virm (1_Fj )

adica formula Fresnel-Fizeau. Dar TR nu explicd mecanismul intim al interactiunii luminii cu
mediul transparent aflat in translatie. Adicd modul cum se face cuplajul luminii cu substanta,
si cum se transmite impulsul acesteia catre lumind, proces (fenomen) care face ca viteza
luminii prin mediul in translatie, sa nu mai fie total independenta fatd de miscarea mediului
prin care are are loc propagarea (translatia) luminii (fata de translatia sistemului de referinta),
asa cum se intampla (se constatd) in vid. Formula relativista, de compunere a vitezelor a fost
dedusa, considerand ca sistemele inertiale lunecad unul in raport cu altul (cu celalalt), absolut
independente, neincluse unul in altul, fard vre-o interactiune intre ele, avand in vedere
exclusiv compunerea vitezelor, nu insumarea impulsurilor. In cazul experimentului Fizeau,
sistemul inertial al luminii (al fotonului) este inclus in sistemul inertial al mediului dens (al
apei din tuburi). De aceea avem interactiune intre sisteme cu Tnsumarea impulsurilor cinetice.
Dar si insumara impulsurilor nu se face exact dupa legea newtoniand de compunere.
Deoarece pe durata interactiunii o parte insemnatd din energia cinetica a unui sistem (a
sistemului donor) se converteste in energie potentiald, care apare ca masa suplimentara
adaugata la sistemul rezultat n urma interactiunii. Masa aceasta suplimentara, egala cu o
2
cantitate din masa ce ar corespunde energiei cinetice a corpului donor, m, = n;° C\g :
modificd intrucatva insumarea impulsurilor. Din aceste motive formula lui Fresnel este mult
mai exactd decat formula relativistd. Asadar avem doua relatii (doud formule) care explica
acelasi fenomen. Care dintre ele este aceea care reflectd exact realitatea fizica?. Dupd cum s-
a aratat, experimentele de tip Fizeau realizate in condifii tot mai inbunatatite, de cétre
Michelson-Morley, Zeeman Miller si altii au confirmat cu precizie tot mai mare, prin
rezultatele lor formula Fresnel-Fizeau. Sa comparam acum cele doua formule. Daca
amandoud sunt adevarate, rezultatele date de ele trebuie sa fie egale.
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Adica ar trebui sa avem egalitatea:

Vtrm + Vlmd
Viner = V. -V :ijd +Viem 1_n_2
1+ trm : Imd
C

care poate fi scrisa sub forma:

Viem *Vimd Virm
Vtrm +Vlmd = (1—'_ CZ ’ Vlmd +Vtrm - nz =

2 2 2
Vtrm Vtrm i Vlmd Vtrm ) Vlmd Vtrm i Vlmd
— + —
2 2 C2

n2 c? C n

=Vimng TV

trm

Deoarece suma termenilor (v,md +Vtrm) din partea dreapta este aceeasi ca §i In partea stanga,
rezultd ca suma celorlalti termeni din partea dreapta trebuie sa fie nula. Adica sa

avem ci: Virm '2V|2md Vt2rm '2V|md _ Vtrzm _ Vtzrn; 'Vlénd -0
C C n n--c
Dupa ce aducem la acelasi numitor obtinem:
n® “Virm 'Vlzmd +n’ 'Vtzrm “Vimd —c? “Virm _Vtzrm “Vimg = 0
In aceasti relatie punem ¢® =n®-vZ , si obtinem:
n’ “Virm 'Vlzmd +n? 'Vtzrm “Vimg — n’ 'Vlzmd “Virm _Vtzrm “Vimg = 0

Dupa reducerea termenilor asemenea rdmane ca:

Ve Vg -(n2 —1)¢ 0, deoarece n>1

Acest rezultat ne aratd ca cele doua formule dau (duc la) rezultate diferite. Deoarece
experienta aratd ca formula Fresnel-Fizeau este verificatd cu precizie, suntem nevoiti sa
admitem cd formula Fresnel-Fizeau este aceea care are valabilitate, aceea care reflecta
realitatea fenomenului fizic, formula de compunere relativista a vitezelor ramanand valabila
doar in cazul translatiei sistemelor inertiale in vid (cand n = 1).

Rezultatul la care am ajuns este surprinzator si poate fi de mare importanta. Deoarece, daca
experienta demonstreaza cd formula Fresnel-Fizeau este adevaratd, ITnseamna cd ar exista
posibilitatea fizica a determinarii vitezei de translatie a sistemului in care se afla mediul dens

si transparent, din masurarea vitezei luminii prin mediul dens aflat in translatie v, dupa
diferite directii (dacd exista cuplajul luminii cu mediul dens si transparent, cuplaj prin care
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lumina trecand -propagéandu-se- prin mediul dens, pierde independenta de miscare, pe care 0
are in vid i capatd un impuls suplimentar p, ). Ceeace ar veni in contradictie cu principiul

relativitagii. Se poate imagina un interferometru (de tip Fizeau, din care se elimina cele doua
tuburi paralele, si In locul lor se pune o singura bara de sticla transparenta, doar pe o cale a
luminii, pentru a se exclude compensarea efectelor pe calea pe care lumina merge in sens
invers, bara care sd poata fi scoasa sau introdusa in calea luminii), in schema caruia doua raze
de lumina coerent(a)e, se propaga in sensuri opuse, si dau o imagine de interferenta cand
lumina se propagd prin vid, cand viteza luminii este independenta de translatia (de miscrea)
sistemului de referinta. Dupa reglarea aparatului pentru cazul propagarii luminii prin vid, se
introduce in drumul luminii mediul dens si transparent (numai pe o cale a luminii), al carui
indice de refractie n se cunoaste exact. Din observarea figurii de interferenta s-ar putea
deduce starea de miscare (translatia) mediului dens si transparent prin care se propaga lumina
(prin care translateaza fotonul). Daca nu se observa nici-o modificare a figurii de interferenta,
inseamna cd formula relativistd este cea adeviarata si ca intr-adevar, prin nici-o experientd
interna sistemului, nu se poate determina starea de miscare (translatia) sistemului de referinta
inertial. Daca se constatad (se observa) modificarea figurii de interferenta la trecerea luminii
prin mediul dens, fata de figura de interferentd obtinuta la trecerea luminii prin vid, atunci s-
ar putea determina miscarea unui mobil pe Pamant fara raportarea la un reper exterior
sistemului. Deoarece in toate relatiile (formulele) relativiste apare viteza, care este fenomen
pur fizic, se creaza impresia cd teoria este curat fizicd. Dar in alcatuirea ei TR are acele
procedee matematice care nu sunt fizice (care nu reflectd in mod simplu si clar realitatea
fizicd), si care o fac neintuitiva. TR afirma ca fenomenele fizice pot fi explicate fara ca sa fie
necesara existenta eterului. Cand face aceastd afirmatie TR are in vedere exclusiv
compunerea vitezei luminii cu vitezele de translatie ale diferitelor sisteme inertiale. TR nu-si
propune sa lamureascd procesul fizic al translatiei, conditiile pe care le impune (le cere)
translatia corpurilor (a substantei), pentru a exista, pentru a se produce. TR nu se ocupa nici
cu lamurirea sensului fizic al conceptelor de baza ale fizicii ca: masa, sarcina, campul, forta,
energia, spatiul fizic, inertia. Partizanii TR care stapanesc foarte bine matematicile
superioare, avand intelegerea relatiilor matematice, sunt convinsi de adevarul matematic al
asertiunilor §i admit oricand existenta translatiilor (miscarii fizice) fara suport fizic (fara
existenta vreunui suport material al miscarii fizice). Adica admit translatia substantei intr-un
spatiu gol, fard existenta unui proces dinamic al interactiunii substantei cu spatiul fizic. Acest
mod de a vedea translatia (miscarea) fizicd nu poate fi acceptat de gindirea rationald,
deoarece experienta aratd ca orice translatie a substantei face necesarda (implica) existenta
procesului dinamic al interactiunii substantei cu substratul fizic in sanul caruia are loc
translatia. Sistemele (corpurile) care translateazd (se deplaseazd) prin mediul marin,
realizeaza translatia prin pomparea mediului marin (pomparea apei de catre animalele si
navele acvatice). Sistemele care se deplaseazd (translateazd) pe scoarta terestra (pe sol)
realizeaza translatia prin inpingere (exercitarea unei presiuni) tangentiald asupra solului. La
fel sistemele aeriene (insecte, pasari, nave aeriene) ca sa realizeze zborul (deplasarea sau
translatia prin aer) pompeazi aerul (mediul prin care translateaz). In acelasi mod trebuie sa
admitem ca si sistemele cosmice (corpurile cosmice), care sunt structuri dinamice,
evidentiate de existenta campurilor gravitationale insotitoare ca si cAmpuri de acceleratie
(adica de miscare), realizeaza translatia cosmica prin interactiune dinamica cu spatiul fizic.

Formula lui Fresnel ne apare ca o formuld de compunere a vitezei luminii prin mediul dens si
transparent cu viteza de translatie a mediului. Dar viteza apei din tuburi este atat de mica fatd
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de viteza luminii, incat este foarte aproape de repaus si nu poate fi vorba de compunerea
vitezelor. Apoi densitatea luminii este atat de mica fata de densitatea apei, incat nu s-ar putea
ca lumina sd ramand putin in urma apei, asa cum aratd formula. $i atunci lumina ar trebui sa
capete in plus toata viteza (tot impulsul) apei. Daca nu se intdmpla asa este datorita faptului
ca viteza luminii prin mediul dens si transparent, este data de indicele de refractie al mediului
prin care se propagd. Cand mediul dens si transparent este in repaus are indicele de refractie
n. Acest indice este dat de cuplajul puternic al campului E-M intermolecular al mediului cu
campul E-M emanat din substanta scoartei terestre. Cimp care nu se anuleaza la suprafata
Pamantului si este solidar cu acesta. Cand mediul dens si transparent este in miscare,
cuplajul cadmpului intermolecular al mediului cu campul terestru slabeste. Fapt ce determina
micsorarea indicelui de refractie al mediului in miscare fata de indicele de refractie al
mediului n repaus. Aceasta face ca prin mediul dens si transparent in miscare viteza luminii
este putin mai mare decat prin mediul dens si transparent aflat in repaus. Atunci indicele de
refractie al mediului dens si transparent In miscare este:

v, c c-n? n
n = = =

mdm = 2 - 2
Vi~ €, (1_ 1j C-N+V,,-(n? -1) Vi - (02 =1
trm

Adica indicele de refractie al mediului dens si transparent aflat in miscare n,,,, este cu

foarte putin mai mic decat indicele de refractie al aceluiasi mediu aflat in repaus. Acest
rezultat atatd ca prin mediul transparent aflat in miscare, viteza de propagare a luminii este cu
foarte putin mai mare decat prin mediul aflat in repaus. Si acest efect s-ar datora nu
antrendrii partiale a eterului de cédtre mediul Tn miscare, (cum au admis Fresnel si Fiseau) ci
datorita faptului ca in starea de miscare a mediului se produce sldbirea cuplajului campului
intermolecular al mediului dens si transparent, cu campul emanat din substanta scoartei
terestre.

ADAUS LA FORMULA LUI FRESNEL

Experienta propusa, cu interferometrul Fizeau cu o singurd bara (in locul celor doud tuburi
fata de suprafata Pamantului printr-o experienta din interiorul sistemului, venind in
contradictie cu principiul relativitatii. In todeauna starea de miscare a unui sistem se da prin
raportatea la un reper exterior sistemului. $i Tn acest caz miscarea saistemului raportandu-se
la campul electromagnetic terestru acesta este un reper exterior sistemului, deci nu este
incalcare a principiului relativitatii. La trecerea luminii prin mediul dens cu indicele de
refractie n  se produce cuplarea campului electromagnetic al luminii cu campul
electromagnetic intermolecular al mediului dens si transparent prin care se propagd lumina
(prin care translateaza fotonul), dar si cu campul electromagnetic terestru. Prin acest cuplaj al
campurilor electromagnetice se transmite miscarea (viteza) de translatie a mediului catre

139



140

lumina. Dar relatia Fresnel-Fizeau aratd cd lumina nu primeste toatd viteza de translatie a
mediului V,

irm> /n?, care pastreazi

datoritd componentei negative din relatie (egald cu V,,

totdeauna sensul opus translatiei mediului. Ipoteza (ideea) noua pe care o expun acum este ca
fractiunea negativa din formula Fresnel-Fizeau, in permanentd opozitie cu translatia (cu
viteza) mediului este datoratd cuplajului luminii cu campul electromagnetic al Pamantului,
camp care este emanat de substanta scoartei terestre, cAmp care este stationar la suprafata
Pamantului si solidar cu Pamantul. Inseamni ci in cazul mediului stationar fatd de Pimant
(bara de sticla de lungime 1 din interferometru), in interiorul mediului dens §i transparent se
stabileste un camp electromagnetic stationar de densitate datd de insumarea densitatii
campului electromagnetic al mediului cu densitatea campului electromagnetic al Pamantului.
Potrivit formulei, putem spune ca in interiorul mediului, densitatea campului electromagnetic

este de n® ori mai mare ca densitatea cAmpului electromagnetic terestru. (Daci printr-0
experientd s-ar putea determina densitatea campului electromagnetic din spatiul
intermolecular al mediului, atunci se poate determina densitatea campului electromagnetic
terestru. Se intelege ca daca nu existd translatia campului electromagnetic al mediului
(mediul=bara de sticla, fiind in repaus fatd de Padmant), fatd de campul electromagnetic al
Pamantului, nu va exista diferentd intre timpii T1 si T2 in care lumina ar parcurge (ar
strabate) mediul de lungime 1 (o raza intr-n sens si cealaltd raza in sens invers), si nu va
aparea nici-o deplasare a figurii de interferenta, fatd de figura de interferenta ce s-ar obtine in
lipsa mediului (fiindcd drumurile optice ar fi egale pentru ambele raze). Daca existd cu
adevarat acest cuplaj al luminii cu campul electromagnetic terestru, Tnseamna cd lumina va
primi (va cdpata) miscarea Pamantului prin intermediul acestuia. Adica viteza luminii se
insumeazi cu viteza Pamantului. Insumarea vitezei luminii cu viteza Pdmantului (prin
cuplajul campurilor electromagnetice) ar explica foarte simplu rezultatul experientei lui
Michelson-Morley. Adica ar explica egalitatea timpilor in care lumina ar parcurge dus-intors
lungimea bratelor interferometrului (orientate pe directii perpendiculare). Si nu mai este
necesard contractia Lorentz a spatiului, pe directia de translatie. Contractie care desi nu s-a
pus in evidentd experimental, este admisd (cu credintd) de unii, ca fiind ceva sigur si
indiscutabil. Insumarea vitezei Pamantului la viteza luminii poate ar fi observatid de un
observator dintr-un sistem nelegat de Pamant, ceeace ar contrazice postulatul relativitatii.
Pentru observatori din sisteme legate de Pamant, viteza luminii este aceeasi in toate
directiile, fiind o constantd determinatd in prezenta campului terestru. Putem spune cd
existenta campului electromagnetic terestru (sub forma campului gravitational) este conditia
care impune functionarea principiului relativitdtii. Adicd existenta acestui camp face sd nu
poata fi evidentiatd miscarea (translatia) planetei prin spatiul cosmic. Putem spune ca
experimentul Fizeau are importantd deosebita prin aceea ca permite evidentierea campului
electromagnetic al Pamantului. Daca experimentul Fizeau modificat (cu o singura bara solida
transparentd, in locul celor doud tuburi paralele pline cu apa) pune intr-adevar in evidenta
translatia mediului fata de campul electromagnetic terestru, atunci experimentul s-ar putea
face cu succes in sisteme aflate in translatie fatd de Pamant, cu viteze mari cum ar fi
supersonice sau rachete cosmice. Aplicarea formulei lui Fresnel aratd ca ar trebui sd apara
diferente usor observabile intre timpii in care razele de lumina strabat mediul in sensuri
inverse. latd cum se ajunge la formula practicd de determinare a diferentei timpilor de
parcurgere a barei de catre lumind in sensuri opuse. Avem urmatoarea schema optica:
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\/
2 virm

2 n

Avem formula lui Fresnel; V... =Ving £Vim -(1—%}
n

Facem urmatoarele notatii:
U =V, . = este viteza luminii prin mediul dens si transparent aflat in translatie fata de

Imtr

Pamant cu viteza V,,,

W =V, , =este viteza luminii prin mediul dens aflat in repaus fata de Pamant (V, =0)

trm
V=V

\wm = €ste viteza de translatie a mediului transparent fata de Pamant.

Scriem formula lui Fresnel, o datd pentru raza care merge, prin mediu in sensul translatiei
mediului (r1), si o datd pentru raza care merge prin mediu in sens invers translatiei mediului.

Siavem: U1=W+V_r\1/_2 si U, =W_V+r\1/_2

In intervalul de timp T, in care lumina (raza rl) stribate bara, in sensul de translatie a
mediului, bara se deplaseaza cu distanta Al, =V -T, Deci drumul parcurs de lumina cu

viteza U, , este mai lung cu aceasta distanta ; |, =1+V -T, =U, -T, De unde rezulta:

|=U,-T,-V-T,=T,-(U, -V) Deaiciil scoatempe T,; T, = . Aranjim

u,-V

numitorul fractiei; U, =V =W +V —iz—V =W —12 ; punem W = ¢
n n n
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(c este viteza luminii in vid si n este indicele de refractie al mediului) si obtinem:

c V n-c-V. n?.l

n-c—V '

In intervalul de timp T, in care lumina (raza r2) stribate bara in sens invers translatiei
mediului, bara fiind in translatie, se deplaseaza cu distanta Al, =V -T, , facand ca drumul
parcurs de lumina (raza r2) sa fie mai scurt cu aceasta lungime.

Adica avem: I, =1-V -T, =U, T, .  De unde rezulta:

|=U, - T,+V-T,=T,- U, +V);=T, = Aranjim numitorul fractiei (U, +V)

U, +V

U, +V =W -V +iz+v —W +i2 cpunem W =< i obtinem:
n n n

c V. nc+V n®-1 . e
—+—=—7%—;=>T,=——— . Comparand cei doi timpi obfinuti mai sus, se vede

n n n> % n.c+V

2'| 2'|

n n
n-c-V n-c+V

ca T, >T, Diferenta AT dintre acesti timpi este: AT =T, - T, =

Dupa ce aducem la acelasi numitor obtinem ca;

n>.1-(n-c+V-n-c+V) 2.-n*-1.V
n’.c’>-Vv? T n?.ctov?

AT = . Aceasta este relatia practica, in care

dand valori parametrilor respectivi, obtinem intarzierea dintre cele doua raze, pe care o
comparam cu perioada fotonului utilizat T, .
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De exemplu pentru: n=141=05m}V = 1000[9}
s

2-14?.05-10° 2-1.96-0.5-10° 1,96-10°
AT = 2 > = 16 6 1n6 10 =
142-(3-10°F —(10°f ~ 196-9-10"°-10° 10 (1,96-9-10"° -1)

. 1,96 1 1
rezulta = = =~

10°-(1,96-9-10" -1) 103.( 1] 10°-(9-10* -0,5)

I

9-10° -~
1,96

1 1 10 i}
~10°.9.10° 9.10%  9.10“ =1(0)-10™[s]

Pentru un foton cu frecventa F, =10"°[Hz] rezulta T, = Fi - 1315 =10"[s]
f
Comparand Tntarzierea AT cu perioada fotonului utilizat T, avem:
AT 10 L o . o .
T = —10,15 =10;= AT =10-T, . Deci diferenta timpilor este insemnata si ar trebui
f

sd se observe usor deplasarea figurii de interferenta gasita in miscare (in translatie), fata de
figura de interferenta gasita in repaus. Experimentul s-ar putea efectua in doua moduri. Fie se
compara figura de interferentd obtinuta in repausul sistemului cu cea obtinutd in translatia
sistemului, fie 1n situatia sistemului 1n translatie, se compara figura de interferentd ce se
obtine cand in drumul optic este introdus mediul dens, cu figura ce se obfine cand mediul
dens este scos din drumul optic (din calea luminii). $i din diferentierea lor poate sd se
determine viteza de translatie a sistemului in care se face observatia. Inseamna ca acest camp
electromagnetic terestru, daca existd cu adevarat (dacd se dovedeste existenta lui) poate fi
folosit ca reper (ca referintd) in toate sistemele prinse in campul terestru.
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TRECEREA FOTONULUI PRIN MEDIUL DENS SI TRANSPARENT

Sa examinam in continuare ce se intdmpla la trecerea fotonului (a luminii) prin mediul dens
si transparent la radiatie, aflat Tn repaus. Experienta aratd ca, prin mediul dens §i transparent,
fotonul translateazi (se propagi) cu viteza de n ori mai mica decat in vid. Inseamna ci la
trecerea fotonului din vid in mediul dens, fotonul sufera o franare micsorare a vitezei), iar la
trecerea fotonului din mediul dens in vid, fotonul suferd o accelerare (crestere a vitezei). La
aceste procese participa deci si masa mediului dens si transparent, masa cu care fotonul este
in interactiune. Legea conservarii impulsului cere ca impulsul pe care fotonul il are in vid, sa
fie egal cu impulsul pe care fotonul il are in mediul dens. Trebuie sa avem deci; Gy, =Gy, |

. . C .
adica mg, -V, =m, V4 . Sau altfel scris mg-c=m,,-— . Pentru a avea egalitatea
n

fv

impulsurilor, trebuie sa admitem ca o parte din impulsul fotonului incident este preluata de o
masd din sanul mediului dens, masa care sufera accelerarea pana la viteza fotonului prin
mediul dens si participa la translatia fotonului prin mediul dens, adica este aderenta la masa
fotonului incident. La translatia fotonului (propagarea luminii) prin mediul dens impulsul
cinetic este :

c . TR .
Ging =My Vg =My e lar energia cinetica a fotonului este;

2
c) C C
chmd :Gfmd 'med :(mf EJE: f [Ej

La trecerea fotonului din vid in mediul dens, fotonul sufera o franare, ajungind de la viteza
de translatie (propagare) a fotonului in vid V,, =V,, =c la viteza de translatie (propagare) a
va V C

fotonului prin mediul dens V,,=-—=—-=—, deoarece interacfioneazi cu masa
n n n

mediului aderentd la foton m (masa gasitd la explicarea formulei lui Fresnel). Masa

madf
mediului aderenta la foton sufera accelerare de la repaus pana la viteza fotonului prin mediul
dens (fiindca masa mediului aderentda la foton se lipeste de foton producand cresterea

densititii fotonului aflat in mediul dens; o, =Nn’- p,, si micsorarea vitezei de translaie a
fotonului pana la viteza fotonului prin mediul dens V). In acelasi timp diferenta de energie

cinetica a fotonului, este convertitd in energie potentiala (analog unei deformari elastice a
mediului), stocata intr-o masa de repaus egala cu masa mediului aderenta la foton, masa care
este restituita (transferatd) mediului. Fiindcad avem ca;

2
_ . _ 2. _
chv =W d +Wptm1chv =My -C 7chmd =M -—

n2

cfm
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Energia potentiald, transferatd de la foton catre mediul dens, este echivalenta cu energia
totala (de repaus) a unei mase m,. Masa m, necesara, care sd preia diferenta de energie

cinetica a fotonului se deduce din bilanful energetic. Avem;

2 2
c 2 9 C 2 1
m;-c*=m;-—+m..c°=m.c°=m .c°-m; -—=m, -c*- 1—? = Mot
La acelasi rezultat ajungem si dacd pornim de la definitia energiei ca fiind datd de produsul
presiune x volum W = p-V . In capitolul anterior am vazut ca la trecerea luminii prin

fv

mediul dens si transparent volumul fotonului din vid V., se contracti de n? ori; V,,, = —
n

iar presiunea fotonului ce trece prin mediul dens p,, este egala cu presiunea fotonului in
vid Py, 5 Pg = P = P ;Scriind energia cinetica a fotonului in vid si in mediul dens

avem: Wy, = pg, -Vii st Wy =Ping Vings

Vi

Deoarece avem P,y = Py, $1 Ving = —2V ; facand diferenta Intre energii

. - V i 1
Obtinem ca: Wy, =Wy = P, -V, = Ping Vima = Prv Vv = Py n_fz =Pw Ve '(JfFj

sicum P, -V oz

fv

1
2 2 2
=m; -V, =m;-¢c° =W, -W,,=m;-C '(1—

Am gasit astfel cd masa care contine (echivalentd cu) energia de la foton restituitd
(transferatd) mediului, masa care provine din stocarea diferentei de energie cinetica a
fotonului, in forma ei potentiald (fiindca masa este forma de existentd a energiei potentiale in
univers) este egald cu masa mediului aderenta la foton m Acesta ar putea fi un model

madf -
mecanicist al proceselor ce insotesc translatia fotonului (propagarea luminii) prin mediul
dens si transparent. Altfel ar trebui sa consideram ca la trecerea fotonului prin mediul dens,
printr-un proces in care nu ar exista interactiunea radiatiei cu substanta (cu densitatea
mediului dens i transparent), pentru a se conserva impulsul initial al fotonului, masa
fotonului creste de n ori. Dar cresterea masei fotonului ar Tnsemna cresterea frecventei
fotonului la trecerea lui prin mediul dens, de n ori (fiindcdA masa fotonului este

h . I y o
m; =—-f;). Acest fapt ar fi in acord cu micsorarea lungimii de undd a fotonului prin
c

mediul dens A, de n ori si atunci incetinirea fotonului prin mediul dens s-ar explica prin

intarzierea fotonului, datorita proceselor de absorbtie si reemisie la nivelul atomilor mediului
dens (procese care trebuie sa dureze un timp).
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Atunci diferenta de impuls la trecerea fotonului din vid in mediul dens este:

AG; =G, -G,y =M, -c—m, ~E:mf -c-(l—ij,
n n

Masa m, necesard pentru preluarea diferentei de impuls cinetic este datd de conservarea
impulsului. Si avem ca;

c c. . c c 1
m,-c=m,-—+m_-—;si=>m -—=m,-c-m,-—=m, -c-{1-=|=
n n n n

'(nr:l)i:”“ _m .c;]('nc—l).n o, (1)

Masa necesara pentru preluarea diferentei de impuls este putin mai mica decat masa necesara
pentru preluarea diferentei de energie;

Am=m, -(1—%j—mf (n=1)=m, '[1—%—n+1j:
n n

(2:n*-1-n%) m n?-(2-n)-1

= f f .
n® n2

>0

Intrucat experimental nu se constata cresterea frcventei si respectiv a masei fotonului la
trecerea lui prin mediul dens, trebuie sa admitem ca la trecerea prin mediul dens fotonul are
aceeasi frecventd si aceeasimasacainvid; f,, =f, ,;=>m,=m,,

Masa constituitd din stocarea in forma potentiald a diferentei de energie cinetica a fotonului
fiind putin mai mare decat masa necesara pentru preluarea diferentei de impuls va putea sa
preia si diferenta de impuls a fotonului. La trecerea fotonului din mediul dens in vid, energia
potentiald stocata in masa restituita (transferatd) de la foton catre mediu, este reconvertitd in
energie cineticd si este restituitd fotonului emergent impreuna cu diferenta de impuls

insotitoare, fotonul fiind accelerat pana la viteza de translatie din vid V,, =V,, =cC.
Este de asemenea de remarcat faptul cd, fie ca mediul dens este in repaus, fie ca este in

translatie cu viteza V., (intr-un sistem de referinta solidar cu Pamantul), avem o fractiune
din masa fotonului care ramane in repaus, avand deci impuls nul. Adica, desi fotonul este

insinuat in Intregime in masa mediului dens, totusi nu primeste tot (intreg) impulsul
mediului (in cazul mediului dens aflat in translatie) prin care se propaga, ci primeste doar un

wm - OS¢ pune problema de ce apare fractiunea de impuls

m
impuls diminuat cu cantitatea —--V.
n

f . . o . « A N . ..
— "V (termenul cu semnul negativ din formuld), fracfiune care ramane in ambele situatii
n
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in repaus, producand diminuarea impulsului total al fotonului prin mediul dens. Tn ipoteza

) m;
noastra fractiunea —--V
n

> *Vim din impulsul fotonului apare datorita cuplajului fotonului cu

campul electromagnetic terestru, camp solidar cu Pamantul. Acest camp ar rezulta din
insumarea campurilor electromagnetice in-teratomice ale tuturor atomilor din masa
Pamantului si ar constitui la suprafata Pamantului o anvelopd electromagneticd. Aceasta
anvelopa ar sta si la originea fenomenelor electrice din atmosferd. In interiorul substantei
admitem (constientizdm) existenta cAmpului interatomic, fiindca stim de existenta sarcinilor
electrice , din sanul substantei, in continud miscare si cu campurile insotitoare. Aceste
campuri nu se anuleaza la suprafata volumului care limiteaza substanta (la suprafata
corpurilor) ci se extind in spatiul din vecinatate, cu o atenuare exponentiala. Din Tnsumarea
tuturor acestor extensii ale campurilor electromagnetice intratomice si intermoleculare la
suprafata Pamantului, ar rezulta anvelopa campului electromagnetic terestru. Daca exista
acest cuplaj al luminii cu campul electromagnetic terestru, acest fapt ar explica foarte simplu
si rezul-tatul experientei lui Michelson — Morley si ar face inutile alte ipoteze care sd explice
egalitatea timpilor in care lumina strabate bratele interferometrului Iui Michelson, pe directii
perpendiculare si de lungimi egale. Raméane deci de pus in evidenta existenta acestui camp
electromagnetic terestru. Pentru aceasta am imaginat un experiment de tip Fizeau cu un
interferometru modificat, descrisa in capitolul “ Adaus la formula lui Fresnel” .
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TEORIA MECANOETERICA A GRAVITATIEI

2) EXPLICITAREA DIMENSIUNILOR FIZICE IN SISTEMUL INTERNATINAL
(S.) ALE CAPACITATII ELECTRICE C, ALE FACTORULUI ELECTRIC

k, ALE PERMITIVITATII ELECTRICE &,

4) Energia de la anihilarea electronului W,, este egald cu energia potentiala W, la
distanta de o razd electronicd r, , este egald cu energia totald de repaus a electronului
W, si este egald cu energia fotonului gama de la anihilarea electronului y,, W

fae *

Adicd avem egalitatile!

Wae :Wpe :WOe :Wfae;sau’wae =
5) Energia fotonului (a cuantei) y . de la anihilarea electronului este distribuitd intr-un
numar de unde n, ., care compun trenul de unde al fotonului y ., electronic, fiecare

unda continand (purtand) energia unei singure unde W ..

2

k'qe

Adica: =m, - ¢’ = ffae h= N ifae 'Wifae
re
Amplificdm relatia energiei potentiale cu f,,, si avem:
k-q2 k’qez'ffae
Wy =—"= =h-f;,, De unde se vede cd factorul h (constanta de
e fe ffae
. : k-g,
actiune) esta dat de relatia: h =
e ! fae

Schimbam frecventa f. _ cu perioada t.  siavem:

fae fae

W, =—=k-—-—- =hf =nlfae'Wlfae

fae

6) Din legile fizicii stim ca raportul % este tensiune (potential). In raportul Y
r

e
avem sarcina electricd elementard (sarcina electronului) @, si raza electronului r,. In

sistemul C.G.S. capacitatea electrici C are dimensiunea fizicd a lungimii ([C]=[L]). Dar
in S.I nu stim care este dimensiunea fizici a capacititii electrice C. In aceasti situatie
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facem ipoteza ca raportul 9 este tensiune (potential) U, si vedem ce consecinte produce
e

aceasta ipoteza la nivelul undei electromagnetice. Intr-o unda electromagneticd teorema

lui Poynting ne spune ca energia undei este compusa in mod egal din energia campului

electric W, si din energia campului magnetic W, :

1 1 1 - A
Wﬂ.uem = _WEL + _WMG = _(C fae ‘U f2ae + Lfae | ?ae)' Intrucat
2 2 2
Co'UZ =L, 12, substituimpe L -12 cu C. -U?_ siobtinem:
, m -c? . . :
W em =Cirae ' Utae = . De aici scoatem capacitatea fotonului y.,, ;

Afae

W W m,-c> o : .
Chae =50 = e =—=——Inlocuim tensiunea U cu aceea stabilita
U fae Ntae - U fae Nifae " tae
2 2 2
. " . m,-C"-r, m,-C . . .
prin ipoteza si avem: C., =— ,— =———I,. La numitorul fractiei avem
N ifae * Ge n . qﬁe
Afae
re
@ _, %
e v v v
pentru N, =k=n,,. -—>=k-— care este egaldi cu m,-c’ de la numaritorul
re re

fractiei. Se simplifica fractia si rimane ci C,, =r, care este lungime [L] si se masoard

in metri. Rezultd de aici cu toatd certitudinea ca marimea fizica zisa capacitatea electrica
C are dimensiunea fizici a lungimii  [C]=[L]. In relatia de la punctul 3

W, = k-q—e-q—e-tfae avem q—e:Ufae este tensiune U si B _ | . este curent |, iar
re fae re fae
produsul &-q—e-tfae este energie. $i anume este energia confinuta intr-o singurd unda a
e e

fotonului gama electronic U -1, -t

doar un adimensional. Si s-a vazut cd este egal cu numarul de unde continute in cuanta
7w de la anihilarea electronului. In relatia de definitie a factoru- lui electric

=W, -Rezulta ca factorul electric k este fizic

fae * ! fae ~ ‘fae

1 e NV . i . :
k T aa apare permitivitatea electricd aviduluig, care este fizic adimensional,
T &

deoarece k este adimensional. Cum ¢, se masoard in S.I. in Farad/metru, si cum Faradul

este capacitate electricdi C despre care am ardtat cd in S.I. este lungime si cum metrul
este tot lungime, rezulta fara vre-o urma de indoialad ca si ¢, este tot un adimensional

fizic.
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F C
Sg=—=—
m m

3) DEDUCEREA CONSTANTEI GRAVITATIONALE (A FACTORULUI
GRAVIFIC) y PE MODELUL CILINDRIC (INELAR) AL NEUTRONULUI

Relatia pentru factorul gravitational y gasitd (dedusd) la nivel macroscopic (la

2 2
R _ 4.7 Ry _ Sint
S 4-7-Spen 47 Sy,

gen

capitolul 9 pag. 22) este: y,, =

. In aceasta relatie

suprafata generatoare de cdmp gravific S, este o sumd imensa de suprafete sferice

n
care da tot o suprafata sferica. Dar la numardtor avem o suprafata rectangulard egald cu
Rczp. Acest lucru ne aratd cd nu am gasit factorul gravitational y la originile lui, la

nivelul surselor elementare de masda si anume la nivelul neutronilor. La nivelul
neutronilor factorul gravitational ¥ nu mai poate fi vazut ca la nivel macroscopic, fiindca
la nivelul neutronilor nu vom gasi niciodatd o suprafatd integratoare mai micd decat
suprafata generatoare. Aici lucrurile trebuiesc vazute altfel. Pentru aceasta vom cduta la
nivelul neutronului modelat (imaginat inelar) cilindric, suprafata generatoare de camp
electric. Aceasta este data de suma sectiunilor generatoare de camp electric ale tuturor
semiundelor stationare, componente ale inelului neutronic. Numarul undelor stationare
ale inelului neutronic (ale fotonului gama neutronic refractat in structura inelard a
neutronului)  este Ny =1838, dar  numarul  semiundelor  este

N2s2)tanr = 2 Nygane = 21838 semiunde.  Sectiunea generatoare de camp electric

Afanr

Sgencerzszyn 12 mivelul unei semiunde stationare a fotonului y,, neutronic (dela

anihilarea neutronului refractat in structura inelara a neutronului) este sectiunea normald
la curentul electroeteric al unei semiunde S (fiindca curentul existd numai acolo

Lifanr

unde existd campul electric). Sectiunea normald la cur